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Navod na pouziti a montaz
e e il ‘17 Tahlovy pohon ARI-PREMIO
1.0 VSeobecné k navodu k pouziti

Tento navod k pouziti plati jako instrukce pro bezpecnou montaz a udrzbu armatur. Pfi
potizich, které nelze vyfeSit za pomoci tohoto navodu, se spojte s dodavatelem nebo
vyrobcem.

Navod je zavazny pro pfepravu, skladovani, montaz, uvedeni do provozu, provoz, udrzbu a
opravy.
Pokyny a varovani musi byt zohlednény a dodrzovany.

- Manipulace a vSechny ostatni prace musi byt provadény odbornym personalem, resp.
musi byt vSechny Cinnosti provadény pod dohledem a musi byt pfekontrolovany.

Stanoveni oblasti odpovédnosti, kompetence a kontroly personalu nalezi provozovateli.

- Pfi vyfazeni z provozu, udrzbé, resp. opravach musi byt dodatecné dodrzovany aktualni
regionalni bezpeénostni pozadavky.

Vyrobce si vyhrazuje kdykoli pravo technickych zmén a vylepSeni.
Tento navod k pouziti odpovida pozadavkim smérnic EU.

2.0 Bezpe€nostni upozornéni

2.1 Vyznam symbolu

POZOR'!

Vystraha pfed vSeobecnym nebezpedim.

Vystraha pred nebezpecnym elektrickym napetim.

Nebezpeci urazu!
A Obousmerny beh ru¢niho kola; nepouzivat behem chodu
AN

motoru.

IX Nebezpeci urazu!

Nesahat do skupin dilu pohybujicich se nahoru a dolu

Nebezpedi pri nedodrzeni navodu na pouziti! Pred montazi,
m obsluhou, udrzbou nebo demontazi prectete navod na pouziti
a postupujte v souladu s nim.
— » . o .
@]=D— Nebezpedi kvuI|’ elektrickému napfatl. ’ o )
VA Pred odstranenim krytu vypnete sitové napajeni a zajistete ho
9 '@ proti neumysinému opetovnému zapnuti.
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i: ‘ Navod na pouziti a montaz
e Tahlovy pohon ARI-PREMIO
2.2 Vyrazy vztahujici se k bezpec¢nosti

V tomto navodu na obsluhu a montaz se obzvlast upozorriuje na nebezpedi, rizika a
bezpecnostni informace zvyraznénym zobrazenim.

Pokyny, které jsou nahore oznacené symbolem a "POZOR!", oznaluji pracovni pfedpisy, u
kterych jejich nedodrzeni muze vést k vaznym zranénim a nebo ohrozeni Zivota uzivatele
nebo tfeti osoby resp. k materialnim Skodam na zafizeni nebo zivotnim prostfedi. Tyto
pokyny musi byt byt bezpodminecne dodrzené, respektive musi byt kontrolované jejich
dodrzovani.

Dodrzeni ostatnich, ne zvlast zvyraznénych transportnich, montaznich, provoznich a
udrzbovych pokynu jako i technickych udajl (v navodech na obsluhu, dokumentaci vyrobku
a na vlastnim pfistroji) je vSak stejne nevyhnutné, aby se tak pfedeslo porucham, které by
mohly bezprostfedné nebo nasledné zpusobit Skody na zdravi osob &i materialni Skody.

3.0 Skladovani a doprava

POZOR!

- Dily na armaturach, jako jsou napr. pohony, ru¢ni kola nebo kryty, se nesmi
pouZit na uloZzeni vnéjSich zatézi, napr. pomdcek pro vystup, pripojovacich
mista pro zvedaci zafizeni, pristroje, atd.

Nedodrzeni muze mit za nasledek smrt, poranéni nebo vécné Skody
zapric¢inéne zficenim nebo spadnutim casti.

- Musi byt pouzité vhodné prostredky na manipulaci a zdvih.

Hmotnosti viz kapitola "4.4 Technické udaje”

- Pfi -20°C az +70°C v suchu a bez necistot.

- Tahlovy pohon a kompletni regulacni pfistroj ponechte az do montaze v baleni.
- Chrante pred vnéjSimi vlivy (udery, narazy, vibrace, atd.).

- Typovy Stitek a schéma pfipojeni neznecist’'ujte a neposkozuijte.

Strana 4 0040501000 3710



ﬁ Navod na pouziti a montaz
| <(D> ARmATUREN Tahlovy pohon ARI-PREMIO
4.0 Popis

4.1 Oblast pouziti

Tahlovymi pohony znacky ARI-PREMIO jsou ovladany regulaéni nebo uzaviraci armatury,
které vyzaduji pfimoCarou jmenovitou drahu prestaveni. Pfi dodani s armaturou je zdvih
tahlového pohonu nastaven na drahu pfestaveni armatury.

Odborny vybér varianty pohonu pro pfisluSnou armaturu a pouziti tahlového pohonu dle
uvedenych technickych udaji podléha zodpovédnosti projektanta zafizeni.

Oblasti, limity a moznosti pouZiti je tfeba pfevzit z katalogového listu. Kazdé pouziti
tahlového pohonu mimo uvedené technické udaje, jako i neodborné zachazeni s nim, se
poklada za nevyhovuijici jeho urc€eni.

Prostfedi musi odpovidat platnym smérnicim o EMV. Spolu s tim by melo byt kontrolované
dodrzovani elektromagnetickych zatizeni v prostfedi, pokud budou v okoli namontované
elektrické, pfipadné elektronické komponenty.

4.2 Zpusob prace

Tahlovy pohon, vybaveny tfrmenem nebo sloupky, je namontovany na armatufe. Pfenos
vykonu je realizovan pres spojku, zabezpecenou proti proteCeni. Zabezpeceni proti
proteCeni je souCasné ukazatelem zdvihu. Polohy zdvihu jsou odecitatelné na stupnici
zdvihu upevnéné na tfrmenu, pripadné mezi dvéma ockovymi svorkami upevnénymi na
sloupku.

Elektrické Casti jsou umisténi oddéleni od pohonného mechanizmu pod utésnénym krytem
a jsou chranéné pred provoznimi a okolnimi podminkami. Po odstranéni krytu jsou spinaci
a signalizaCni zafizeni snadno prostupné.

Otacivy pohyb motoru je pomoci €elniho ozubeného pfevodu pfenaseny na matici vietena.
Hnaci vieteno, zabezpeéené proti pfetoCeni, se nasSroubuje do matice vietena a dle sméru
otaCeni vytvafi pohyb tahu a nebo posunu. V koncovych polohach armatury matice vietena
zatlaCi na pruzinovy svazek a vytvofil urCitou uzaviraci silu. Vypnuti motoru se uskutecnuje
pomoci dvou vypinacu zavislych na zatézi, pfipadné jednoho vypinace zavislého od drahy.
K funkci polohového spinace je zapotiebi doplrikovy spinaci posuv. Vypinace zavislé od
zatéze vypnou motor i tehdy, jakmile se mezi sedlo armatury a kuZelku dostanou cizi
télesa. VypinacCe zavislé od zatéze chrani armaturu a tahlovy pohon pfed poskozenim.
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Navod na pouziti a montaz
| ‘ Tahlovy pohon ARI-PREMIO

4.3 Obrazek

4.3.1 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

Provedeni s trmenem Provedeni se sloupk

50.128

ﬁj G a0 G
= ll

+

- 501
50.12

I 50.29
50.34

50.30
50.23

50.33
50.31
50.32

50.87
50.27

50.44
50.43
50.45
50.36

50.37
501

50.42
50.47
50.57
50.59
50.58

obr. 1
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4.3.2 ARI-PREMIO 12 - 15 kN

50.7

50.43

50.45
50.36
50.1
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Navod na pouziti a montaz
Tahlovy pohon ARI-PREMIO

4.3.3 Seznam dilu

poz. Nazev poz. Nazev
50.1 Mechanizmus pohonu 50.30 | Hnaci vieteno
50.1.1 | Kryci deska prevodovky 50.31 | Zabezpeceni vietena
50.2 Kabelova priichodka 50.32 | Pojistka proti proteCeni
2,2-5kN: 2xM16x1,5 -
12 -15kN: 2 x M16x1,5 / °0.34 | Manzeta
1 x M20x1,5 50.35 | Nastavovaci Sroub se zavitem DIN
ISO 4766 - M6
50.4 Zaslepky 1 x M16x1,5 50.36 | Nastavovaci krouzek
50.6 Kryt 50.37 | Nastavovaci Sroub se zavitem DIN
913 - M3x5
50.7 Tésnani krytu 50.40 | Spojka synchronniho motoru
50.8 Sroub se zapustnou hlavou DIN EN 50.40.3 | Kondenzator motoru
ISO 10642 - M5x20
50.9 Tésnici krouzek DIN EN ISO 7089 50.41 | Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4762-M4 - 18
50.10 | Sloupek 50.42 | Nosic¢ plosného spoje
50.11 Napinaci kotouc¢ 50.43 | Standardni plosny spoj
50.12 | Ruéni ovladaci kole¢ko 50.43.1 | Koncovy spinac¢ (ventil - otevieno) S3
50.12.1 | Paka rucniho kolecka 50.43.2| Spinac¢ krouticiho momentu
50.14 | Tfmen 50.45 | Prepinaci paka
50.15 | Priruba 50.46 | Pruzna podlozka
50.16 | Pruzinova podlozka DIN 128-A10 50.47 | Nalepené schéma zapojeni, standard
50.17 | Sroub Sestihranny 50.48 | Konektor, 3-polovy
DIN EN ISO 4017 - M10x40
50.18 | Sroub Sestihranny 50.57 | Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4017 - M10x55 DIN EN ISO 4762 - M4x10
50.19 | Sroub s tvarovou hlavou DIN 261 - 50.58 | Svorka ochranného vodice
M12x40
50.20 | Kotoué¢ DIN EN ISO 7089 50.59 | Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4762 - M4x6
50.21 Pruzinova podloZka DIN 128 - A12 50.87 | Pouzdro se zavitem
50.22 | Matice Sestihranna DIN EN ISO 4032 50.96 | O-krouzek DIN 3771 - 4x1,8
-M12
50.23 | Stupnice zdvihu 50.101 | Konektor, 8-pdlovy
50.24 | Distancni sloupek 50.110 | Hlavice hnaciho mechanizmu
50.25 | 6-hrana matice 50.115 | O-krouzek DIN 3771 - 52x2,5
DIN EN ISO 7042 - V-M16
50.26 | 22-oCkova svorka (ukazatel zdvihu) 50.119 | Kolo ventilatoru
50.27 | Spojka 50.128 | Matice s nakruzkem Seal lock M6
Strana 8 0040501000 3710
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4.4 Technické udaje

Typ ARI-PREMIO
Posuvna sila kN 2,2 ‘ 5,0 12,0 \ 15,0
Draha prestaveni max. mm 50 80

Zpusob provozu dle normy
EN 60034-1/A11

S3 80% ED / max. 1200 c/h

S3 50% ED / max. 1200 c/h

Rychlost prestaveni mm/sec. 0,38 ‘ 0,38 1,0 0,38 ‘ 0,79 ‘ 0,38
Napéti motoru 230V - 50Hz / 60Hz ! 230V - 50Hz
PFikon W 21 \ 33 75 69 \ 85 \ 69

Udaje ptikonu pro jiné hodnoty napéti a kmito&tu naleznete na typovém

Stitku nebo je poskytneme na dotaz.

Momentovy spinac (DE)

2 kusy, pfimo propojené. Spinaci vykon

10A, 250V~

2 kusy, primopropo-
jené.Spinaci vykon 16A,
250V~

Polohovy spinaé& (WE) 2

1 ks, pfimo propojeny. Spinaci vykon 10A,
250V~

1 ks, pfimo propo-
jeny.Spinaci vykon 16A,

250V~
Kryti EN 60529 IP 65
Max. teplota uskladnéni -40 °C ... +85°C
Max. teplota okoli -20°C ...+70°C

Pfi venkovnim provozu pfi teplotach pod bodem mrazu doporu€ujeme

pouzit vytapéni.

Ruéni pfestaveni

Ano (soubézné)

Ano (zasouvaci)

MontaZzni poloha

libovolna, s vyjimkou: motornevéset smérem hlavou dolu

Mazi hnaci hani = Molyduval
azIvo pro hnacl mechanizmus Kliber Isoflex Topas NB152 Valodsia H2
Hmotnost kg 54 6,0 6,5 10,5
1) Ovladaci rychlost a pfikon se pfi 60 Hz zvySuji 0 20%
2 Je zapotiebi pfislusenstvi ,spinaci posuv®.
0040501000 3710 (Rev.2) Strana 9
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Prislusenstvi

Typ

ARI-PREMIO

Tahlova sila v kN

2,2 5,0 | 120 | 150

Spinaci sané pro spina¢ S3 (WE)

K ovladani koncového spinace S3 (zajizdéjici vieteno)
Koncovy spina¢ S3 je zakladnim provedeni namontovan

Pfidavné nezavislé polohové
spinage S4, S5 (WE) 2)

2 pfidavné nezavislé polohové spinace, beznapét'ove
Spinaci vykon 10A, 250V~

Pfidavné nezavislé polohové
spinace pro nizka napéti nebo
elektroniku S4, S5 2)

2 pridavné nezavislé polohové spinace, beznapét'ové, s pozlacenymi
kontakty pro nizky spinaci vykon a pro agresivni prostfedi,
spinaci vykon max. 0,1A, 4-30V

Potenciometr (POT) 2)

max. 2 kusy, odporové hodnoty volitelné:
100, 200, 500, 1000 Ohm; 1,5 Watt

Potenciometr testovany tech-
nickou kontrolou TUV (POT) 2

max. 2 kusy, hodnoty odporu 5000 Ohm
pfipadné alternativné: 100, 200, 500, 1000 Ohm; 1,5 Watt;
Nelze v spojeni s vyhravanim anebo s RI21!
Dodate€na montaz neni mozna!

Elektronicky regulator polohy
ES 112

0 (2)... 10V; 0 (4)... 20 mA Je mozny jen jeden potenciometr.
Lze pouZzit v jedné spinaci skfinis TTR

Elektronicky vysila¢ polohy RI21 2)

0 (2)... 10V; 0 (4)... 20 mA Je mozny jen jeden potenciometr.
Nelze pouzit ve spojeni s TTR.

Elektronicky vysila¢ polohy RI32 2)

2...10V; 4... 20 mA Je mozny jen jeden potenciometr.

Vyhfivaci odpor (HZ)

(s automatickym spinanim) 230 VAC, 115VAC, 24VAC, 15 Watt

DalSi mozna napéti a frekvence

24V - 50Hz / 24V - 60Hz "
24V - stejnosmérné
(Je zapotrebi doplnék

24V - 50/60Hz 1) 24V - 50H21) ,stejnosmérny napajeci
115V - 50/60Hz " 24V 60Hz modul*.)
15V-5080Hz | 145y _ 50z / 115V - 60Hz !
230V - 60Hz !

3~400V - 50Hz / 3~400V - 60Hz ")

Pripojovaci deska pro standardni
napéti PA

2 spinace krouticiho momentu a 1 koncovy
spinac, beznapét'ové, nezavisle zapojené
Spinaci vykon 10A, 250V~

Ize ve standardnim prove-
deni

Pfipojovaci deska pro nizka napéti
napjata (elektroniku) NA

2 spinace krouticiho momentu a 1 koncovy spina¢
beznapét'ové, nezavisle zapojené, s pozlacenymi kontakty.
Pro nizky spinaci vykon a do agresivniho prostfedi.
Spinaci vykon max. 0,1 A, 4-30 V

Integrovany teplotni regulator
dTRON 316 (TTR)

Regulator teploty (tfibodovy impulzni regulator)
s mikroprocesorovou technologii.
Regulaéni rozsah od -200°C do +850°C (odporovy teplomér)
24,115 nebo 230 V 50/60 Hz, pro odporovy teplomér a termoclanky
(doobjednané zakaznikem) nebo unifikované signaly.
Nelze pouzit ve spojeni s ES11!

Integrovany reverzni styka¢ (WS)

Pouze u pohonu
400 V /50 Hz 3-F.
440V /60 Hz 3-F.V pohonu
Ize pozit nejedenu elektro-
nika!

Relé fazové kontroly (PR)

Pouze s integrovanym
reverznim stykacem!

DC-Modul 3-bodovy ménic

Pro fizeni ARI-PREMIO 230 V-50 Hz
s 24 VDC. Nelze ve spojeni s TTR!

2)

1) Ovladaci rychlost a ptikon se u 60 Hz zvysuiji 0 20%
Je zapotfebi pfislusenstvi ,spinaci posuv*.
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4.5 Rozmery
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ﬁ Navod na pouziti a montaz
| <(D> ARmATUREN Tahlovy pohon ARI-PREMIO
5.0 Montaz

POZOR'!

- Prace na elektrickych zarizenich a provoznich prostredcich mohou vykonavat
pouze elektrikari nebo osoby poucené, pod vedenim a dozorem kvalifikované
sily v oboru elektro, dle mistnich elektrotechnickych predpist a nafizeni!

- Konstrukce armatur, jako jsou napr. pohony, ru¢ni kola nebo kryty, nesmi byt
pouZité na uloZeni vnéjSich zatézi, jako jsou napr. pomucky pro vystup,
pripojovaci body pro zdvihaci pfistroje, atd.

Nedodrzeni muze zpuasobit smrt, poranéni nebo vécné Skody zapficinéné
zficenim a nebo spadnutim nékterych casti.

- Pohon ma pfi provozu rotujici a pohyblivé ¢asti, které jsou oznaceni ¢ervenou
barvou. Nebezpeli pohmozdéni a poranéni!

5.1 VSeobecné udaje o montazi

Pfi vSeobecné platnych montaznich smérnicich je nutné dbat nasledujicich bodu:

- za umisténi a montaz produktu jsou zodpovédni projektanti nebo stavebni firmy, pfipadné
provozovatel zafizeni

POZOR'!

- V motoru tahlového pohonu se indukuje napéti. Toto induk¢éni napéti muze byt
vy$$i, neZ je provozni napéajeni.

- Z tohoto duvodu vyZaduje relé a elektronické vykonové relé pro fizeni
tahlového pohonu chranény obvod. U nechranénych relé se mohou kontakty po
urcité dobé prilepit.

- Nasledkem jsou napr. obracené sméry otaceni nebo nevykonana vypnulti.

Doporuc€ena ochrana pro relé a elektronické vykonove relé:
Paralelné ke kazdému kontaktu relé zapnete varistor anebo RC-clen.
Varistor S10K385 az S10K460

RC-clen 100 Ohm /100 nF

U obzvlasteé citlivych kontaktu relé a u elektronickych vykonovych relé, by mela byt
dodatecné ke kazdému kontaktu relé v sérii zapojena civka.

Doporuceni pro civku:
Kruhova civka 2mH / 2A

- Stykace od 16 A nevyZaduji Zadny chranény obvod.

- Pfed montazi zkontrolujte zda neni tahlovy pohon poskozen. PoSkozené ¢asti musi byt
nahrazené originalnimi nahradnimi dily.

- Navod na obsluhu armatury je k dispozici.
- Armatura je kompletné s traverzou.

- KuZelka armatury je pfiblizné ve stfedni poloze zdvihu - v Zadném pfipadé nesmi pfiléhat
na sedlo!

- Elektricka instalace zarizeni realizovana dle platnych mistnich nafizeni.
- Zvoleny prufez vedeni musi odpovidat pfislusnému pohanécimu vykonu a délce vedeni.

- Sitové zabezpeceni na strané zafizeni s max. 6A.
- Vypina€ na zafizeni pro odpojeni pohonu od sité.

Strana 12 0040501000 3710



Navod na pouziti a montaz

e Tahlovy pohon ARI-PREMIO

- Soulad technickych udaji tahlového pohonu s podminkami pro pouziti.

- Sitové napéti dle udaju na typovém Stitku tahlového pohonu.

- Tahlovy pohon kompletné se trmenem nebo distanénimi sloupky a spojovacimi ¢astmi,
které jsou urCené pro montaz na pfislusnou armaturu.

- Lehce dostupné misto instalace.

- Dostatek volného prostoru nad tahlovym pohonem pro sejmuti krytu (viz ¢ast 4.5
Rozmery).

- Misto instalace chranéné proti silnému tepelnému zareni.
- Okolni teplota musi byt v rozsahu -20°C a +70°C

Ve venkovnim prostfedi musi byt tahlovy pohon chranény dopliikovym krytem proti:

- desti

- pfimému slune¢nimu zafeni

- pUsobeni prachu

PFi velkych proménlivych teplotach okoli, vyssi vihkosti vzduchu a teplotach pod bodem
mrazu doporu€ujeme zabudovat topny odpor, ktery minimalizuje tvorbu kondenzatu v
zarizeni.

- Montazni poloha tahlového pohonu je libovolna, mimo polohy visici hlavou dolu.

U montazni polohy s vodorovné ulozenou tyCi vietena se tahlovy pohon montuje tak, ze
obé podpéry tfrmenu nebo oba sloupky lezi vzajemné ve svislé poloze (viz. obr. 4 ).

spravné nespravné

obr. 4

0040501000 3710 Strana 13



ﬁ Navod na pouziti a montaz
| <(D> ARmATUREN Tahlovy pohon ARI-PREMIO

5.2 Rucéni ovladani

5.2.1 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

POZOR'!

- Rucéni kolo bézi vzdy soucasné pri provozu motoru (ukazovatel chodu), ruéni
ovladani nikdy u beziciho motoru nepouzivejte. Nebezpeci poranéni!

- Pri ruénim oviladani dbejte bezpodminecné na to, aby se v koncovych polohach
rucni kolo otacelo jen do toho okamZziku, dokud se neprepne spinac¢ krouticiho
momentu (je slyset cvaknuti), v opacném pripadé se tahlovy pohon poskodi!

PFi zastaveném motoru Ize tdhlovym pohonem s pevné pfipojenym ru¢nim kolem vyjizdét,
pfipadné zajizdét. Pfitom postupujte nasledovna:

- Paku ruéniho kola (poz. 50.12.1) z ruéniho kola vyklopte (poz. 50.12).

- Otaceni ve sméru hodinovych ruci¢ek -> vieteno vyjizdi.

- Otaceni proti sméru hodinovych rucicek --> vieteno zajizdi.

vieteno vieteno
zajizdi vyjizdi

50.12.1

5012

obr. 5
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ﬁ Navod na pouziti a montaz
| <(D> ARmATUREN Tahlovy pohon ARI-PREMIO

5.2.2 ARI-PREMIO 12 - 15 kN

POZOR'!

- Rucni provoz se smi pouZit jen pfi stojicim motoru. Propnuti pii beZicim motoru
muze vést k poSkozenim tahlového pohonu!

- PFi ruénim ovladani dbejte bezpodminecné na to, aby se v koncovych polohach
ruéni kolo otacelo jen do toho okamZiku, dokud se nepropne spinac¢ krouticiho
momentu (je slySet cvaknuti), v opacném pripadé se tahlovy pohon posko!

Pfi zastaveném motoru Ize tahlovym pohonem se zasunutym ru¢nim kolem vyjizdét,
pfipadné zajizdét.

Pfitom postupujte nasledovna:

- Otocnou rukojet’ vyklopte z ruéniho kola (A)

- Tlacitko pro volbu ruéniho provozu zatlacte s lehkym oto¢enim ruéniho kola (B) -> tla€itko
zaklapne

- Otaceni ru¢niho kola v sméru hodinovych ruciek -> vieteno vyjizdi
- Otaceni ruéniho kola proti sméru hodinovych ruci¢ek -> vieteno zajizdi

Motor u zasunutého ru¢niho kola jiz neni v chodu. S rozbéhem motoru se ruéni kolo
automaticky vysune a motor je opét v chodu

tlacitko pro
volbu ruéniho
provozu
50.12.1 vieteno vieteno
zajizdi vyjizdi
obr. 6
POZOR'!

Abyste zajistili funkci ruéniho provozu, je nutné
pfi vyméné motoru dbat na to, aby byl Sroub s
valcovou hlavou M4x18 naSroubovan na
urcené misto.

0040501000 3710 Strana 15



Navod na pouziti a montaz

Tahlovy pohon ARI-PREMIO

5.3 Udaje pro montaz pohonu na armaturu

5.3.1 Montaz na armatury s max. 30 mm zdvihem (provedeni se tfrmenem
A B C D E F

‘ @/50 87

! f
il
20.27 50.87
_ 6-hranna matica K3~ 6-hranna matica £
vretana t=f"—vretana armat is
x armatary > g 5027 ﬁr U o

50.19

[ | i = =——50.21
q B —_ 5022
obr. 7

Pro montaz tahlového pohonu na armaturu s jmenovitym zdvihem do 30 mm
postupujte nasledovna:

- Spojku (poz. 50.27) vySroubujte z pojistky proti pfeto€eni (poz. 50.32)
tahlového pohonu (pozice neni zobrazena).

- Kuzelku armatury nastavte pfiblizné do stfedni polohy zdvihu.

Obrazek A: - Plochou Sestihrannou matici, pokud neni k dispozici, zaSroubujte na vieteno
armatury.

Obrazek A-B: - Spojku (poz. 50.27) posurite nad vieteno armatury.

-NaSroubujte pouzdro se zavitem (poz. 50.87) na vieteno armatury dle
nastavovaciho rozméru (Y) a upevnéte Sestihrannymi maticemi

BT

POZOR'!
A Nastavovaci rozmér (Y) a pfesah armatury (X) se méri pri zasunutém
vietenu armatury. To znamena pro:

- 2-cestné armatury pfi uzaviené armature,
- 3-cestné armatury se smésovaci kuzelkou zavfenou ve sméru B,
- 3-cestné armatury s rozdélovaci kuzelkou zavienou ve sméru A

Po zméreni kuzelku armatury znovu nastavte do stfedni polohy
zdvihu!

- Nastavovaci rozmér (Y) pro pfesah armatur (X) 60 a 83 mm = 102 mm.
Obrazek C: - Tahlovy pohon (poz. 50) nasadte na armaturu.

-Tahlovy pohon (poz. 50) dvéma T-Srouby (poz. 50.19), dvéma podlozkami
(poz. 50.20), dvéma pruzinovymi podlozkami (poz. 50.21) a dvéma
Sestihrannymi maticemi (poz. 50.22) upevnéte na armaturu

Obrazek D/E: - Rucni kolo (poz. 50.12.1) vyklopte a tahlovy pohon s nim vysunite tak, az
vieteno (poz. 50.30) dolehne na pouzdro se zavitem (poz. 50.87).
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Navod na pouziti a montaz

Tahlovy pohon ARI-PREMIO

Obrazek F: - Spojku (poz. 50.27) pevné zaSroubujte do pojistky proti pfetoCeni (poz.
50.32) a zajistéte nastavovacim Sroubem se zavitem M6 (poz. 50.35).

sv v

- Stupnici zdvihu (poz. 50.23) pfipevnéte na tfrmen tak, aby se horni hrana
pojistky proti pfetoCeni v shodovala s hrotem oznaceni Sipky na stupnici

zdvihu.

- Armaturu nastavte do obou koncovych poloh a vyzkouS$ejte, zda jsou
spolehliva dosazitelné.

- Provedte elektrické pfipojeni (viz bod 5.4).

-Nastavte koncovy vypina¢ S3 (viz bod 5.5.3.2)

0040501000 3710 Strana 17



i: ‘ Navod na pouziti a montaz
- Tahlovy pohon ARI-PREMIO
5.3.2 Montaz na armatury se zdvihem >30 az 80 mm (provedeni se sloupky)

A B C D E F

¢ @/50.87
50.27
H . 50.87

6-hranna matica 6-hranna matica
vretana vretana armatury
armatry > 50.27

X

obr. 8

Pro montaz tahlového pohonu na armaturu s jmenovitym zdvihem nad 30 mm az 80
mm postupujte nasledovné:

- Spojku (poz. 50.27) vySroubuijte z pojistky proti prote€eni (poz. 50.32)
tahlového pohonu (neni zobrazena).

- Kuzelku armatury nastavte pfiblizné do stfedni polohy zdvihu

Obrazek A: - Plochu Sestihrannou matici, pokud neni k dispozici, zaSroubujte na vieteno
armatury.

Obrazek A-B: - Spojku (poz. 50.27) posunut nad vieteno armatury.

- Nasroubujte vhodné pouzdro se zavitem (poz. 50.87) na vieteno armatury
dle nastavovaciho rozméru (Y) a upevnéte Sestihrannymi maticemi

POZOR'!
A Nastavovaci rozmér (Y) a presah armatury (X) se meri pri zasunutém
vietenu armatury. To znamena pro:
- 2-cestné armatury pfi uzaviené armature,
- 3-cestné armatury se smesovaci kuzelkou zavfenou ve sméru B,
- 3-cestné armatury s rozdélovaci kuzelkou zavienou ve sméru A

Po zméreni kuzelku armatury ho znovu nastavte dos tredni polohy
zdvihu!

- Nastavovaci rozmér (Y) pro pfesah armatur (X) 83 mm =102 mm.

- Nastavovaci rozmér (Y) pro pfesah armatur (X) 98mm = 116mm.
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Tahlovy pohon ARI-PREMIO

Obrazek C: - Dvoustranné svorky (pol. 50.26) nasunte na distancni sloupek (pol. 50.24)
a pouze lehce pfitlacte.

- Distanéni sloupek s dvoustrannymi svorkami zaSroubujte na strané proti
ruénimu kole€ku do pfiruby tak, aby byla jedna dvoustranna svorka nad
a druha pod pojistkou proti proto€eni (pol. 50.32).

- Do pfiruby nasroubujte také druhy distanéni sloupek.
- Linearni elektropohon (pol. 50) s distancnimi sloupky nasadte na armaturu
a upevnéte dvéma samopojistnymi Sestihrannymi maticemi (pol. 50.25).

Obrazek D/E:- Vyklopte paku ru¢niho kole¢ka (pol. 50.12.1), tlagitko pro volbu ruéniho
provozu

(pouze 12 - 15 kN) stisknéte pfi pomalém otaceni ruéniho kolecka (tlaCitko
se aretuje). Tim vysunte linearni elektropohon tak, aby hnaci vieteno (pol.
50.30) pfilehlo k zavitovému pouzdru (pol. 50.87).

Obrazek F: - Spojku (pol. 50.27) pevné zaSroubujte do pojistky proti protoceni (pol.
50.32) a zajistéte ji zavitovym kolikem M6 (pol. 50.35).

v v

v v

protoCeni (pol. 50.32) a horni svorka pfi nejvysSi poloze armatury hned nad
pojistkou proti protoceni.

- Posurite armaturu do obou koncovych poloh a zkontrolujte, zda se do
téchto poloh dostane bez problému.

- Sklopte zpét paku ru¢niho kolecka (pol. 50.12.1).

- Provedte elektrické pfipojeni (viz bod 5.4). Tlacitko pro volbu ruéniho
provozu (pouze 12 - 15 kN) se pfi spusténi motoru opét vysune.

- Nastavte polohovy spinac¢ S3 (viz bod 5.5.3.2).
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5.4 Elektrick

5.4.1 Schéma zapojeni ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
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5.4.3 Pripojeni

POZOR'!

- Prace na elektrickych zarizenich a provoznich prostredcich mohou vykonavat
pouze elektrikari nebo osoby poucené, pod vedenim a dozorem kvalifikované
sily v oboru elektro, dle mistnich elektrotechnickych predpisu a narizeni.

- Pro pripojeni tahlového pohonu musi byt elektrické vedeni po dobu
pripojovacich praci odpojené od site (bez napeti). Toto odpojeni od site musi
byt zabezpecené proti neumysinému opetovnému zapnuti. NedodrzZzeni tohoto
muze zpusobit smrt, teZké poraneni nebo vyznamneé vecné Skody

Pro elektrické pfipojeni tahlového pohonu postupujte nasledovné:

- Tahlovy pohon pomoci ru¢niho ovladani vysurite nékolik mm ze spodni koncové polohy.
- Vyjmete zapustny Sroub na krytu, kryt opatrné sejmete smérem vzharu.

- Vyjmete zaslepku z kabelové prichodky.

- Pfipojované vedeni prostrcte pres tento kabelovy pfivod tak, aby délka vodi¢a byla
dostate€na pro prislusné svorky. Kabelovou prichodku utahnete tak, aby bylo pfipojovaci
vedeni pevné severne.

- Napajeci vedeni odizolujte cca 1-1,5 cm za kabelovym pfivodem.
- Jednotlivé vodice odizolujte cca 5 mm od konce a osadte dutinkami.

- Ochranny vodic pfipojovaciho vedeni spojte se svorkou pro ochranného vodice tahlového
pohonu.

- Nulovy vodic N/MP pfipojovaciho vedeni pfipojte na svorku 1/N liSty svorkovnice
tahlového pohonu.

- Ridi&i vedeni pro vyjizdéni vietena pfipojte na svorku 11 listy svorkovnice tahlového
pohonu.

- Ridi&i vedeni pro zajizdéni vietena pfipojte na svorku 14 lidty svorkovnice tahlového
pohonu.

- Kryt opatrné nasadte shora a priSroubujte zapustnym Sroubem s gumovym tésnicim
krouzkem pevné na pohon.

- Elektrické vedeni pfipojte k siti a tahlovy pohon nechte dobéhnout do kazdé koncové
polohy, abyste vyzkouS$eli, zda se koncové spinace vypinaji a smér pohybu tahlového
pohonu odpovida pozadovanému smeéru.

- V pfipadé, Ze smér pohybu jsou opacné nez je pozadovany smér, musi byt fidi€i vedeni
pro zajizdéni a vyjizdéni vietena zaménéno.
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5.5 Nastaveni

POZOR'!

- Tahlovy pohyb smi byt provozovany kratkodobé bez krytu jen pfi nutnych
nastavovacich pracich na potenciometrech, polohovych spinacich a

A elektrickych volbach. Po dobu téchto ¢innosti ma tahlovy pohon nebezpecné

holé ¢asti pod napétim, stejné tak ¢asti pohyblivé prip. rotujici.

- Neodborne, pripadné neopatrné vykonavani nastavovacich praci muze mit za
nasledek smrt, téZké poranéni nebo vyznamné vécné Skody.

- Provoz tahlového pohonu bez krytu za jinym, nez vySe uvedenym ucelem, je
zakazany.

5.5.1 Momentovy a polohovy koncovy spinac¢

Tahlové pohony jsou vybaveny koncovym spinaCem zavislym na zatézi pro smér zajizdéni
vietena (S1), koncovym spinacem zavislym na zatézi pro smér vyjizdéni vietena (S2) a
polohové zavislym koncovym spinaem pro smér zajizdéni vietena (S3). Zatézova zavislé
koncové spinace (S1, S2) vypinaji motor pfi dosazeni ur€ittho momentu, ktery je
nastaveny ve vyrobnim zavode.

POZOR'!
A - Nastaveni koncovych spinacud zavislych na zatézi nesmite za Zadnych
okolnosti menit!
- K fungovani koncového polohového spinace S3 je zapotrebi doplrikovy spinaci
posuVv.

Polohové zavisly koncovy spince (S3) vypne motor pfi dosazeni ur€itého nastaveného
zdvihu. U montaze tahlového pohonu na pfimou armaturu musite polohovy koncovy spinac
(S3) nastavit tak, aby se motor tdhlového pohonu pfi dosazeni maximalniho zdvihu
armatury vypnul. U montaze tahlového pohonu na trojcestnou armaturu musite spinaci
vacku nalezici ke koncovému spinaci S3 nastavit v spinacich sanich tak daleko smérem
dolu, aby pfed sepnutim koncového spinae S3 bylo dosaZzeno horni koncové polohy
armatury a v dusledku toho motor vypnul zatézova zavisly koncovy spinac (S2). VSechny
spinace pro tuto funkci jsou pfimo propojeny vodici. Pokud maji byt koncové spinace
sériové zapojené z vyroby vélenény pfimo do regulace zafizeni, musi se nahradit
standardni ploSny spoj pfipojovaci deskou PA nebo NA (pouze 2,2 -5 kN).

5.5.2 Pripojovaci deska PA nebo NA (jen 2,2 - 5 kN)

V pfipojovacich deskach PA nebo NA spinace S11/S21, S12/S22 a S13/S23 standardné
nejsou pfimo propojeny vodici a mohou tak byt individualné zapojeny do regulace zafizeni.
VSechny 3 spinaci kontakty vypinacu S11/S21, S12/S22 a S13/S23, jsou na téchto
deskach pfimo vyvedeny a Ize je libovolné pfipojit na pfipojovacich svorkach 40-48.
Spinace pfipojovaci desky PA (pfipojovaci deska pro standardni napéti) jsou uréeny pro
spinaci vykony az do 10 A, 250 V AC (stfidavy).

Spinace pfipojovaci desky NA (pfipojovaci deska pro nizka napéti) jsou uréeny pro spinaci
vykony az do 0,1 A, 4-30 V (s pozlacenymi kontakty).
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Pfipojovaci desky smi byt montované pouze ve vyrobnim zavode, protoZe po demontazi
téchto desek musi byt spinaci body zatézovych spinaci znovu nastaveny!

POZOR'!
A - U pouZiti pripojovacich desek PA nebo NA musi byt individualnim zapojenim
provozovatele zaru¢eno, Ze pri spinani koncovych spinacu zavislych na zatézi
S11/821, S12/22 a polohového spinace S13/S23 se motor tahlového pohonu
zastavi bez zpozdéni. Tato funkce pri dodani pfipojovacich desek typu PA a NA
neni k dispozici!

5.5.3 Polohovy spina¢

Posuvné pohony mohou byt vybaveny pfidavnou deskou polohovych spinacl, na které se
nachazi 2 nezavislé polohové spinace (spina¢ S4 a S5).

Tyto spinace se daji nastavit1 v celé draze pfestaveni, plynule v obou smérech zdvihu a je
mozné je libovolné zapojit do fizeni zafizeni (nejsou pfimo propojené).

Maximalni spinaci vykon spinace (viz ¢ast 4.4 Technické udaje) nesmi byt prekroCeny. Pro
nizka napéti (viz 4.4 Technické udaje) Ize dodat pfidavné polohové spinacCe s pozlacenymi
kontakty (volitelné koncové spinacCe pro nizké napéti).

UPOZORNENI!
A - Vnitini momentové spinace (S1 a S2) nespinaji synchronné s doplrikovymi
polohovymi spinaci (S4 a S5) v koncové poloze!

Kvli konstrukci se pohon v koncovych polohach dale posouva do svazku talifovych pruzin,
a teprve tim vytvafi nastavovaci silu. Pfi tom vSak jiZ nedochazi ke zméné polohy, takze
doplrikové polohové spinace signalizuji koncovou polohu jesté pfed vytvofenim
nastavovaci sily pohonem.

Teprve po dosazeni nastavovaci sily dojde k vypnuti motoru vnitfrnim momentovym
spinaCem.

DUSLEDEK!

- Dojde-li k vypnuti motoru doplrikovym polohovym spinacem S4 nebo S5,
nevytvofi pohon nastavovaci silu. Ventil se neuzavre tésné!

Aby byl motor vypnut polohovymi spinaci S4 a S5 v koncové poloze, musi

- byt motor vypnut s prodlevou min. 10 s po aktivaci doplfikovych koncovych spinacu

- nebo musi byt pfimo zjistén stav momentovych spinacu. K tomu je potfeba doplrikova
deska PA. Postupujte podle pokynu uvedenych v ¢asti ,5.5.2 Pfipojovaci deska PA nebo
NA (jen 2,2 - 5 kN)*.
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5.5.3.1 Montaz pridavnych polohovych spinact

U montaze pfidavnych polohovych spinacl postupujte nasledovné:

- Vypnete sitové napajeni a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.
- Povolte zapustny Sroub na krytu a kryt opatrné sejmete.

- Pfipojku motoru a pfipojovaci konektor sité vytahnete z desky.

- Pruzinu (poz. 50.56) Sroubovakem opatrné vysunte z otvoru a souasné vytahnete
spinaci sané (poz. 50.50) smérem vzhUru z nosice ploSnych spoju (poz. 50.42).

- Na nosici ploSnych spoju (poz. 50.42) uvolnéte Srouby s valcovou hlavou (poz. 50.57)
a vyndejte je z hnaciho mechanizmu (nutné jen u 5 kN tahlovych pohonech).

- Na nosic€ plosnych spoju (poz. 50.42) nasadte desku polohovych spinacu (poz. 50.61)
a upevnéte ji dodanymi Srouby (poz. 50.44).

- Nosi€ plosnych spoju (poz. 50.42) dvéma Srouby s valcovou hlavou (poz. 50.57)
namontujte volné na kryci desku pfevodovky (nutné jen u 5 kN).

- Spinaci posuvnik (poz. 50.50) znovu horem zasnuté do nosice ploSnych spoju (poz.
50.42) a na vodici vieteno (poz. 50.38).

- Nosi€ plosnych spoju (poz. 50.42) srovnejte na kryci desce pfevodovky tak, aby vodici
vieteno (poz. 50.38) leZelo v uprostfed otvoru ve spinacich sanich (poz. 50.50) a potom
jej pevné prisroubujte na kryci desku prevodovky (nutné jen u 5 kN).

- Spinaci sané (poz. 50.50) vyskova vyrovnejte tak, aby pruzina (poz. 50.56) automaticky
zaklapla do drazky vodiciho vietena (poz. 50-38).

- 6-polovy konektor (poz. 50.62) zasnuta do listy s konektory polohovych spinacu

- Odizolujte pfivodni vodice vedené a upevnéné kabelovym pfivodem ve spinacim prostoru
a jednotlivé vodice pfipojte podle poZzadovaného spinani dle schéma zapojeni na
konektorovou listu.

- Spinaci body polohového spinace nastavte podle "5.5.3.3 Nastaveni pfidavnych
polohovych spinacl (S4/S5 pfipadné S24/S25)".

- Pfipojovaci konektor motoru zasnuté na ur€ené misto v liste s pfipojovacimi konektory.
(poz. 50.43.4).

- Sitovy pfipojovaci konektor zasunte na ur¢ené misto v liSte s pfipojovacimi konektory
(poz. 50.43.4).
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- Kryt opatrné nesadte na hnaci mechanizmus a zapustnym Sroubem s gumovym tésnicim
krouzkem ho pevné priSroubujte na tahlovy pohon.

N [y
' is |

b ]| (b dob alal

B LE——50433

| —50434

50.38

5051
50.52
50.53

obr. 12: Spinaci a signaliza¢ni zafizeni pro ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. |Nazev
50.38 Vodici vieteno 50.52 |Nastavovaci vieteno pro vypina¢ S4
50.42 Nosi¢ plosSnych spojl 50.53 |Nastavovaci vieteno pro vypina¢ S5
50.43.3 | LiSta s pfipojovacim konektorem pro 50.54 |Vypinaci vacka
pfipojeni sité
50.43.4 |LiSta s pfipojovacim konektorem pro 50.56 |Pruzina
pfipojeni motoru
50.44 Samofiezny Sroub 50.57 érouby s valcovou hlavou
DIN EN I1SO 4762 - M4x10
50.50 Spinaci sané (pfislusenosti) 50.61 |Deska polohového spinace
50.51 Nastavovaci vieteno pro vypina¢ S3 50.62 |Konektor 6-polovy (pfFislusenstvi,
polohovy spinac)
0040501000 3710 Strana 27
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5.5.3.2 Instalace spinaciho posuvu a nastaveni polohového spinace (S3)

PFi dodateCné instalaci vodiciho vietene a spinaciho posuvu postupujte takto:

- Odpojte napajeni ze sité a zajistéte ho pfed nepfedvidanym zapnutim.

- Uvolnéte zapustny Sroub v krytu, a kryt opatrné sejmete.

- Konektor motoru a sitovou pfipojovaci vidlici vytahnete z desky ploSného spoje.

- Sestihrannou matici M5 (poz. 50.39) nasroubuijte asi 67 mm na vieteno (poz. 50.38).

- Vodici vieteno nasroubujte dle rozméru nastaveni E=50 mm do hnaciho hfidele (poz.
50.30) a zajistéte pojistnou Sestihrannou matici M5.

- Konce vodicich ploch spinacich sani (poz. 50.50) namazte mazivem.

- Zasunte spinaci sané shora do nosice ploSného spoje (poz. 50.42) na vodici vieteno (poz.
50.38) tak, az pruzina (poz. 50.56) zaskocCi ve spinacich sanich do drazky vodiciho
vietena (pfi zdvihu 50 mm 2. drazka).

- Nosi¢ plosného spoje (poz. 50.42) musite nastavit tak, aby vodici vieteno bylo umisténi
uprostfed otvoru spinacich sani!

- Pfipojovaci konektor motoru zasunte na ur€ené misto v liSte s pfipojovacimi konektory.
(poz. 50.43.4).

- Sitovy pfipojovaci konektor zasurite na ur¢ené misto v liSte s pfipojovacimi konektory
(poz. 50.43.4).

- Kryt opatrné nasadte na hnaci mechanizmus a zapustnym Sroubem s gumovym tésnicim
krouzkem ho pevné priSroubujte na tahlovy pohon..

~

2.2-5kN 12-15kN
obr. 13: Montaz vietena tahlového pohonu
poz. Nazev poz. Nazev
50.30 | Hnaci vieteno 50.51 | Nastavovaci vieteno pro spina¢ S3
50.38 | Vodici vieteno 50.52 | Nastavovaci vieteno pro spina¢ S4
50.39 | Sestihranna matice DIN EN ISO 50.53 | Nastavovaci vieteno pro spina¢ S5
4034 - M5
50.42 | Nosi¢ desky ploSného spoje 50.54 | Spinaci vacka
50.50 | Spinaci sané (pfisluSenstvi) 50.56 | Pruzina PREMIO spinacich sani
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U montaze tahlového pohonu na pfimou armaturu musite polohovy spina¢ S3
nastavit tak, jak je nize uvedeno:

v v

- Nastavovaci vieteno pro spina¢ S3 (poz. 50.51) otacejte Sroubovakem tak dlouho,
az spinaci vacka (poz. 50.54), pfiblizujici se odspodu, aktivuje spinac (slySitelné kliknuti).

- Tahlovy pohon posurite kratce do sméru uzavirani a pak zpét do sméru otevirani
a prekontrolujte, zda se tahlovy pohon v poZadované poloze vypne (jmenovity zdvih).

- V pfipadé potieby zkorigujte nastaveni vySe popsanym zplsobem.

U montaze tahlového pohonu na trojcestnou armaturu musite polohovy spinaé¢ S3

nastavit tak, jako je nize uvedeno:

- Posurite armaturu do obou koncovych poloh a v kazdé koncové poloze pfekontrolujte, zda
se armatura vypne spinaem zavislym na zatézi.

- V horni koncové poloze musite pfekontrolovat, zda po vypnuti pohonu je spinaci vacka
(poz. 50.54) polohoveého spinace S3 pod spinatem S3 a tento neaktivovala. Pokud by
se spinaci vacka (poz. 50.54) nachazela v poloze nad polohovym spinacem S3 jej
aktivuje, pak musite nastavovacim vietenem polohového spinaci S3 (poz. 50.51) otacet
tak dlouho, dokud se spinaci vacka nedostane pod spina¢ S3 a tento se neaktivuje.

- Tahlovy pohon jesté jednou posunte obéma sméry a prekontrolujte, zda je tahlovy pohon
v kazdé koncové poloze vypnut spinaem zavislym na zatézi.

- V pfipadé potfeby zkorigujte nastaveni vySe popsanym zpusobem.

5.5.3.3 Nastaveni pridavnych polohovych spinacii (S4/S5 pripadné S24/S25)

Dva pfidavné polohové spinace mohou byt libovolné nastaveny na hlaseni zvolenych poloh
armatury vzdy pro oba sméry zdvihu.

Postupujte pfitom nasledovna:

- Armaturu pfesurite do poZzadované polohy, ktera ma byt pfisluSnym spinaem hlasena.

- Nastavovacim Sroubem odpovidajicim pfisluSnému spinaci otacCejte tak dlouho, dokud se
spina€ nezapne (slySitelné cvaknuti).

- Pohon kratce posunte v obou smérech a zkontrolujte nastaveni, pfipadné ho opravte.

Pohybové zafizeni polohového spinace je nastaveno tak, aby oba smeéroveé spinace mohly
spolehlivé prejizdét v obou smérech.

Standardni provedeni:

U pfidavnych polohovych spinacl je nutné brat na zfetel, Zze stav zapnuti spinace pfi
dalSim probihajicim posuvu pohonu je jen kratkodoby a spinac€ se znovu dale propina zpét.
Stav zpétného prepnuti standardniho polohového spinace nastane po zdvihu 4 mm.

Zvlastni provedeni:
PFi pouziti pfidavnych polohovych spinacl s prodlouzenou spinaci drahou nastane stav
zpétného prepnuti po zdvihu cca 49 mm.
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5.5.4 Potenciometr

Potenciometry se pouzivaji pro elektrické zpétné hlasSeni u regulace zafizeni nebo jako
prisluSenstvi elektronického regulatoru polohy ES11, popf. elektronického vysilace polohy
RI21.

Mohou byt instalovany maximalné 2 potenciometry (= 1 dvojity potenciometr).
Potenciometry Ize dodat v riznych hodnotach odporu (viz 4.4 Technické udaje).

Pro elektronicky regulator polohy ES11 a elektronicky vysila¢ polohy RI21 je nutné
vyhradné pouzit potenciometr 1000 Ohm.

Zména probihajiciho zdvihu armatury na uhel natoCeni potenciometru se déje prevodem
mezi ozubenym hfebenem na spinacich sanich a pastorkem na hfideli potenciometru.
V zavislosti na zdvihu armatury nutné pouzit ur€ity praimér ozubeného pastorku.

Pfi dodani armatury s tahlovym pohonem se zabudovanym potenciometrem je
namontovany a nastaveny potenciometr pfipraven k provozu.

Pro elektromagnetickou slucitelnost doporucujeme pouzit pro potenciometr a elektrické
unifikované signaly stinané vodice.
5.5.4.1 Montaz potenciometru

PFi dodateCné montazi potenciometru postupujte nasledovna:

- Vypnete sitové napati a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.

- VySroubujte zapustny Sroub s krytu a kryt opatrné sejmete.

- Plochy konektor Sedého pfipojovaciho kabelu potenciometru pfipojte na stfedni kontaktni
kolik, Cerveny na horni kontaktni kolik a zluty na spodni kontaktni kolik potenciometru
(obr. 14).

- Potenciometr vsurite do vedeni a posurite tak, aby pastorek (poz. 50.73) zapadal do
ozubeného hfebenu spinacich sani.

- Ohnutou pruzinu (poz. 50.70) u armatury se zdvihem do 30 mm zahaknete do levého
okénka v drzaku plosného spoje (poz. 50.42) nad voditkem potenciometru, vioZzte mezi
kluznou podlozkou a voditko potenciometru a zahaknete do vyrazu pod potenciometrem.

- Pfi zdvihu armatury nad 30 mm a do 50 mm musi byt ohnuta pruzina (poz. 50.70)
zahaknuta v levém (u 12 -15 kN v prostfednim) okénku nad voditkem potenciometru.

- Pfi zdvihu armatury nad 50 mm do 65 mm musi byt ohnuta pruzina (poz. 50.70)
zahaknuta v prostfednim okénku v drzaku ploSného spoje (poz. 50.42), nad voditkem
potenciometru, vlozena mezi kluznou podlozku a voditko potenciometru a zahaknuta
v pravém vyfezu pod potenciometrem.

- Zkontrolujte, zda je pastorek (poz. 50.73) ohnutou pruzinou (poz. 50.70) do ozubeného
hfebenu zatlacen a zda doseda bez vdle.

- V opacném pfipadé ohnutou pruzinu (poz. 50.70) odmontujte, trochu vice ji ohnete
a znovu nasadte stejnym zpUusobem.

- LiStu s pfipojovacimi konektory pro pfipojeni kabelu (poz. 50.68) priSroubujte dvéma
samoreznymi Srouby (poz. 50.69) na drzak plosného spoje (poz. 50.42)

(u jednoduchého potenciometru svorky 25-27).

- Kabel s 3-polovym konektorem (poz. 50.74) pfipojte do zasuvky v pfipojovaci liste

(poz. 50.68).

- Nastavte potenciometr (viz bod 5.5.5.1).
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- Kryt opatrné nasadte na tahlovy pohon a pevné priSroubujte zapustnym Sroubem s
gumovou tésnici podlozkou.

Cerveny

& 50.70

Cerveny
Sedy
Zluty
X

FHH

irtomr 5#, BEI, BEI,

5, g_g'i

§ OGIT,,

[nofjMs=0

obr. 14: Spinaci a vysilaci vybaveni ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev

50.42 Drzak ploSného spoje 50.68 Pfipojovaci kabel potenciometru

50.46 PodlozZka pruziny 50.69 Samofezny Sroub

50.47 Schéma zapojeni 50.70 Ohnuta pruzina (pfislusenstvi
potenciometru)

50.67.1 | Sestihranna matice 50.71 Kluzna podlozka (pfislusenstvi pot.)

50.67.2 |Ozubena podlozka 50.73 Pastorek (volba dle zdvihu armatury
20, 30, 50, 65 nebo 80 mm)

50.67.3 |Potenciometr 50.74 3-polovy konektor (pfislusenstvi
potenciometru.)
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5.5.4.2 Nastaveni potenciometru

Pro nastaveni potenciometru postupuijte nasledujicim zptsobem:

- Tahlovy pohon nastavte do vysunuté polohy.

- Odpojte sit'ové napéti a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.

- Hfidel potenciometru otocte proti sméru hodinovych ruci€ek az na doraz. Potenciometr je
tim nastaven do pocate¢ni polohy (cca 0 Ohm).

- K pfezkou$eni musi byt odpor potenciometru méfeny ohmmetrem.

- U potenciometru 1 se méfi odpor na svorkach 25 a 26.

- U potenciometru 2 se méfi odpor na svorkach 28 a 29.

- Naméfena hodnota v této poloze se musi nachazet na cca 0 Ohm.

- Tahlovy pohon nastavte do horni koncové polohy a na ohmmetru odectéte prislusnou
hodnotu odporu.

- Tyto namérené odporové hodnoty berte na zfetel pfi nastaveni regulace zafizeni.
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5.5.5 Potenciometr odolny proti chybam pro jednokanalové, bezchybné, zpétné
hlaseni polohy

Potenciometr na principu vodivého plastu s osvéd&enim technické kontroly, se pouziva pro
jednokanalové bezchybné zpétné hlaSeni polohy, ve spojeni s bezchybnymi, elektronickymi
systémy sprazené regulace privodu hoflavin, vzduchu a vyfukovych plynu.

Mohou byt instalovany maximalné 2 potenciometry (= 1 dvojity potenciometr).
Potenciometry Ize dodat v riznych hodnotach odporu (viz 4.4 Technické udaje).

Pro elektronicky regulator polohy ES11 a elektronické vysila€ polohy RI21 je nutné
vyhradné pouzit potenciometr 1000 Ohm.

Zména probihajiciho zdvihu armatury na uhel nato¢eni potenciometru se déje na pfevodu
mezi ozubenym hifebenem na spinacich sanich a pastorkem na hfideli potenciometru. V
zavislosti na zdvihu armatury nutné pouzit urcity praimér ozubeného pastorku

Pastorek a osa potenciometru jsou vzajemné pevné spojeny.

Dodate¢na montaz ,chybam odolného potenciometru” neni z bezpeénostnich divodu
povolena.

Pfi dodani armatury s tahlovym pohonem se zabudovanym potenciometrem je
namontovany a nastaveny potenciometr pfipraven k provozu.

Potenciometr nelze kombinovat s pfisluSenstvim ,Vytepani” a ,Vysila¢ polohy R121”.

Pro elektromagnetickou slucitelnost doporu€ujeme pouzit pro potenciometr a  elektrické
unifikované signaly stinané vodice.

Signaliza¢ni vodice nepokladejte paralelné s vedenim sité!

POZOR'!

- Abyste dosahli co nejdelsi zivotnosti s maximalni presnosti, nepouzivejte
potenciometry na principu vodivého plastu jako regulovatelné prfedfadné
odpory, ale jako bezzatézove délice napéti!

- Dodatecna instalace doplriku ,potenciometr odolny proti chybam" neni kvuli
bezpecnosti povolena.

5.5.5.1 Nastaveni potenciometru na principu vodivého plastu s osvédéenim TUV

Pro nastaveni potenciometru postupuijte nasledujicim zpisobem:

- Tahlovy pohon nastavte do vysunuté polohy.

- Odpojte sitové napéti a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.

- K pfezkouSeni musi byt odpor potenciometru méfeni ohmmetrem.

- U potenciometru 1 se meri odpor na svorkach 25 a 26.

- U potenciometru 2 se meri odpor na svorkach 28 a 29.

- Potenciometr uvolnénim 2 Sroubu vyjmete z ozubeného hiebenu, v€etné pastorku.

- Otocte hfideli potenciometru (Uhel otoCeni bez zastaveni je mechanicky 360°, elektricky
320°) a ohmmetrem nastavte pocCatecni polohu potenciometru (cca 0 Ohm).

- Potenciometr, pfip. pastorek vlozte znovu na ozubeny hfeben a upevnéte Srouby.
- Poté Srouby znovu natfete bezpecnostnim natérem.

- Tahlovy pohon nastavte do horni koncové polohy a na ohmmetru odectéte prisluSnou
hodnotu odporu.

- Tyto nemarené odporové hodnoty berte na zfetel pfi nastaveni regulace zafizeni.
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obr. 15: Potenciometr s osvédéenim TUV v ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev

50.38 Vodici vieteno 50.81 Sroub s valcovou hlavou

50.39 Sestihranna matice 50.120 |Paka

50.42 Drzak ploSného spoje 50.121 |Plech

50.50 Spinaci sané (pfisludenstvi) 50.122 |Tazna pruZzina

50.67 Potenciometr s osvédéenim TUV 50.123 | Sroub s plochou hlavou

50.71 Kluzna podlozka (pfislusenstvi 50.124 | Upinaci kolik, drazkovany
potenciometru)

50.73 Pastorek (zdvih 50 mm) 50.125 | Sestihranna pojistna matice M4

50.74 3-polovy konektor (prislusenstvi 50.126 | Sestihranna pojistna matice M5,
potenciometru)
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5.5.6 Vytapéni

Pro ochranu proti tvorbé kondenzatu pfi silnych poklesech teplot okoli, zvySené vihkosti (pfi
pouziti ve vnéjSim prostiedi) a pfi teplotach pod bodem mrazu, by se mel pouzit topny
odpor. Topny odpor se reguluje sam, pouze se musi pfipojit na trvaly zdroj proudu.

5.5.7 Montaz vytapéni

Vytapéni Ize v zasadé kombinovat s veSkerym pfisluSenstvim, je montovano v kompletu
s Uhlovym drzakem.

Pfedem namontovanou elektroniku ES11 nebo RI21 odSroubujte z uhlového drzaku,
odstrante a instalujte vytapéni a elektroniku na uhlovy drzak vytapéni a pfipevnéte zpét.

PFi montazi vytapéni postupujte nasledujicim zpusobem:
- Vypnete sitové napéti a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.
- VySroubujte zapustny Sroub z krytu a kryt opatrné sejmete.

- Kompletni stavebni skupinu vytapéni (na uhlovém drzaku) pfilozenymi Srouby
priSroubujte na ur€ené misto, na kryci desku prevodovky (obr. 16).

- Privod trvalého proudu (napéti v siti = jmenovité napéti vytapéni) protahnete kabelovym
pfivodem v tahlovém pohonu a upevnite.

- Vedeni trvalého proudu odizolujte cca 1-1,5 cm nad kabelovym pfivodem.
- Jednotlivé zily cca 5 mm od konce odizolujte a opatiete dutinkami.
- Jednotlivé vodice ulozte tak, aby se nedostaly do kontaktu s pohyblivymi dily.

- Pfipojte jednotlivé vodice dle schéma zapojeni na blok pfipojovacich konektoru.

\
L P Upevnovaci zavit M3
Upevnovaci zavit M3 — A
pro topny odpor < > pro teplotni spina¢
Upevnovaci zavit M4

pro ES11 pfiipadné RI21

Upevnovaci zavit M3 4 __
pro listu s pfipojovacimin ~ 50.83.6 — o |2
konektory \m\ t

|

obr. 16: Montaz vytapéni u ARI-PREMIO 2,2-15 kN

poz. Nazev poz. Nazev
50.83.1 Uhlovy drzak (pfisl. vytapéni) 50.83.4 | Lista s pfipojovacimi konektory
50.83.2 | Sroub s valcovou hlavou DIN 84 - 50.83.6 | 2-pdlovy konektor
M3x8
50.83.3 | Tepelny spinac 50.83.10 | Topny odpor
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5.5.8 Elektronicky vysila€ polohy Ri21

Elektronicky vysila€ polohy RI21 pfevadi odpor potenciometru (0-1000 Ohm) ktery
odpovida urcitému zdvihu na alternativni vystupny signal pro zpétné hlaseni 0(2) ...10 V DC
popf. 0(4) ...20 mA DC. Pro montaz a sefizeni elektronického vysilae polohy RI21 vzdy
dodrzujte platny navod k pouZiti tohoto pfistroje. Pfislusny navod k pouziti je dodavan s
kazdym pfistrojem.

5.5.9 Elektronicky regulator polohy ES11

Elektronicky regulator polohy ES11 méni spojité vstupni signaly pro fizeni pohonu v
rozsahu 0(2) ...10V DC popf. 0(4) ...20 mA, na 3-bodovy vystupni signal pro motor.
Nastaveni armatury pfitom pozaduje potenciometr 1000 Ohm. Pro montaz a sefizeni

elektronického regulatoru polohy ES11 vzdy dodrzujte platny navod k pouziti tohoto
pristroje. Pfislusny navod k pouZiti je dodavan s kazdym pfistrojem.

50.82

W
i

5 ==

obr. 17: Montaz RI21 / ES11/ Vytapéni u ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev
50.78/79 | Zvolené ES11 nebo RI21 50.82 Sroub s valcovou hlavou DIN EN
IS0 4762-M4x12
50.80 Upeviovaci uhelnik 50.83 Vytapéni
50.81 Sroub s valcovou hlavou DIN
EN ISO 4762 - M4x8
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5.5.10 Elektronicky vysila€ polohy RI21 a regulator polohy ES11 spoleéné v pohonu

U elektropohonl ARI-PREMIO Ize zabudovat elektronicky vysila¢ polohy RI21 spole¢né s
elektronickym regulatorem polohy ES11. (vyjimka: pro 24 V: 5 kN, 12 kN a 15 kN).
Dbejte pfitom na pouziti dvojitého potenciometru 1000/1000 Ohm.

PFi montazi RI21 a ES11 postupujte nasledovné:
- Vypnete sitové napajeni a zajistéte ho proti neumysinému opétnému zapnuti.
- Uvolnéte zapustny Sroub na krytu a kryt opatrné sejmete.

- RI21 a ES11 namontujte s montazni soupravou dle

50.82 5079

obr. 18: Montaz RI21 / ES11 spole¢né do ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev
50.67 Potenciometr 50.82 Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4762 - M4x12
50.78/79 | Zvolené ES11 nebo RI21 50.106 Plech ES11 a RI21
50.81 Sroub s valcovou hlavou 50.108 Distan¢ni sloupky
DIN EN ISO 4762 - M4x8
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5.5.11 Integrovany teplotni regulator d-TRON 316

Integrovany teplotni regulator d-TRON 316 reguluje teplotu dle signalu z odporového
teploméru nebo termoclanku. V zavislosti na zméné odporu vystupnim 3-bodovym
signalem spina motor.

5.5.11.1 Montaz dTRON 316

Regulator dTRON 316 se montuje v kompletu s montazni sadou ARI-PREMIO. Kombinace
s ES11 neni mozna.

PFi montazi dTRON 316 postupujte nasledovné:

Elektrické pfipojeni viz bod ,5.4.3 Pripojeni” bude doplnéno dle nasledujiciho popisu:
- dTRON 316 s montazni sadou upevnéte na desku hnaciho mechanizmu (obr. 20).
- Konektor X2 z dTRON 316 zastr¢te do konektorové listy X1 (1/N, 11,14).

- Pfipojte vstup naméfené hodnoty spolu s ostatnim pfipojenim dle schématu zapojeni
uvedeném na dTRON 316.

- Pfipojte na dTRON 316 zdroj napéti L1 a N.

- Pro dosazeni zmény sméru pohybu vyjizdéjiciho vietena v zavislosti na signal teploty
prehodte kabely svorek 11 a 14.

poz. Nazev

50.81 Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4762 - M4x8

1 90.97 Teplotni regulator dTRON 316

"1 50.98 Upevnovaci uhelnik (prislusenstvi dTRON)
50.99 Drzak (pfislusenstvi dTRON)

50.100 Samosvorna matice (prislusenstvi dTRON)

obr. 19: Montaz dTRON 316 ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
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5.5.12 Integrovany reverzni styka¢

Integrovany reverzni stykac je fizeni signalem 3-bodového fizeni pohonu.
V zavislosti na tom pfepina reverzni stykac faze L1, L2 a L3 pro pozadovany smér otazek
trojfazového motoru.

5.5.12.1 Montaz reverzniho stykace

Reverzni styka¢ se montuje v kompletu s montazni sadou ARI-PREMIO. Kombinace s
ES11, RI21 nebo teplotnim regulatorem je mozna pouze jen s jednim z nich. Dodate¢né
zamontovani vytapéni a montaz relé fazové kontroly jsou mozné.

Pfi montazi reverzniho stykaCe postupujte nasledovna:
Vypnete sitové napajeni a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.

POZOR'!
- Pri provedeni bez relé fazové kontroly se muze pri nespravna propojenych
fazich L1, L2 a L3 tahlovy pohon poSkodit!

Elektrické pfipojeni, viz bod ,5.4.3 Pripojeni“; bude doplnéno nasledné:

- Reverzni styka€ pomoci montazni sady upevnéte na kryci desku prevodovky (obr. 19)

- Pfipojte pfipojku trojfazového proudu L1, L2, L3 a 3-bodovy signal fizeni polohy dle obr.
10.

- Pfi zapojeni bez relé fazové kontroly je nutné elektrické propojeni dle tabulky obr. 11.

K zapojeni relé fazové kontroly postupujte dle bodu ,5.5.13 Relé fazové kontroly*“.

5.5.12.2 Elektrické zapojeni s ES11 nebo s dTRON 316

Vystupni 3-bodovy kabel z ES 11 nebo z dTRON 316 zméné nasledovné:
- Odmontujte konektor X25.

v

- Jednotlivé vodice nasledovne propojte:

cerny (LT) - S2/14
hnédy (L{) - s
modry (1/N) . K1/A2, K2IA2
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5.5.13 Relé fazové kontroly

Relé fazové kontroly kontroluje faze L1, L2, a L3 vstupniho sitového napéti. Relé fazovée
kontroly Fidi reverzni stykac pouze pfipadé, ze jsou faze L1, L2 a L3 spravné zapojeny.
Timto zpUsobem je tahlovy pohon chranén.

5.5.13.1 Montaz relé fazové kontroly

Relé fazové kontroly se montuje do ARI-PREMIO vedle reverzniho stykace.
Relé fazové kontroly Ize pouzit jen v kombinaci s reverznim stykacem.
Kombinace spole¢né s regulatorem teploty dTRON 316 neni mozna.

PFi montazi relé fazové kontroly postupujte nasledovne:

Vypnete sitové napajeni a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.
Elektrické pfipojeni, viz bod ,5.4.3 Pripojeni” a ,5.5.12 Integrovany reverzni styka¢” bude
doplnéné dle nasledujiciho popisu:

- Relé fazové kontroly upevnéte vedle reverzniho stykace (obr. 20)

- Pfipojte pfivod trojfazového proudu L1, L2, L3 a 3-bodovy fidi€i signal dle obr. 10.

poz. Nazev

50.57 Sroub s vélcovou hlavou DIN EN I1SO 4762 - M4 ;
50.59 Sroub s vélcovou hlavou DIN EN I1SO 4762 - M4 ;
50.81 Sroub s vélcovou hlavou DIN EN I1SO 4762 - M4
50.102 | Reverzni stykac

50.103 | Upevnovaci plech (pfisludenstvi reverzniho styka
50.105 | Relé fazové kontroly

50.107 | Uhelnik (pfislusenstvi relé fazové kontroly)

oY
Oy

N

N2

obr. 20: Montaz reverzniho stykace a relé fazoveé kontroly do ARI-PREMIO 12 - 15 kN
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5.5.14 DC-MODUL

Ménic€ pro 3-bodové fizeni elektrického tahlového pohonu ARI-PREMIO 230V/50Hz od 2,2
do 5 kN, se stejnosmérnym 24 V napajenim.

DC-MODUL v zavislosti na polarité méni vstupni stejnosmérné 24 V napajeci napéti na

vystupni 3-bodovy signal 230V/50Hz.

Vlastnosti

- 3-bodovy ménic¢ pro pfeménu vstupniho napajeciho 24 V stejnosmérného napéti na
vystupni 3-bodovy signal 230V/50Hz pro funkce Nahoru - Stop - Dolu

- Upevnéni na ARI-PREMIO nebo montaz na stenu

- Jednoduché dvoudratoveé fizeni

- Zména smeéru otaceni jednoduse zménou polarity

- Elektronika bezpefen zabudovana ve stabilnim krytu

- Z pFisluSenstvi Ize pouzit regulator polohy ES11 vysila¢ polohy RI21 &i RI32

- Lze dodate¢né montovat na pohony 230V/50 Hz ARI-PREMIO 2,2 - 5kN

5.5.14.1 Montaz DC-MODULU na ARI-PREMIO

DC-MODUL se montuje vné na ARI-PREMIO.

- Povolte Srouby (poz. 50.120.6) a sejmete kryt (poz. 50.120.5) ze spodniho dilu (poz.
50.120.4).

- Pomoci Sroubu (poz. 50.120.3) upevnéte spodni dil (poz. 50.120.4) na plechovy drzak
(poz. 50.120.1).

- VySroubujte 2 Sestihranné Srouby (poz. 50.120.2) s pruzinovymi podlozkami (poz. 50.16)
z pripojovaci strany na pohonu ARI-PREMIO.

- Plechovy drzak (poz. 50.120.1) pomoci téchto 2 Sestihrannych Sroubu (poz. 50.120.2)
s pruzinovymi podloZkami (poz. 50.16) upevnéte.

- DC-MODUL dle schéma zapojeni propijte.

- Kabel z DC-Modulu musi byt vedeny zavitovymi kabelovymi prichodkami na pohonu
a musi byt pfiSroubovany.

- Po pfipojeni kryt (poz. 50.120.5) priSroubujte zpét na spodni dil (poz. 50.120.4).

POZOR'!
-V DC-Modulu a v ARI-PREMIO se indukuji vysoka napéti.
- Pri pouhych 24 V na vstupu se mohou téz vyskytnout napéti pres 230 V.
A - Pro bezpecné pripojeni bezpodminecné vstup 24 V volné odpojte. (Volnym
odpojenim se rozumi, Ze vSechna napéti na pfipojovacich svorkach zarizeni
budou vypnuta)
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50.120.4

50.120.5

—e===)

5012072

=)

501203 \

50.1201

50.120.6
obr. 21: DC-Modul, pfisluSenstvi k ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN
poz. Nazev poz. Nazev
50.16 Pruzinové podlozky 50.120.3 | Sroub s valcovou hlavou M4 x 12
50.120 DC-Modul, sestava 50.120.4 |Spodni dil
50.120.1 Plechovy drzak 50.120.5 Kryt
50.120.2 | Sestihranny $roub M10 x 45 50.120.6 | Sroub s valcovou hlavou M4 x 20/7
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5.5.14.2 Technické udaje DC-modulu

Typ

DC-Modul

Napajeci napéti

V |24V stejnosmérné napéti, +10%/-20% (vyhlazené)

Proudovy odbér

A |1-5A(5A pfi pIné zatézi), cca 0,5 A pfi béhu naprazdno

Druh provozu EN 60034-1/
A11

S1-100% ED

Vystupni napéti

V 230V (pfi b&€hu naprazdno nad 230 V AC)

Vystupni frekvence Hz |50Hz
Dodavany vykon VA |65VA

Kryti EN 60529 IP 65

Max. teplota okoli °C [-20°C...+70°C
Hmotnost kg |2

Rozmery DC-modulu

mm | BxHxT 160x100x83 (bez plechového drzéku a Sroubu)

Pripojeni / instalace

DC-Modul

Elektrické pfipojeni

Sroubovymi svorkami max 2,5 mm_Dbejte na vhodny priiez
vodi¢q, jinak dojde s dlouhymi kabely k vysokému Ubytku napéti!

Lze jej pouzit pouze v kombinaci s omezovatem zapinaciho proudu!

Pfipojeni na tahlovy pohon
ARI-PREMIO

PREMIO 230V 50Hz 2,2 - 5kN (max. 65VA)

ARI-PREMIO s regulatorem
polohy ES11

s ES11 230V (pfislusenstvi)

ARI-PREMIO s vysilatem
polohy RI21

s RI21 230V (pfisluSenstvi) Ize pouze ve spojeni s ES11
(pFislusenstvi)

ARI-PREMIO s vysilatem
polohy RI32

s RI32 (pfislusenstvi) Ize pouze jako dvouvoditové pfipojeni v
proudové smycce

Kombinace s teplotnim regulatorem dTRON neni mozna!
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ARMATUREN

ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN s DC-modulem, 3-bodové fizeni
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ARMATUREN

ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN s DC-modulem, spojité fizeni

re

s

éma zapojeni

5.5.14.4 Sch

od oda
weellx NINAOWN X NTNAOW
b oo po
| ] goje | ] goje
SZ 9Z LT @X 1 N §Z 9Z LT @X TN
RN 1y it R
I bex zox | obex ] lax ax | lnx
» » + olo|o| |o|e|e “u“_ ol Si oo “=m olo|o|lX o|e|o|0lX olo|o @|o|@| 8X
PYBIPYTIT R A N L%mi\._.; AN TIOg628e iy T TA9TSe 6y T T17eELe e
x| §| fpexy §leix % Ax4 4 faxy| e ﬁ % % %
UJ, A0S
vu 0z
. | |
- 4 <E>%W. U 000l 0 z z
— E: ﬂ 'l N
S| LZId W 2y W ld (6ZS) 6S  (7ZS) 7S
| 10d | 10d IM E
o L L L L

ﬂﬂox
8| e

GZX

"W

LLS3a wsﬂ
t
I
FASR
t
N
i
NZ
= OINTHd ousialA
7 { @woeansez aid ejuejod
o OINTHd ousjalA

7EX  § 4 EEX
1No NI
ZHOS oa
NOEC A7Z
d-€
1NAOW-2a

4 o1eAnsAa aud ejuejod

oA)suasn|slid

Od WOTNAOWN S ‘NXS-2°Z OINTH -1V

obr. 23

Strana 45

0040501000 3710



ﬁ Navod na pouziti a montaz
| <(D> ARmATUREN Tahlovy pohon ARI-PREMIO

5.5.15 Elektronicky vysila€ polohy RI32

Vysila¢€ polohy RI32 pfevadi zménu odporu na jednotkovy fidici signal v rozsahu 4..20mA
nebo 2..10V.

Vysila€ polohy RI32 muze byt napajen jak stejnosmérnym, tak stfidavym napétim 24 V.
Zapojeni do proudové smycCky bez pfidavného zdroje napéti je mozné.

5.5.15.1 Pouzitelna oblast potenciometru

Polohove potenciometry R1 nebo R2 jsou v 100%
trojhodinovém zapojeni.

Stejnym zpUsobem Ize pro vysila¢ polohy

RI32 pouzit potenciometr s vodivym plastem. nastavitelny
. , 0w . rozsah strmosti
Pro sefizeni vysilaCe polohy RI32 dle zdvihu -«

prestaveni polohového potenciometru slouzi

pomocna grafika vpravo. Je dllezité, aby

mechanicka draha prestaveni pohonu byla

mensi nez je draha prestaveni polohoveého nastavitelny 10%

potenciometru. rozsah 0°

obr. 24: Polohovy potenciometr nuloveho bodu

5.5.15.2 Montaz elektronického vysilace polohy RI32 do PREMIO

- Montaz vysilace polohy RI32 do ARI-PREMIO je dle zobrazeni.

- Upeviovaci uhelnik (poz. 50.98) se pfiSroubuje Sroubem s valcovou hlavou (poz. 50.81)
na kryci desku pfevodovky.

- Pomoci Sroubu s valcovou hlavou (poz. 50.59) a podlozek (poz. 50.122) priSroubuijte
vysilac€ polohy (poz. 50.121) na upevnovaci uhelnik (poz. 50.98).

: ‘

obr. 25: RI32, pfislusenstvi k ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev

50.59 Sroub s vélcovou hlavou M4 x 6 50.98 | Upeviovaci uhelnik
50.67 Potenciometr 50.121 |Vysila¢ polohy RI32
50.81 Sroub s vélcovou hlavou M4 x 8 50.122 |Podlozka 4.3
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5.5.15.3 Vysila¢ polohy RI32 a regulator polohy ES11 spoleéné v pohonu

Do pohonu ARI-PREMO Ize namontovat elektronicky vysila€ polohy RI32 a elektronickym
regulator polohy ES11 spolecné.

Pfitom dbejte, aby byl pouzit dvojity potenciometr 1000/1000 Ohm.

Pfi instalaci RI32 a ES11 postupujte nasledovne:

- Vypnete sitové napéti a zajistéte ho proti neumysinému opétovnému zapnuti.
- VySroubujte zapustny Sroub z krytu a kryt opatrné sejmete.

- RI21 a ES11 namontujte s montazni sadou dle obr. 26 .

obr. 26: Spol¢ena montaz RI32 a ES11 na ARI-PREMIO 2,2 - 5 kN

poz. Nazev poz. Nazev

50.67 Potenciometr 50.82 Sroub s valcovou hlavou
DIN EN ISO 4762 - M4x12

50.78 Prislusenstvi: ES 11 nebo RI21 50.121 Prislusenstvi: R132
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5.5.15.4 Technické udaje vysilace polohy RI32

Typ Vysila€ polohy RI 32

Napajeci napéti V |24V DC/AC 50...60Hz

Vstup potenciometru W |1 kOhm ... 10 kOhm trojvodiCové zapojeni, vhodny pro
potenciometr na principu vodivého plastu

Napéti vystupniho rodiciho |V  [2...10 V DC (vystup Fidiciho signalu je vnitrné elektricky

signalu napojen na napajeci napéti)

Proud vystupniho fidiciho mA |4...20 mA DC (zatéz max. 500 W) (vystup fidiciho signalu

signalu elektricky je vnitrné elektricky napojen na napajeci napéti)

Mérici proud pres jezdec mA |max. 800 mA

potenciometru

Chyba linearity % |£0,2% Rozmery

Teplotni koeficient %/K | 0,04%/K

Pusobeni pomocné energie | %/V |0,02%/V

Kryti EN 60529 IP40 (svorky IP20)

Max. teplota okoli °C |40°C..+85°C

VIhkost % |95% r.F., bez oroseni

Hmotnost g ca.35g

Rozmery mm | ?xHloubka: 44 x 38

Pripojeni / instalace RI 32 Vysilaé polohy

Elektrické pfipojeni $roubovymi svorkami max 2,5 mm?

Pfipojeni v tdhlovém pohonu |do ARI-PREMIO ve vSech provedenich

5.5.15.5 Montaz potenciometru

POZOR'!

AN\

Pri montazi potenciometru si prosim vSimnete bodu ,5.5.4 Potenciometr”.

Konektor Ra, Rb, Re na kabelu potenciometru vysilae polohy RI32 zasurite do
konektoroveé listy 25, 26, 27 nebo 28, 29, 30 v pohonu ARI-PREMIO.
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5.5.15.6 Schéma zapojeni

ffffffffff

RI32
I Volba ridiciho signalu pohonu
*ﬁ Nastaveni potfebného Fidiciho
signalu pro pohon se provadi
miniaturnimi spinaci SA a SB
L35

AL

1[2[3]4 -rdRalRdwd,
X3e|o|e

S

27 26 25X9
| 1] alebo

Volitelné propojeni potenciometru alternativné R1 nebo R2

| X9 Bebelrl) | X hehahdl 20 zt 28X11 Potenciometry od 100 Ohm do 20 kOhm

xo[e|e|e| xn|e|e|e

A o .. SA SB
dvouvodicové zapojeni
(proudova smycka ON
4..20mA OFF
24vbc 24V DC

1234

o
e o SA SB

@ ¢tyfvodiGové zapojeni
4..20mA H ON H ON

24vDC 24V DC und AC

SB

i
Y - SA
CtyfvodiCové zapojeni
2...10mA ON
5/ybc 24V DCund AC OFF

obr. 27

5.5.15.7 Podminky pro zapojeni

Elektrické pfipojeni je realizovano pres pfimeé rozpojovaci svorky vysilace polohy RI32.
Propojeni k potenciometru je pomoci kabelu. Vysila¢ polohy RI32 je propojeny s
instalovanym potenciometrem (R1 nebo R2) v pohonu ARI-PREMIO.

Pfi uzaviené armatufe je odpor mezi Rb a Rc cca 0 Ohm.

Vhodné priifezy vodiétl pfipojenych na svorky jsou 0,2 aZ 2,5 mmZ.

Pro elektromagnetickou slucitelnost u doporucujeme u delSich vedeni pouzit stinéné
vodice.

Technické informace prosim poptavejte pfimo u ARI-Armaturen.
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5.5.15.8 Nastaveni nulového bodu a strmosti

Miniaturnim potenciometrem S (strmost) a N (nulovy bod) je vystupny fidiCi signal 4...20 mA
nebo 2...10 V pfizplsoben zdvihu potenciometru.

Nastaveni nulového bodu

- Nastaveni nulového bodu se provadi vzdy pfed nastavenim strmosti.

- Potenciometr se musi nachazen na hodnoté kolem 0 Ohm.

- Pfed méfenim odporu odpojte potenciometr od vysilaCe polohy RI32 a po zméfeni odporu
ho znovu pfipojte.

- Zmérfte odpor na kabelu potenciometru mezi Rb a Rec.

- Pfipojeni provedte dle schéma zapojeni.

- Nastaveni nulového bodu se provadi nastavovacim Sroubem s oznacenim N.

- Nastavovaci Sroub nulového bodu N nastavte tak, aby na méficim pfistroji byla minimalni
hodnota pozadovaného rodiciho signalu.

- Nastavovacim Sroubem nulového bodu N otoéte vpravo pro zvyseni vystupniho signalu,
vlevo pro snizeni (po 12 otackach zabere kluzna spojka).

Napriklad:
- Proudovy vystup............. minimalni hodnota........... =4 mA
- Napét'ovy vystup............ minimalni hodnota........... =2V

Nastaveni strmosti

Po nastaveni nulového bodu nasleduje nastaveni strmosti.

- Pfed méfenim odporu potenciometr od vysilace polohy RI32 odpojte, po zméfeni pfipojte.

- Zméfte odpor na kabelu potenciometru mezi Rb a Rec.

- PFizplsobeni rozsahu odporu na rozsah vystupniho fidiciho signalu se provadi
nastavovacim Sroubem s oznacenim S.

- Mérici pfistroj z nastaveni nulového bodu nechte pro nastaveni strmosti ve stejném
méficim rozsahu.

- Nastavovaci Sroub strmosti S nastavte tak, aby na méficim pfistroji byla maximalni
hodnota pozadovaného fidiciho signalu.

- Nastavovaci Sroub strmosti S otoéte vpravo pro zvyseni vystupniho signalu, vievo, aby
pro snizeni (po 12 otackach proklouzne kluzna spojka).

Napriklad:
- Proudovy vystup............. maximalni hodnota........... =20 mA
- Napét'ovy vystup............ maximalni hodnota........... =10V
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6.0 Uvedeni do provozu

POZOR'!

- Pohon ma pfi provozu rotujici a pohyblivé ¢asti, které jsou znacené ¢ervenou
barvou. Nebezpeci pohmozdéni a poranéni!

Pred kazdym uvedenim do provozu noveho zafizeni, resp. opétovnym uvedenim

zafizeni do provozu po opravach nebo prestavbach, je nutné zabezpedit:

- Radnée ukonceni vdech provadenych praci!

- Zasadne je nutné dodrzet mistni bezpecnostné predpisy

- Namontovany kryt tahlového pohonu.

Pfi uvedeni do provozu se musi postupovat nasledujicim zpisobem:

- Tahlovy pohon nastavte ru¢nim kolem do pfiblizné stfedni polohy zdvihu.

- Pfivedte kratké impulzy pro kazdy smeér pohybu a zkontrolujte, zda sméry pohybu
odpovidaji poZzadovanym sméram. V opacném pripadé se musi fidi€i vedeni s impulzy
pro otevirani a zavirani tahlového pohonu zaménit.

- Tahlovy pohon nechte bézZet v kazdém sméru pohybu do koncové polohy a zkontroluijte,
zda automaticky vypina, a zda se vSechny pohyblivé vnéjsi asti mohou volné pohybovat.

- Pfi nespravné funkci zkontrolujte vdechny provedené montazni a sefizovaci prace,
pfipadné je opravte a provedte znovu uvedeni do provozu.

7.0 Osetreni a udrzba

Tahlovy pohon neni naro¢ny na udrzbu, takze udrzba nemusi byt provadéna v pevné
stanovenych €asovych intervalech.

Udrzba a intervaly udrzby se stanovi dle pozadavku provozovatele.
Tahlovy pohon se nesmi Cistit vysokotlakovymi pfistroji, resp. agresivnimi, zdravi
Skodlivymi €i lehce zapalnymi rozpoustédly a nebo Cisticimi prostfedky.

Po dobu cisténi, resp. po jeho ukonceni, by se mela proveést prohlidka tésnicich mist
tahlového pohonu.

PFi znamkach vytékajiciho maziva a nebo necistot je nutné obnovit tésnici elementy.
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8.0 Tabulka hledani a odstranovani poruch

POZOR'!

AN\

- Pred montaznimi a opravarenskymi pracemi dbejte bodu 10.0 a 11.0!
é - Pfed novym uvedenim do provozu dbejte bodu 6.0!

Porucha

Mozné pri€iny

Oprava

Tahlovy pohon se nepohybuje

PferuSené napajeni ze sité

Urcete pfi¢iny a odstrarite je

Je propalena pojistka

Vymnete pojistku

Tahlovy pohon je nespravné
zapojeny

Pfipojeni posuvného pohonu
napravte dle schéma zapojeni

Zkrat, zpUsobeny:
- VIhkosti

- Nespravnym pfipojenim

- Spalenym motorem

Pfesné urcete pficinu:

- Tahlovy pohon vysuste a
odstrante netésnosti

- Pfipojeni posuvného pohonu
opravte dle schématu
zapojeni

- Zkontrolujte, zda napéti sité
odpovida sitovému napéti
uvedenému na typovém Stitku.
Motor nechte vyménit

Kontakty konektoru nejsou nebo
nejsou spravneé zasunuté v
pfipojovacich zasuvkach

Kontakty konektoru nejsou nebo
nejsou spravné zasunuté v
pfipojovacich zasuvkach

(pouze u 12-15 kN) Ruéni kolo je
jesté zasunuté a pfi rozbéhu
motoru neodskoci.

Uvolnéte upevinovaci Sroub
motoru, ktery je hned vedle
kabelové prichodky. (Manualné
vysunte rucni kolo)

Tahlovy pohon kolisa mezi
pravym a levym chodem

Provozni kondenzator motoru je
chybny

Provozni kondenzator motoru
nechte vymeénit.

Tahlovy pohon se neposouva
do koncovych poloh a skfipe

Koncové spinace zavislé na
zatéZi jsou pfestavené nebo
vadné

Demontujte tahlovy pohon a
poslete ho k opravé a nastaveni
do zavodu.

Pokles napéti dany pfilis
dlouhym pfipojovacim vedenim,
pripadné pfili§ malym prifezem
vodi¢h

Pouzijte pfipojovaci vedeni
odpovidajici poZzadovanému
vykonu

Kolisani sité mimo pfipustné
tolerance

Postarejte se o ,vyhlazenéjsi” sit
v ramci potfebnych toleranci

PFilis vysoky tlak v zafizeni

Snizte tlak v zafizeni

Tahlovy pohon obcas
vynechava

Pfirodni vedeni ma pohyblivy
kontakt

Pfipojeni na svorkovnici pevné
utahnete

Tahlovy pohon se ve sméru
,Zasouvani vietena” vypina
uz pfed spinaem zavislym
na zatézi (trojcestna
armatura)

Polohovy spina¢ S3 neni
pfiméfené nastaveny

Polohovy spina¢ S3 nastavte
podle navodu na pouziti

Strana 52

0040501000 3710




Navod na pouziti a montaz
e e il ‘17 Tahlovy pohon ARI-PREMIO
9.0 Demontaz tahlového pohonu

POZOR'!

- Pri demontazi posuvného pohonu musi byt elektrické vedeni odpojené od site
i (bez napéti). Toto odpojeni od sité musi byt zabezpecené proti neumysinému

opétovnému zapnuti.
- Zafizeni je nutné vypnout (beztlakovy stav), protoze kuzelka armatury jiz
nebude drZzena pohonem a byla by tlacena tlakem v zarizeni.

- KuZelku armatury méjte ve stfedni poloze zdvihu - v Zadném pripadé nesmi
pfiléhat na sedlo!

Pfi demontazi tahlového pohonu postupujte nasledovne:
- VySroubujte zapustny Sroub na krytu a kryt opatrné sejmete.
- Odpojte vSechny vné pfivedené vodice do tahlového pohonu a vytahnete je z pohonu.

- Kryt opatrné shora nasadte a zapustnym Sroubem s gumovym tésnicim krouzkem ho
upevnéte.

- Uvolnéte zavitovy kolik v pojistce proti pfetoCeni a potom spojku z pojistky proti pretoCeni
vySroubuijte.

- Uvolnéte pfipojovaci Srouby tahlového pohonu s armaturou.

- Tahlovy pohon sejmete z armatury.

10.0 Zaruka / ruceni

Rozsah a doba zaruky je uvedena ve “VSeobecnych obchodnich podminkach firmy Albert
Richter GmbH & Co.d KG” anebo v kupni smlouvé, ktera byla platna v dobé dodani.

Nerucime za Skody zpUusobené neodbornym pouzivanim, nedodrzenim tohoto navodu na
pouziti a montaz, pfedpist na pfedchazeni Urazim a jinych predpisu.

Za skody, které vznikly neodbornym zachazenim nebo nedodrzenim navodu k pouziti a
montazi, katalogového listu a pfislusnych predpisli, nemohou byt uplatiiovany zadné
naroky z odpovédnosti za vady.

Skody, které vzniknou za provozu kvli odchylnym podminkam pouZiti vGé&i listu s Gdaji
nebo ostatnim dohodam, ru€eni rovnéz nepodléhaji.

Opravnéné reklamace budou vybavené opravou, vykonanou prostfednictvim naseho pod-
niku anebo nami povéfeného subjektu.

Naroky nad ramec zaruky jsou vylouc¢ené. Nevznika narok na nahradni dodavku.

Udrzba, montaz cizich prvkil, zmény konstrukce jako i pfirozeného opotfebeni jsou ze
zaruky vyloucené.

Naroky ze Skod vzniklych béhem prfepravy si uplatiujte u pfislusného dopravce.

0> ammanmen

Technika s budoucnosti.
KVALTINi NEMECKE ARMATURY

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG, 33756 Schlo3 Holte-Stukenbrock
telefon (+49 5207) 994-0 telefax (+49 5207) 994-158 nebo 159
Internet: http://www.ari-armaturen.com E-mail: info.vertrieb@ari-armaturen.com
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11.0 Prohlaseni o shodeé

ES - prohlaseni o shodé

ve smyslu
Smeérnice ES o elektromagnetické kompatibilité 2004/108/ES a smérnice ES o
zarizenich nizkého napéti 2006/95/ES

Timto prohlasujeme,

ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co. KG,
Mergelheide 56-60, 33756 SchloR Holte-Stukenbrock,

Ze konstrukce
linearniho elektropohonu ARI-PREMIO
v dodaném provedeni splfiuje pozadavky nasledujicich predpisu:

- smérnice ES o elektromagnetické kompatibilité 2004/108/ES

Pouzité harmonizované normy:
DIN EN 61000-6-1/3; DIN EN 61000-6-2/4

- smérnice ES o zafizenich nizkého napéti 2006/95/ES

Pouzité harmonizované normy:
EN 60204-1; EN 60335-1; EN 60730-1; DIN EN 60730-2-14

Schlof3 Holte-Stukenbrock, dne 11. ledna 2010

hmann, jednatel)
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