SAR 07.2 - SAR 16.2

AUMA NORM

Technical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motor

duma’

General information

AUMA NORM multi-turn actuators require electric controls. For the SAR type range, AUMA offers AM and AC actuator controls. These can
also easily be mounted to the actuator at a later date.

Type Output speed Torque range" Modulating Num- Pulse Pulse Valve attachment® Handwheel Weight
rpm torque? ber of dura- duration 6)
starts  tion®  onre-
versal¥
S4-25% Stand- Max. @
S5-25% S4-50% S4-25% S4-50% Starts ard Option rising Reduc-
Min. Max. Max. Max. Max. Max. Min. Max. ENISO DIN Stem (4] tion ra- approx.
50Hz 60Hz [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [1/h] [ms]  [ms] 5210 3210 [mm]  [mm] tio kgl
4 4.8 260 11:1
5.6 6.7 200 8:1
8 9.6 155 11:1
19
11 13 130 8:1
16 19 1,500 100 Fo7 26 11:1
SAR - :
15 30 20 15 10 50 160
072 o 26 90 F10 GO 347 8:1
32 38 75 11:1
45 54 70 8:1
20
63 75 65 11:1
1,200
90 108 60 8:1
4 4.8 260 11:1
5.6 6.7 200 8:1
8 9.6 155 11:1
20
11 13 130 8:1
16 19 %0 20 (B 100 FO7 26 11:1
SAR - :
4 1
07.6 9 26 30 60 0 %0 90 F10 GO 347 60 8:1
32 38 75 11:1
45 54 70 8:1 o
63 75 65 11:1
20 15 1,200
90 108 60 8:1
4 4.8 260 11:1
5.6 6.7 200 8:1
8 9.6 155 11:1
22
11 13 130 8:1
60 45 1,500
SAR 16 19 100 1429
60 120 90 50 F10 GO 40 200
10.2 22 26 90 8:1
32 38 75 11:1
45 54 70 8:1
25
63 75 65 11:1
50 35 1,200
90 108 60 8:1
4 4.8 280 11:1
5.6 6.7 220 8:1
1,200 44
8 9.6 175 11:1
11 13 150 8:1
120 90
SAR 16 19 120 11:1
120 250 180 900 70 F14 G1/2 58 315
14.2 22 26 110 8:1
32 38 100 11:1
600 48
45 54 90 8:1
63 75 85 11:1
100 70 400
90 108 80 8:1
4 4.8 280 11:1
5.6 6.7 220 8:1
1,200 46
8 9.6 175 11:1
200 180
11 13 150 8:1
SAR 16 19 120 429
250 500 360 900 70 F14 G1/2 58 400
14.6 22 26 110 8:1
32 38 100 11:1
175 125 600 58]
45 54 90 8:1
63 75 85 11:1
150 105 400
90 108 80 8:1
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Technical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motor

Type Output speed Torque range” Modulating Num- Pulse Pulse Valve attachment® Handwheel Weight
rpm torque? berof dura- duration @
starts  tion®  onre-
versal¥
S4-25% Stand- Max. @
S5-25% S4-50% S4-25% S4-50% Starts ard Option rising Reduc-
Min.  Max. Max. Max. Max. Max. Min. Max. ENISO DIN Stem (4] tion ra- approx.
50Hz 60Hz [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [1/h] [ms] [ms] 5210 3210 [mm]  [mm] tio [ka]
4 4.8 300 1:1
5.6 6.7 250 8:1
400 280 900
8 9.6 200 11:1
67
11 13 175 8:1
SAR 16 19 150 1:1
500 1,000 710 600 100 F16 G3 77 500
16.2 22 26 140 8:1
350 250
32 38 130 11:1
300 79
45 54 120 8:1
63 75 115 11:1
200 175 200 83
90 108 110 8:1

1)  The tripping torque is adjustable for directions OPEN and CLOSE within the indicated torque range.
2) Maximum permissible torque for modulating duty.
3) For identical direction of rotation: Time duration for which the motor must be electrically powered until there is a movement at the output

drive.

4) For reversal of rotation direction: Time duration for which the motor must be electrically powered until there is a movement at the output

drive.

5) Indicated flange sizes apply for output drive types A and B1. Refer to separate dimension sheets for further output drive types.
6) Indicated weight includes AUMA NORM multi-turn actuator with 3-phase AC motor, electrical connection in standard version, output drive

type B1 and handwheel.

7)  Stem diameter for rising stem in combination with AUMA stem protection tube made of PMMA max. 30 mm.

Features and functions
Type of duty

Motors

Mains voltage, mains frequency

Overvoltage category
Insulation class

Motor protection

Self-locking

Motor heater (option)

Manual operation

Indication for manual operation (op-
tion)

Electrical connection

Standard: Intermittent duty S4 - 25 %, class C according to EN ISO 22153
Intermittent duty S4 - 50 %, class C according to EN ISO 22153

Option: Intermittent duty S5 - 25 % (insulation class H required), class C according to EN ISO
22153

For nominal voltage and +40 °C ambient temperature and at modulating torque load.

3-phase AC asynchronous squirrel-cage motor, type IM B9 according to IEC 60034-7, 1C410 cooling pro-
cedure according to IEC 60034-6

Standard voltages:

Refer to table: 3-phase AC standard voltages [ 3]
Special voltages:

Refer to table: 3-phase AC special voltages [} 3]
Further voltages on request

Permissible variation of mains voltage: £10 %
Permissible variation of mains frequency: +5 %
Category Il according to IEC 60364-4-44
Standard: F, tropicalized

Option: H, tropicalized
Standard: Thermoswitches (NC)
Option: PTC thermistors (according to DIN 44082)

PTC thermistors additionally require a suitable tripping device in the actuator controls.

Yes (actuator are self-locking if the valve position cannot be changed from standstill while torque acts
upon the output drive.)

Voltages: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC or 380 — 480 V AC
Power 12.5 W
Manual drive for setting and emergency operation, handwheel does not rotate during electrical operation.
Options: Handwheel lockable
Handwheel stem extension
Power tool for emergency operation with square 30 mm or 50 mm

Indication whether manual operation is active/not active via single switch (1 change-over contact)

Standard: AUMA plug/socket connector with screw-type connection
Options: Terminals or crimp-type connection
Gold-plated control plug (sockets and pins)
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Technical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motor

Features and functions
Threads for cable entries

Wiring diagram
Valve attachment

Standard: Metric threads
Option: Pg threads, NPT threads, G threads
TPAOOR1AA-001-000 (basic version)
Standard: B1 in accordance with ISO 5210
Options: A, B2, B3, B4, C, D according to ISO 5210
A, B, D, E according to DIN 3210
C according to DIN 3338

Special valve attachments: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, I1B1, IB3
A prepared for permanent lubrication of stem

Table 1: 3-phase AC standard voltages

Voltages/frequencies
Volt [3~] 220 230
Hz 60 50

380 380 400 400 415 440 460 480 500
50 60 50 60 50 60 60 60 50

Table 2: 3-phase AC special voltages

Voltages/frequencies
Volt [3~] 220
Hz 50

Electromechanical control unit
Limit switching

Torque switching

Switch contact materials

Position feedback signal, analogue

(options)

Mechanical position indicator
(option)

Running indication

(option)

Heater in switch compartment

440 525 575 600 660 690

50 50 50 60 50 50

Counter gear mechanism for end positions OPEN and CLOSED
Turns per stroke: 2 to 500 (standard) or 2 to 5,000 (option)

Standard: Single switch (1 NC and 1 NO) for each end position, not galvanically isolated

Options: Tandem switch (2 NC and 2 NO) for each end position, switch galvanically isolated
Triple switch (3 NC and 3 NO) for each end position, switch galvanically isolated
Intermediate position switches (DUO limit switching), adjustable for each direction of opera-
tion

Torque switching adjustable for directions OPEN and CLOSE

Standard: Single switch (1 NC and 1 NO) for each direction, not galvanically isolated

Option: Tandem switch (2 NC and 2 NO) for each direction, switch galvanically isolated

Standard: Silver (Ag)

Option: Gold (Au), recommended for low voltage actuator controls

Potentiometer or 0/4 — 20mA (electronic position transmitter)

Continuous indication, adjustable indicator disc with symbols OPEN and CLOSED

Blinker transmitter

Standard:
Options:

Self-regulating PTC heater, 5 - 20 W, 110 — 250 V AC/DC
24 — 48 V AC/DC or 380 — 400 V AC

A resistance type heater of 5 W, 24 VV AC is installed in the actuator in combination with AM or AC actu-
ator controls.

Electronic control unit (option, only in combination with AC actuator controls)

Non-intrusive settings

Position feedback signal
Torque feedback signal
Mechanical position indicator
(option)

Running indication

Heater in switch compartment

Service conditions
Use

Mounting position
Installation altitude

Magnetic limit and torque transmitter (MWG)

Turns per stroke: 2 to 500 (standard) or 10 to 5,000 (option)

Via actuator controls

Via actuator controls

Continuous self-adjusting indication with symbols OPEN and CLOSED

Blinking signal via actuator controls
Resistance type heater with 5 W, 24 V AC

Indoor and outdoor use permissible
Any position

< 2,000 m above sea level

> 2,000 m above sea level on request

Y004.871/003/en Issue 1.23 Page 3/4



SAR 07.2 - SAR 16.2 duimd

AUMA NORM
Technical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motor

Service conditions
Ambient temperature Standard: -30°Cto +70 °C
Options: —40 °C to +70 °C
—60 °C to +60 °C
Temperatures exceeding +70 °C on request.

Humidity Up to 100 % relative humidity across the entire permissible temperature range
Enclosure protection in accordance Standard: IP68 with AUMA 3-phase AC motor
with IEC 60529 For special motors, differing enclosure protection is possible
Option: Terminal compartment additionally sealed against interior of actuator (double sealed)

According to AUMA definition, enclosure protection IP68 meets the following requirements:
»  Depth of water: maximum 8 m head of water

»  Continuous immersion in water: maximal 96 hours

. Up to 10 operations during immersion

. Modulating duty is not possible during immersion.

Pollution degree according to Pollution degree 4 (when closed), pollution degree 2 (internal)

IEC 60664-1

Vibration resistance according to 2 g, 10 to 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 to 200 Hz (for actuators with AM or AC actuator controls)

IEC 60068-2-6 Resistant to vibration during start-up or for failures of the plant. Valid for multi-turn actuators-turn actuat-

ors in version AUMA NORM and in version with actuator controls, each with AUMA plug/socket con-
nector. Not valid in combination with gearboxes.

Corrosion protection Standard: KS: Suitable for use in areas with high salinity, almost permanent condensation, and high
pollution.
Options: KX: Suitable for use in areas with extremely high salinity, permanent condensation, and
high pollution.
KX-G: Same as KX, however aluminium-free version (outer parts)
Coating Double layer powder coating
Colour Standard: AUMA silver-grey (similar to RAL 7037)
Option: Available colours on request
Lifetime AUMA multi-turn actuators meet or exceed the lifetime requirements of EN ISO 22153. Detailed informa-

tion can be provided on request.
Sound pressure level <72dB (A)

Further information
EU Directives Machinery Directive 2006/42/EC
Low Voltage Directive 2014/35/EU
EMC Directive 2014/30/EU
RoHS Directive 2011/65/EU
Reference documents Dimensions SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2
Electrical data SAR 07.2 — SAR 16.2
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SAR 07.2 - SAR 16.2 duma’

Electrical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motors
Intermittent duty S4 - 25 %, 400 V/50 Hz

Multi-turn actuator Motor

Overcurrent AUMA power class
Output Nominal Nominal ~ Max. Starting protection  for switchgear

speed  Max. torque power”  Speed current? current?  current device set- Contac-
Type [rpm] [Nm] Motor type P, kW] [rpm] I, (A) o [A] I, [A] Cos ¢ ting [A] tor Thyristor
56 VOOROSZ4002 002 1400 o4 g4 1o osm 04 A6
¥ VOOROE-4004 004 1400 o4 oL i g5 o5 mm
SAR 07.2 ;g 30 VDORO063-2-0,06 0.06 2,800 (0)2 8? 13 83; 8? ﬁl g}
e ADOROS340,10 010 1400 o g 3h  om 10 om e
% ADOROS32020 020 2800 oo 45 44 og 13 m e
56 VOOROS34003 003 1400 o4 of  qo  om o5 m e
¥ VOOROS34006 006 1400 of o7 ¢ g% o7 aom
SAR 07.6 ;g 60 VDOR063-2-0,12 0.12 2,800 (O); ?g 38 82; (1)8 21 31
i ADOROS34020 020 1400 1l 0 4e  om 20 m e
5% ADOROS32040 040 2800 1o 52 o0 os3 25 a1 e
56 VOOROTI4005 006 1400 ol ¢ 30 om0 o6 Al e
: oo o e 191130 0 a1 m @
SAR102 2 120 VDORO71-2:025 025 2800 3 — - B — — =
2 owoaae s o 23 25 S e 2 A
: owonzon o0 amo 39 20 e g2 oM ow
‘, wwowsor 0w w0 92 05 22 t® e A @
: wmsosos 025 w0 19 16 32 @ e A w
SAR 14.2 ;g 250 VDOR090-2-0,45 0.45 2,800 12 gg gg 823 gg ﬁ} S:
z owososazs o o 28 f3 e e A
: oz L ome 7 78 E e g m @
’, wrsosom 020 w0 99 15 2 15 A p
: wmsosom oa0 w0 1S 3023 o 0 A m
SAR 14.6 ;g 500 VDOR090-2-0,80  0.80 2,800 gg gg 12 821 2(5) ﬁ} S}
2 owsosico 60 o 3 R Mm@
2 owso2am so0 a0 29 1 & xe @ m @
, CUSTRR T R P R S A R
wmeom ok w0 39 2 207 oM@
SAR162 10 1000  VDORI12:2-50 150 2800  o° 2 - L o = .
2 owiasm s w0 S L @ om B mp
gg ADOR112-2-5,00  5.00 2,800 1; gg “i 8:28 ig 2; =

1) — 3) Refer to Notes on Electrical data SA .2/SAR .2 multi-turn actuators with 3-phase AC motors
We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.

Y004.878/003/en Issue 1.20 Page 1/2



SAR 07.2 - SAR 16.2 duma

Electrical data Multi-turn actuators for modulating duty with 3-phase AC motors
Intermittent duty S4 - 25 %, 400 V/50 Hz

Installation and sizing

Motor data Motor data is approximate. Due to usual manufacturing tolerances, there may be deviations from the values
given.
Motor protection To protect against overheating, thermoswitches or PTC thermistors are embedded in the motor windings.

Actuators without integral actuator controls (AUMA NORM):

Thermoswitches or PTC thermistors have to be considered within the external controls (refer to terminal
plan).

Note: Failure to connect thermoswitches or PTC thermistors shall void the warranty for the motor.
Rating of the thermoswitches

AC current DC current
250V, 50 - 60 Hz 60V 1.0A
cos =1 25A 42V 1.2A
cos 9 =0.6 1.6 A 24V 1.5A

Actuators with AM or AC integral actuator controls:
Thermal motor protection is already integrated.
Mains voltage, mains frequency Permissible variation of mains voltage: £10 %

Permissible variation of mains frequency: 5 %

Switchgear sizing For motor operation, reversing contactors (mechanically, electrically and electronically locked) or thyristors
(electronically locked) can be used.

Actuators without integral actuator controls (AUMA NORM):

Switchgear are supplied by the customer. We recommend specification of switchgear suitable for their rated
operating power/motor power in compliance with the assigned AUMA power class.

Switchgear assignment to AUMA power classes:

AUMA Reversing contactor Reversing contactor
power class Rated operating power acc. to Motor power
EN 60947-4-1 according to UL/CSA at
Utilization category AC-3
400 V AC 480 V AC 600 V AC
Al 4.0 kW 5.0 hp 5.0 hp
A2 7.5 kw 10 hp 10 hp
A3 15 kw 20 hp 25 hp
A4 30 kw 60 hp 60 hp
A5 55 kW 75 hp 100 hp
A6 75 kw 100 hp 125 hp
AUMA Thyristor
power class Rated operating current acc. to
EN 60947-4-2
Utilization category AC-53a
400 V AC
B1 6 A
B2 85A
B3 16 A

Actuators with AM or AC integral actuator controls:

Required switchgear in power classes A1 — A3 or B1 — B3 are already integrated in AM or AC actuator con-
trols. For switchgear of power classes A4 — A6, a control box is additionally required.

For actuators with AM integral actuator controls and installed switchgear in AUMA power class A3, an
optional thermal overcurrent protection device cannot be directly integrated within the AM. A control box
is additionally required. However, AC actuator controls can be used instead of AM actuator controls. When
opting for AC actuator controls, the additional control box can be omitted.

Notes on Electrical data SA .2/SAR .2 multi-turn actuators with 3-phase AC motors

1) Nominal power P Mechanical power output at motor shaft at run torque of multi-turn actuator (corresponds to approx. 35 %
of maximum torque).

The consumed electrical power can be calculated using the following formula:
P=UxIxcosox3
2) Nominal current || Current at run torque at approx. 35 % of maximum torque

3) Max. current | Current at maximum torque

X

We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous documents become invalid with the issue of this document.
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Bezpec€nostni pokyny

1.1

Normy/smérnice

Bezpecnostni pokyny/

vystrahy

Kvalifikace pracovniku

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatfeni

Udrzba

1.2

BezpecCnostni pokyny

Predpoklady pro bezpecné zachazeni s produktem

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany vSechny pravni pozadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

Pracovnici povéfeni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpe€nostnimi
a vystraznymi upozorné&nimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a musi uvedené
pokyny dodrzovat. Aby se zabranilo Skodam na zdravi nebo vécnym Skodam, musi se
respektovat bezpecnostni pokyny a vystrazné znacky umisténé na vyrobku.

Montaz, elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, obsluhu a udrzbu mohou provadét
pouze vysSkoleni odborni pracovnici, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem
zafizeni povéfeni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si pracovnici musi pfecist tento navod
a porozumét mu, je také nutno, aby znali a dodrZovali uznana pravidla tykajici se
pracovni bezpecnosti.

Pfed uvedenim do provozu musi byt zkontrolovana vSechna nastaveni, zda souhlasi
s pozadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat nebezpedi
podminéna pouzivanim, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za pfipadné
takto vzniklé Skody vyrobce nerudi. Riziko nese sam uZivatel.

Predpoklady pro nezavadny a bezpec¢ny provoz:

* Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

* Vyrobek provozujte pouze ve stavu bez vad a podle tohoto navodu.
* Poruchy a Skody neprodlené oznamte a nechte odstranit.

* Dodrzujte uznana pravidla pracovni bezpec€nosti.

*  Dodrzujte vnitrostatni predpisy.

» Zaprovozu se skfin ohfiva az na povrchovou teplotu > 60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporuc€ujeme, abyste pfed zahajenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomérem povrchovou teplotu a pfipadné pouzili
ochranné rukavice.

Za potifebna ochranna opatfeni na pracovisti, napf. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky, odpovida provozovatel, resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpeéné funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu v tomto
navodu.

Zmény na zafizeni jsou dovoleny jen s pisemnym souhlasem vyrobce.

Rozsah pouziti

Otoc¢né servopohony AUMA SA/SAR jsou uréeny pro ovladani priimyslovych armatur,
napr. ventilt, Soupatek, klapek a kohoutu.

Jina pouziti musi nejprve vyrobce vyslovné (pisemné) potvrdit.
Nepfipustné je pouZiti napf. pro:

* motorové manipulacni voziky dle EN ISO 3691

+ zdvihadla dle EN 14502

» osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309

« nakladni vytahy dle EN 81-1/A1

* eskalatory

e trvaly provoz

* instalaci do zemé



Bezpec&nostni pokyny

A NEBEZPECI

1.3

/\VYSTRAHA

/\UPOZORNENI

®)

v IV

* trvalé pouziti pod vodou (dbejte na stupen kryti)
» oblasti ohrozené vybuchem
« prostfedi s radiaCni zatézi v jadernych zafizenich

V pripadé neodborného pouziti nebo pouziti v rozporu se stanovenym ucelem se
nepiebira Zzadna odpovédnost.

K podmince spravného pouziti patfi také dodrzovani tohoto navodu.

Tento navod je platny pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem
doprava®, tzn. kdyZ se pohanéna hfidel pro uzavieni armatury otaci ve sméru

hodinovych rucicek. Pfi provedeni ,uzavirani armatury smérem doleva“ musi byt
kromé tohoto navodu dodrzovan doplfujici list.

Vystrazna upozornéni

Pro zddraznéni postupl dulezitych z hlediska bezpeénosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystraZzna upozornéni oznacena pfislusSnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VYSTRAHA, UPOZORNENI, OZNAMENI).

Bezprostiedné nebezpecna situace s vysokym rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpecna situace se stirednim rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpeéna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, muze dojit k lehkym nebo stifednim
poranénim. Mlze byt také pouzito v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpecna situace. Nebude-li vystrazné upozornéni
respektovano, mize dojit k vécnym skodam. Nepouziva se pro skody na
zdravi.

Bezpecnostni znacka & varuje pfed nebezpe¢im poranéni.
Signaini slovo (zde NEBEZPECI) uvadi stuper rizika.

Upozornéni a symboly
V tomto navodu se pouzivaji nize uvedena upozornéni a symboly:

Symbol ® oznaduje pojem informace. Tento text upozoriiuje na dilezité
poznamky a informace.

Informace: Pokud se v ramci pokynu k ¢innosti pouzije pojem informace, upozorfiuje
text na dulezité poznamky a informace o daném kroku ¢innosti.

Symbol pro ZAVRENO (armatura zaviena)
Symbol pro OTEVRENO (armatura oteviena)
Pfes menu k parametru

Popisuje cestu v menu vedouci k parametru. Pomoci panelu mistniho ovladani tak Ize
hledany parametr na displeji rychle najit. Texty na displeji se zobrazuji se Sedym
pozadim: Displej ...

Vysledek ¢innosti
Popisuje vysledek pfedchozi Cinnosti.



Bezpec€nostni pokyny

—> Krok éinnosti
Popisuje jeden krok €innosti.
) Odkaz na é&islo stranky

Odkazuje na ¢islo stranky, kde Ize nalézt dalSi informace. Na pfedchozi nahled se
muzete vratit z cilového nahledu v dokumentech PDF: V aplikaci Adobe Acrobat
volbou Nabidka > Pfedchozi nahled nebo kombinaci klaves Alt + Sipka doleva.
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Otoc¢ny servopohon

Otoc¢ny servopohon AUMA

Ovladaci jednotka
servopohonu

Strucny popis
Definice podle ISO 22153:

Otocny pohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu nebo na prevodovku
armatury to¢ivy moment alespon po jednu celou otacku a mize absorbovat posuvné
sily.

Obr. 1: Oto€ny servopohon AUMA SA 10.2

[1] Otocny servopohon s motorem a [2] Ovladaci jednotka servopohonu
ruénim kolem

[3] Panel mistniho ovladani s displejem, [4] PFipojeni na armaturu, napf¥. pfipojovaci
(a) prepinacem a (b) tlacitkem tvar A

Otocné servopohony AUMA SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 jsou pohanény
elektromotorem. K jejich nastaveni a nouzovému ovladani slouzi ruéni kolo.

Vypinani v koncovych polohach se ovlada polohovym nebo momentovym spinaem.

Pro ovladani, resp. zpracovani signalli pohonu je nezbytné nutna ovladaci jednotka
servopohonu.

V provedeni Intrusive (fidici jednotka: elektromechanicka) se provadi nastaveni drahy
a krouticiho momentu pomoci spinace v servopohonu.

V provedeni Non-Intrusive (Fidici jednotka: elektronicka) se provadi nastaveni drahy a
krouticiho momentu pfes ovladaci jednotku servopohonu, za timto u¢elem nesmi byt
otevieny kryt servopohonu, resp. ovladaci jednotky servopohonu. Proto je

v servopohonu vestavén MWG (magneticky snimac¢ polohy a snimac krouticiho
momentu), ktery také poskytuje analogové zpétné hlaSeni krouticiho momentu/indikaci
krouticiho momentu a analogoveé zpétné hlaseni polohy/indikaci polohy pro vystup
ovladaci jednotky servopohonu.

V kombinaci s pfipojovacim tvarem A je servopohon schopen absorbovat posuvné
sily.

Ovladaci jednotku servopohonu AC 01.2 Ize namontovat pfimo na servopohon nebo
na nasténny drzak oddélené od pohonu.

Pomoci panelu mistniho ovladani ovladaci jednotky servopohonu Ize servopohon
ovladat pomoci tlacitka, a také nastaveni v menu ovladaci jednotky servopohonu.
Displej ukazuje informace o servopohonu a nastaveni menu.

Rozsah funkci ovladaci jednotky servopohonu AC 01.2 saha od bézného ovladani
armatur v provozu OTEVRENO — ZAVRENO pfes regulace polohy, procesni regulace,
sbér provoznich dat, diagnostické funkce az po fizeni pomoci riznych rozhrani (jako
napf. Fieldbus, Ethernet a HART).



Strucény popis

Aplikace a software

Pomoci softwaru AUMA CDT pro pocitaCe se systémem Windows (notebook nebo
tablet) a pomoci asistenéni aplikace AUMA Ize nacitat a exportovat data
servopohonu, resp. upravovat a ukladat nastaveni. Propojeni mezi poc&itatem

a servopohonem AUMA se provadi pfes rozhrani Bluetooth. Cloud AUMA je
interaktivni platforma s jednoduchym ovladanim, pomoci které Ize shromazdovat
a vyhodnocovat napf. podrobné udaje o vSech servopohonech v jednom zafizeni.

Obr. 2: Komunikace pres Bluetooth

AUMA CDT AUMA CDT je uzivatelsky pfFivétivy program pro nastaveni a ovladani servopohont
AUMA.

Software AUMA CDT si mlzete bezplatné stahnout na nasi internetové strance
www.auma.com.

Cloud AUMA je srdcem digitalniho svéta AUMA. Pfedstavuje interaktivni platformu,
ktera umoznuje efektivné a cenové vyhodné organizovat uvedeni servopohont AUMA
do provozu. V cloudu AUMA Ize shromazdovat a pfehledné zobrazovat udaje o vSech
servopohonech v jednom zafizeni. Podrobné analyzy poskytuji informace o pfipadné
potfebé udrzby. Doplikové funkce usnadfiuji spravu provoznich zafizeni.

Asisten¢ni aplikace AUMA umozriuje nastaveni a diagnostiku servopohonid AUMA na
dalku pomoci Bluetooth pres chytry telefon nebo tablet.

Asisten¢ni aplikace AUMA je k dispozici v Play Store (Android), resp. v App Store
(iI0S) k bezplatnému stazeni.

Obr. 3: Odkaz na asistenéni aplikaci AUMA

| @:FAE
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3 Typovy §titek

Obr. 4: Prifazeni typovych Stitkl

[1] 4]

[1] Typovy Stitek servopohonu [2]

[38]1  Typovy stitek motoru [4]

Typovy Stitek servopohonu

Obr. 5: Typovy §titek servopohonu (pfiklad)

D-79379 Millheim, Germany
8 SA 07.2-F07

Order No: 12345678

No: 0516MD12345

1w N:32rpm

T close: 10-30 Nm
== 1 Open: 10-30 Nm
= Lubr: F15 IP68 [12]
== Temp: -30°C/+70°C

[1] Jméno vyrobce [2]

[3] Typové oznaceni [4]

[5] Sériové Cislo [6]

[7 Rozsah tocivych momentd ve sméru [8]
ZAVRENI

[9] Typ maziva [10]

[11] Podle pfani zakaznika volitelné [12]
obsaditelné

[13] Kod DataMatrix

Typovy S§titek ovladaci jednotky
servopohonu

Dodatkovy Stitek, napf. Stitek KKS

Adresa vyrobce

Cislo zakazky

Otacky

Rozsah to€ivych momentd ve sméru
OTEVRENI

P¥ip. teplota okoli

Kryti



Typové oznaceni

Typovy stitek ovladaci jednotky servopohonu

Obr. 6: Typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu (pfiklad)

AC 01.2

Order no. 12345678
No: 0516MA12345
TPA:00R100-011-000

TPC:A-0A1-1C1-A000
3 ~ 400V P: A1
-30/+70°C P68
Control.: 24 V DC

[1] Typové oznaceni [2] Cislo zakazky
[3] Sériove Cislo [4] Schéma pfipojeni servopohonu
[5] Schéma zapojeni ovladaci jednotky [6] Sitové napéti
servopohonu
[7] Prip. teplota okoli [8] Ovladani
[9] Kryti [10] Vykonova tfida AUMA spinace

[11] Kod DataMatrix

Typovy &titek motoru

Obr. 7: Typovy §titek motoru (pfiklad)

@
ADO00063-2-0,2

Lot Artno.: 12345678 3 [11]
+_* No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz = [12]
Pn: 0,20kW  cos ¢: 0.6 - [13]

In: 0,8A

S2 - 15 min

IP 68 1400 1/min- [14]
Therm. protect.: PTC

Insulation class: F

[1] Typ motoru [2] Cislo vyrobku motoru

[3] Sériové Cislo [4] Druh proudu, sitové napéti
[5] Jmenovity vykon [6] Jmenovity proud

[7] Provozni rezim [8] Kryti

[9] Ochrana motoru (teplotni ochrana) [10] Izola¢ni tfida

[11] Kod DataMatrix [12] Sitova frekvence

[13] Vykonnostni faktor cos phi [14] Otacky

Popisy k udajum na typovém Stitku

Tabulka 1: Popis typového oznaceni na pfikladu SA 07.2-F10

SA 07.2 -F10
SA Typ SA = otoéné servopohony pro Fidici rezim
Typ SAR = otoéné servopohony pro regulacni rezim
07.2 Konstrukéni velikost

Tento navod plati pro konstrukéni velikosti 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

F10  Velikost pfiruby

Tabulka 2: Popis typového oznaceni ovladaci jednotky servopohonu (na pfikladu AC 01.2

AC 01.2
AC Typ AC = ovladaci jednotka servopohonu AUMATIC
01.2 Konstrukéni velikost ovladaci jednotky servopohonu 01.2

Typovy S§titek
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Cislo zakazky

Sériové Cislo servopohonu

12

Schéma pfipojeni
servopohonu

Vykonova tfida AUMA
spinace

Ovladani

Kéd DataMatrix

Toto Cislo Ize pouzit k identifikaci vyrobku a k uréeni technickych a objednacich udaju
zarizeni.
V pfipadé jakychkoli dotaz( tykajicich se vyrobku vzdy uvadéjte toto Cislo.

Na nasi webové strance www.auma.com nabizime servis myAUMA: Opravnéni
uzivatelé si mohou po zadani &isla objednavky stahnout dokumenty souvisejici s
objednavkou, jako jsou schémata zapojeni, technické udaje (v némciné a anglicting),
osvédc&eni o pfejimaci zkousce, navod k obsluze a dal8i informace o objednavce.

Tabulka 3: Sériové Cislo do roku 2023, popis na pfikladu 0523MD12345
05 23 MD12345

05 Misto 1+2: Tyden montaze = kalendarni tyden 05
23 Misto 3+4: Rok vyroby = 2023
MD12345 Interni Cislo pro jednoznaéné oznaceni produktu

Tabulka 4: Sériové Cislo od 2024, popis na pfikladu 00000-00101.2024
00000-00101 . 2024

Sériové Cislo prodejni polozky

11mistné interni Cislo pro jedine€nou identifikaci vyrobku
2024  Rok vyroby = 2024

00000-00101

9. Misto podle TPA: Provedeni vysilace polohy
I = MWG (magneticky polohovy a momentovy snimac)

Spinace pouzité v ovladaci jednotce servopohon( (reverzni stykace/tyristory) jsou
rozdéleny do vykonovych tfid AUMA (napf. A1, B1, ...). Vykonova tfida udava, do
jakého max. pfipustného jmenovitého vykonu (motoru) je spina¢ dimenzovan.
Jmenovity vykon motoru servopohonu je uveden na typovém Stitku motoru v kW.
PFifazeni vykonovych tfid AUMA k jmenovitym vykondm typl motoru viz samostatné
elektrické datové listy.

U spinacl bez pfifazeni vykonovych tfid neni na typovém stitku ovladaci jednotky
servopohonu uvedena vykonova tfida, ale max. pfipustny jmenovity vykon v kW.

Tabulka 5: Priklady ovladani (Udaje na typovém Stitku)

Vstupni signal Popis

24/48/60 V DC Ridici napéti 24/48/60 V DC pro ovladani OTEVRIT-ZAVRIT pres digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

100 - 125V DC Ridici napéti 100 — 125 V DC pro ovladani OTEVRENO — ZAVRENO pies
digitalni vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

100 - 120 V AC Ridici napéti 100 — 120 V AC pro ovlédénivOTEVRENO — ZAVRENO pres
digitalni vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

0/4 — 20 mA Vstupni proud pro regulaci pozadované hodnoty pfes analogovy vstup

S nasi asistenéni aplikaci AUMA mUzete naskenovat kod DataMatrix, ziskate tim
jako autorizovany uzivatel pfimy pfistup k zakazkovym dokumentiim vyrobku, aniz
byste museli zadavat Cislo zakazky nebo sériové Eislo.

Obr. 8: Odkaz na asistencni aplikaci AUMA

Dalsi sluzby a podpora, software/aplikace/... viz www.auma.com.
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4.1

Servopohon

A NEBEZPECI

Hmotnosti

Preprava a skladovani

Pfreprava
Pfeprava na misto instalace v pevném baleni.

Nebezpecné zavésSené biremeno!

Ohrozeni zZivota nebo nebezpedi vazného poranéni.

> NESTUJTE pod zavé$enym bfemenem.

- Zvedaci zafizeni pfipevnéte ke krytu, NIKOLIV k ru&nimu kolu.

- Servopohony, které jsou hamontovany na armatufe: Zvedaci zafizeni pfipevnéte
k armature, NIKOLIV k servopohonu.

- Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni
se zavésnymi Srouby pfipevnéte k prevodovce, NIKOLIV k servopohonu.

- Servopohony, které jsou smontovany s ovladaci jednotkou: zvedaci zafizeni
pfipevnit na servopohon, NE na ovladaci jednotku.

- Dodrzujte celkovou hmotnost uspofadani (servopohon, fizeni servopohonu,
prevodovku, armaturu)

- Zaijistéte bfemeno proti vypadnuti, sklouznuti nebo pfevraceni.

- Provedte zkusebni zdvih do malé vysky, zabrarte predvidatelnym rizikiim, napf.
v dusledku prevraceni.

Obr. 9: Priklad: Zvednuti servopohonu

Tabulka 6: Hmotnost ovladaci jednotky servopohonu

Typ a vybava Hmotnost cca [kg]
AC 01.2 s elektrickou pfipojkou S 7
Tabulka 7: Hmotnosti otoénych servopohont SA/SAR s tfifazovymi motory

Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]

SA 07.2/ VD... 19

SAR 07.2 AD... 20

SA 07.6/ VD... 20

SAR 07.6 AD... 21

13
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Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]
SA 10.2/ VD... 22
SAR 10.2 AD... 25

SA 14.2/ VD... 44
SAR 14.2 AD... 48

SA 14.6/ VD... 46
SAR 14.6 AD... &

SA 16.2/ VD... 67
SAR 16.2 AD... 83

1)  Viz typovy Stitek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje otoény servopohon AUMA NORM s tfifazovym motorem, elektrickou
pfipojku ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ru¢ni kolo. U jinych pfipojovacich tvart
dbejte na dodatec¢né hmotnosti.

Tabulka 8: Hmotnosti oto€nych servopohon SA/SAR s jednofazovymi motory

Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]
SA07.2/ VB.. 2!
SAR 07.2 VE... 21
AE... 28
VB... 21
SA 07.6/ VE... 25
SAR 07.6 AE... 28
AC... 37
VE...48-4... 28
SA 10.2/ VE...48-2... 31
SAR 10.2 AC... 56-4... 40
AC... 56-2... 43
SA 14.2/ VE- 5
SAR 14.2 VC... 61
AC... 63
SA 14.6/ VE... 63
SAR 14.6 VC... 66

1)  Viz typovy Stitek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje oto¢ny pohon AUMA NORM s jednofazovym motorem, elektrickou
pfipojku ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ruéni kolo. U jinych pfipojovacich tvart
dbejte na dodatec¢né hmotnosti.

Tabulka 9: Hmotnosti otoénych servopohon SA/SAR se stejnosmérnymi motory

Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]
SA 07.2/ FN... 63-... 29
SAR 07.2 FN... 71-... 32
SA 07.6/ FN... 63-... 30
SAR 07.6 FN... 80-... 44
S0 FN... 63-... 33
SAR 102 FN... 71-... 36
FN... 90-... 56
SA 14.2/ FN... 71-... / FN... 80-... 68
SAR 14.2 FN... 90-... 100
SA 14.6/ FN... 80-... / FN... 90-... 76
SAR 14.6 FN... 112-... 122
SA 16.2/
SAR 16.2 FN... 100-... 123

1)  Viz typovy Stitek motoru
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Preprava a skladovani

4.2

2)  Uvedena hmotnost obsahuje oto¢ny servopohon AUMA NORM se stejnosmérnym motorem,
elektrickou pfipojku ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ru¢ni kolo. U jinych

pfipojovacich tvarli dbejte na dodate¢né hmotnosti.

Tabulka 10: Hmotnosti pfipojovaciho tvaru A

Typové oznaceni Velikost priruby [kgl
A 07.2 FO7 1,1
A 07.2 F10 1,3
A10.2 F10 2,8
A14.2 F14 6,8
A 16.2 F16 11,7
Tabulka 11: Hmotnosti pfipojovaciho tvaru AF

Typové oznaceni Velikost priruby [kgl
AF 07.2 F10 5,2
AF 07.6 F10 5,2
AF 10.2 F10 515
AF 14.2 F14 13,7
AF 16.2 F16 23
Skladovani

Nebezpeci koroze v disledku nespravného skladovani!

- Skladujte v dobfe vétrané a suché mistnosti.

- Ochrana proti podlahové vihkosti skladovanim v regalu nebo na dievéné paleté.
- Zajistéte ochranu pfed prachem a jinymi necistotami zakrytim.

- Nelakované plochy oSetfete vhodnym antikoroznim pfipravkem.

Mozna poskozeni v dusledku pfilis nizkych teplot!
- Ovladani servopohonu smi byt trvale skladovano pouze do teploty -30 °C.

- V mimofadnych pfipadech Ize ovladani servopohonu na pfani po kratkou dobu
pfepravovat také pfi teplotach -60 °C.

Dlouhodobé skladovani V pfipadé dlouhodobého uskladnéni (déle nez 6 mésicl) dodrzujte tyto body:

1. Pred skladovanim: Zajistéte ochranu nechranénych ploch, zejména hnanych dild
a montaznich ploch, dlouhodobym antikoroznim pfipravkem.

2. V odstupech asi 6 mésicu: Zkontrolujte, zda nejsou nechranéné plochy
zkorodované. Pokud jsou patrné znamky koroze, znovu pouZijte ochranu proti

korozi.
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Montaz

5.1

5.2

Postup

5.3
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Montaz

Montazni poloha

Pfi pouzivani tuku jako typu maziva mlzete zde popsany vyrobek pouzivat v libovolné
montazni poloze.
Pfi pouziti oleje namisto tuku v pfevodovce servopohonu je pfedepsana svisla

montazni poloha, s pfirubou smérem doll. Pouzity typ maziva je uveden na typovém
Stitku servopohonu (kratké oznaceni F...= tuk; O...= olej).

Montaz ruéniho kola

Aby nedoslo k poSkozeni pfi pfepravé, jsou ruéni kola dodavana castecné
demontovana. V takovém pfipadé musi byt ruéni kolo namontovano pied uvedenim
do provozu.

Obr. 10: Ruéni kolo

4 (2]

v

[1] Distan¢ni podlozka [2] Vstupni hridel

[3] Ruéni kolo [4] Pojistny krouzek
1. Je-li tfeba, nasadte na vstupni hfidel [2] distan¢ni podlozku [1].
2. Nasadte ru¢ni kolo [3] na vstupni hfidel.

3. Ruéni kolo [3] zajistéte pojistnym krouzkem [4].
Informace: Pojistny krouzek [4] se nachazi (spole¢né s timto navodem) ve folii
odolné vuci povétrnostnim vlivim, ktera je pfi dodavce upevnéna na zafizeni.

Montaz servopohonu na armaturu

Koroze v disledku poskozeni laku a kondenzovani vody!
- Po praci na zafizeni opravte poSkozeni laku.

- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipojte, abyste omezili tvorbu kondenzatu na
topném systému.




Montaz

5.3.1

5.3.2

Stru¢ny popis

5.3.2.1

Prehled pfipojovacich tvart

Tabulka 12: Pfehled pfipojovacich tvara

Pripojovaci tvar Pouziti Dalsi informace
Vystup A Zavit Pfipojovaci tvar A
- pro stoupajici, neotacejici se vieteno [»17]

. k pfenosu toc¢ivych momentt a posuvnych sil
. neni vhodny pro zachyceni radialnich sil
Otvor s drazkou, vnitfni ¢tyrhran, vnitfni Sestihran
*  pro otacejici se, nestoupajici vieteno

*  k prenosu to€ivych momentl a posuvnych sil
* neni vhodny pro zachyceni radialnich sil

Vystupy Hfidel armatury, pfevodova hiidel Pripojovaci tvary B/C/
B,B1-B4 +  jen pro pfenos togivych momentt D/E [» 21]
/C/ID /E

. neni vhodna pro zachyceni posuvnych sil

Pfipojovaci tvar A

Obr. 11: Montazni sestava pfipojovaciho tvaru A
A

— =

[11  Pipojovaci pfiruba [2]  Zavitové pouzdro
[3] Vieteno armatury

Pfipojovaci tvar A je tvofen pfipojovaci pfirubou [1] s axidlné ulozenym zavitovym
pouzdrem [2]. Zavitové pouzdro pfenasi toCivy moment z duté hfidele servopohonu na
vieteno armatury [3]. Pfipojovaci tvar A je schopen absorbovat axialni sily.

K pfizpusobeni pohon( pfipojovacich tvard A na provedenich s velikostmi pfirub F10
a F14 z roku vyroby 2009 a starsich je potfebny adaptér. Adaptér Ize objednat
u spole¢nosti AUMA.

Montaz oto€ného servopohonu s pfipojovacim tvarem A

1. Je-li jiz pfipojovaci tvar A namontovan na otoCném servopohonu: povolte Srouby
[3] k otoénému servopohonu a sejméte pfipojovaci tvar A [2].

17



Montaz

Obr. 12: Otocny servopohon s pfipojovacim tvarem A

[1 Otocny servopohon [2] Pfipojovaci tvar A, zleva doprava:
s hotovym, nepfedvrtanym
a predvrtanym zavitovym pouzdrem

[3] Srouby k oto&nému servopohonu

U nepfedvrtaného ¢i pfedvrtaného zavitového pouzdra musi byt zavitové pouzdro
nejprve opracovano pro uchyceni na vieteno armatury, teprve poté mohou byt
provedeny nasledujici kroky: Dokonceni Uprav zavitového pouzdra pfipojovaciho
tvaru A [» 19]

2. VFeteno armatury lehce potrete tukem.

3. Pripojovaci tvar A [2] nasadte na vieteno armatury a zaSroubujte, dokud
pfipojovaci tvar A [2] nedosedne na pfirubu armatury [4].

4. Pripojovaci tvar A [2] naSroubujte tak, aby upevinovaci otvory licovaly.
5. ZaSroubujte Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A [2], ale zatim je
nedotahujte.

Obr. 13: Pfipojeni armatury A na vietenu

6. Nasadte oto¢ny servopohon na vfeteno armatury tak, aby unasece zavitového
pouzdra zapadly do adaptéru.
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Montaz

Obr. 14: Oto¢ny servopohon na vieteni armatury

= P¥i spravném zabéru lezi pfiruby na sobé v jedné ose.
7. Otocny servopohon nastavte tak, aby upevnovaci otvory licovaly.
8. Otocny servopohon upevnéte Srouby [3].

9. Srouby [3] utdhnéte do kfiZe toivym momentem podle tabulky Utahovaci tocivé
momenty pro Srouby [» 82].

10. Oto&nym servopohonem v ruénim provozu otadejte ve sméru OTEVRIT tak, aby
pfiruba armatury [4] a pfipojovaci tvar A [2] lezely pevné na sobé.

Obr. 15: Utazeni pfiruby

11. Srouby [5] mezi armaturou a pFipojovacim tvarem A utdhnéte do kfize. Utahovaci
momenty viz tabulku Utahovaci tocivé momenty pro Srouby [» 82].

9.3.2.2 Dokongeni uprav zavitového pouzdra pfipojovaciho tvaru A

Tento pracovni krok je nutny pouze u nevrtaného nebo predvrtaného zavitového
pouzdra.

Pfesné provedeni vyrobku viz datovy list nebo asisten¢ni aplikace AUMA dané
objednavky.
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Postup

Obr. 16: Pripojovaci tvar A
ol —l,

[2]

(1]

[2]

—

[1] Zavitové pouzdro [2] Axialni jehlové lozisko

[2.1] Axialni loziskovy krouzek [2.2] Axialni jehlovy vénec

[3] Stredici krouzek

1. VySroubuijte stfedici krouzek [3] z pfipojovaciho tvaru.

2. Vyjméte zavitové pouzdro [1] spole¢né s axialnimi jehlovymi loZisky [2].

3. Axialni loziskové krouzky [2.1] a axialni jehlové vénce [2.2] sejméte ze zavitového
pouzdra [1].

4. Zavitové pouzdro [1] provrtejte, vysoustruzte a vyfiznéte zavit.

5. Obrobené zavitové pouzdro [1] oCistéte.

6. Axialni jehlové vénce [2.2] a axialni loziskové krouzky [2.1] dostateCné namazte
viceuCelovym tukem EP s lithnym mydlem tak, aby byly tukem naplnény vSechny
duté prostory.

7. Tukem namazané axialni jehlové vénce [2.2] a axialni loZiskové krouzky [2.1]
nasunte na zavitové pouzdro [1].

8. Zavitové pouzdro [1] s axialnimi jehlovymi lozZisky [2] opét vlozte do pfipojovaciho
tvaru.

9. Stredici krouzek [3] zaSroubujte a pevné pfitahnéte az na doraz.



Montaz

5.3.3

Stru¢ny popis

Pfipojovaci tvary B/C/D/E

Obr. 17: Princip montaze

[1] Pfiruba oto¢ného servopohonu (napf.  [2] Duta hridel
FO7)
[3] Vystupni tvar (pfiklady vyobrazeni) [4] Hfidel pfevodovky/armatury

Spojeni mezi dutou hfideli a armaturou, resp. pfevodovkou pomoci vystupniho tvaru,
ktery je upevnén v pojistném krouzZku v duté hfideli otoéného servopohonu.

Vyménou adaptéru je mozna dodate€na prestavba na jiny pfipojovaci tvar.
+ Pripojovaci tvar B/E:

vystupni tvar s otvorem podle DIN 3210

PFipojovaci tvary B1/B3:

adaptér s otvorem podle EN ISO 5210

Pfipojovaci tvary B2/B4:

adaptér s otvorem podle pozadavku zakaznika

B4 také specialni otvory, napf. otvor bez drazky, vnitini &tyfhran, vnitfni Sestihran,
vnitfni ozubeni

Pfipojovaci tvar C:

adaptér s ozubenou spojkou podle EN ISO 5210 nebo DIN 3338
Pfipojovaci tvar D:

konec hfidele s licovanou spojkou podle EN ISO 5210 nebo DIN 3210

@ Vystfedéni pfirub armatury provedte jako ulozeni s vili.
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5.3.3.1

Postup

Montaz oto¢ného pohonu s pfipojovacim tvarem B

Obr. 18: Montaz pfipojovaciho tvaru B

3] N g

o—

[1] Otocny servopohon [2] Armatura/pfevodovka
[3]  Hridel armatury/ptevodovky [4]  Sroub
1. Zkontrolujte, zda pfipojovaci pfiruby licuji.

2. Zkontrolujte, zda se pfipojovaci tvar otoéného servopohonu [1] shoduje
s pfipojovacim tvarem armatury/pfevodovky, resp. hfidele armatury/pfevodovky
[2/3].

3. Hridel armatury, resp. pfevodovky [3] lehce potiete tukem.

4. Nasadte otoCny servopohon [1], pfitom dbejte na vystfedéni a Upiné dosednuti
pfirub.

5. Otoény servopohon upevnéte Srouby [4].

Informace: Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporucujeme opatfit Srouby
tésnicim prostfedkem na zavity.

6. Srouby [4] utdhnéte do kfiZe togivym momentem podle tabulky Utahovaci tocivé
momenty pro Srouby [» 82].



Montaz

5.4 Pf¥islusenstvi k montazi

9.4.1 Ochranna trubka vietena pro stoupajici vieteno armatury

Obr. 19: Montaz ochranné trubky vietena
- l-

[1] Ochranna krytka pro ochrannou trubku [2] Ochranna trubka vietena
vietena (nasazenad)
[3] Tésnici krouzek (V-Seal) [4] Volitelné: ocelova ochranna krytka
(naSroubovana)

m Ochranné kryty vietena del$i nez 2 m se mohou prohybat nebo
rozvibrovat!

Muze dojit k poskozeni vietena a/nebo ochranného krytu vietena.
- Ochranné kryty vietena del$i nez 2 metry podeprete stabilni konstrukci.

Postup 1. VesSkeré zavity utésnéte konopim, teflonovou paskou, t&snicim prostfedkem na
zavity nebo tésnicim vlaknem na zavity.

2. Ochrannou trubku vietena [2] zaSroubujte do zavitu a pevné utahnéte.
Informace: U ochrannych trubek vietena, které se skladaji ze dvou nebo vice
Casti, vSechny &asti pevné sesroubuijte.

Obr. 20: Ochranny kryt vietena z vice ¢asti se zavitovymi hrdly (> 900 mm) (plati pouze pro
konstrukéni velikosti 25.1 a 30.1)

[2] [2] 2]

[2] Dil&i kus ochranné trubky vietena [3] Tésnici krouzek (V-Seal)

[4]  Zavitové hrdlo

3. Tésnici krouzek [3] posuite aZ ke krytu.
Informace: Pfi montazi dil€ich kus( posurite tésnici krouzky dil€ich kusu az
k hrdliim (spojovacim kustm).

4. Zkontrolujte, zda je ochranna krytka [1] ochranné trubky vietena na misté, neni
poskozena a je pevné nasazena, resp. nasroubovana na trubce.
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A NEBEZPECI
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5.5

5.5.1

Postup

Montazni polohy mistniho ovladani

Obr. 21: Montazni polohy

Montézni poloha mistniho ovladani bude provedena v souladu s objednavkou. Pokud
se po montazi na armaturu, popf. na pfevodovku u zakaznika zjisti nevyhodné
umisténi mistniho ovladani, Ize tuto polohu dodate¢né zménit. K tomu jsou mozné
Ctyfi polohy oto¢ené o 90°, maximalné o 180° v jednom sméru.

Zména montaznich poloh

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Ohrozeni Zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.
- Pred otevienim odpojte ovladaci jednotku od napéti.

Elektrostaticky vyboj ESD!
Poskozeni elektronickych soucastek.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

Poskozeni vodi¢li zkroucenim nebo skfipnutim!

Moznost funkénich poruch.

- Mistni ovladani otoCit max. o 180°.

- Opatrné nasadit mistni ovladani tak, aby nedoslo ke skfipnuti vodica.

—_

Uvolnéte Srouby a demontujte mistni ovladani.
2. Provéfite, zda je O-krouzek v poradku, O-krouzek spravneé viozte.

3. Mistni ovladani natocit do nové polohy a znovu jej namontovat.
OZNAMENI! Poskozeni vodi¢l zkroucenim nebo sk¥ipnutim!

4. Srouby rovnomérné utahnéte do kFize.



Elektricka pfipojka

6.1

/A\VYSTRAHA

Schéma zapojeni/pfipojeni

Pfipustné druhy sité
(napajeci sité)

Druh proudu, sitové
napéti, sitova frekvence

Externi napajeni
elektroniky

Jisténi a dimenzovani
v misté instalace

Elektricka pripojka

Zakladni informace

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeé¢ného napéti!
Nebude-li respektovano, mlze hrozit nebezpedi smrti, zavazné Gjmy na zdravi nebo
vécnych Skod.

- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.

- Pred pfipojenim vénujte pozornost zakladnim pokyndm v této kapitole.

- Pred pfipojenim vénovat pozornost kapitole Uvedeni do provozu a zkusebni
provoz.

Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spole¢né
s timto navodem vloZeno do plastové folie odolné proti povétrnostnim vliviim, ktera je
upevnéna na zarfizeni. Schéma je mozné objednat také podle Cisla zakazky (viz

typovy Stitek) nebo stahnout z internetu (www.auma.com).

Ovladaci jednotky servopohonu (servopohony) jsou vhodné pro pouzitiv TNa TT s
pfimym uzemnénim uzlu pro jmenovita napéti maximalné 690 V AC. Pripustné je
pouziti v IT siti pro jmenovita napéti maximalné do 600 V AC. V IT siti je vyzadovan
vhodny, pfipustny izolaéni hlida¢, napf. izolaéni hlida¢ s metodou impulzniho méfeni.
Druh proudu, sitové napéti a sitova frekvence musi souhlasit s udaji na typovém
Stitku motoru. Viz také Typovy Stitek motoru [ 11].

Obr. 22: Priklad typového Stitku motoru

Y 3~ 400V 50Hz

(11 2 3]
[1] Druh proudu [2] Sitové napéti
[3] Sitova frekvence

U externiho napéjeni elektroniky musi napajeni ovladaci jednotky servopohonu
vykazovat zesilenou izolaci proti sitovému napéti podle normy IEC 61010-1 a byt
omezeno na vystupni vykon 150 VA.

U externiho napajeni elektroniky 24 V DC a soubé&znym pouzitim stejnosmérnych
motort (24 V DC, 48 V DC, 60 V DC, 110 V DC, 220 V DC) musi napajeni 24 V DC
ovladaci jednotky servopohonu pres svorky XK25/26 probihat oddélené od napajeni
(U1, V1). U spole¢ného napajeni pres jeden vodi¢ (mustky U1, V1 s XK25/26 , pouze
pFi 24 V DC!) muze pfi procesech spinani dojit na kratkou dobu k prekroceni/
nedosazeni pfipustnych limitl napéti (24 V DC +10 %/-10 %). Eventualni
neprovedené povely k pfenastaveni se mimo pfipustné meze neprovadéji. Ovladaci
jednotka servopohonu zahlasi rychle chybu.

K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
uzivatele zapotfebi pouziti pojistek a vykonovych odpojovaét nebo pojistkovych
automatu. U stejnosmérného proudu pro DC pouzijte vhodné pojistkové automaty.
Hodnota proudu pro dimenzovani jisténi vyplyva z odbéru proudu motoru (viz Typovy
Stitek motoru [» 11]) plus odbéru proudu ovladaci jednotky.

Doporucujeme provést dimenzovani spinacu podle max. proudu (I, a vybér
a nastaveni nadproudové spousté podle udajl v elektrickém datovém listu.
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Tabulka 13: Odbér proudu ovladaci jednotky servopohonu

Sitové napéti Max. odbér proudu

Dovolené kolisani sitového napéti +10 % (standardné)  +30 % (volitelné)
100 az 120 V AC 750 mA 1200 mA

208 az 240 V AC 400 mA 750 mA

380 az 500 V AC 200 mA 400 mA

515az 690 V AC 200 mA 400 mA

Tabulka 14: Maximalné pfipustné jisténi

Tyristor B2 do 3 kW 32A
Tyristor B3 do 5,5 kW 63 A

g/R) It<1 500A%s
a/R) It<5 000A%s

Spinaci prvek (spinac¢ s vykonovou Maximalni provozni vykon Max. jisténi

tfidou)"

Reverzni stykac¢ A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)

Reverzni styka¢ A2 do 7,5 kW 32 A (gL/gG)

Reverzni styka¢ A3 do 15 kW 63 A (gL/gG)

Tyristor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I2t<1 500A2s
(
(

1)  Trida spinani AUMA (A1, B1, ...) je uvedena na typovém stitku ovladaci jednotky servopohonu.

V pfipadé pouzivani automatickych jisti¢l je potfeba dbat na startovaci proud (1,)
motoru (viz datovy list k elektrozafizeni). Pro automatické jistiCe doporucujeme
vypinaci charakteristiku D nebo K podle IEC 60947-2. U jisténi ovladani s tyristory
doporucéujeme pouzit tavné pojistky namisto pojistkovych automatu, ale pouziti
pojistkovych automatl je v zasadé pfipustné.

Doporucujeme upustit od pouziti ochrannych vypinacd proti chybnému proudu (FI).
Bude-li i pfesto na strané sité pouzit Fl, je pfipustny jen jeden Fl s typovou
charakteristikou B.

U provedeni s topnym systémem v ovladaci jednotce servopohonu a externim
napajenim elektroniky, musi byt topny systém zajistén u zédkaznika (viz schéma
zapojeni F4 ext.)

Tabulka 15: Zajisténi topného systému (Oznaceni ve schématu zapojeni = F4 ext.)
externi napajeni 115V AC 230 VAC
Jisténi 2AT 1AT
Je-li ovladaci jednotka servopohonu namontovana oddélené od servopohonu
(ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku): PFi dimenzovani jisténi
zohlednéte délku a prlifez spojovacich vodic¢u.
Potencial zakaznickych Pro moZnost oddélenych potencidld viz Technické tdaje [» 76).
pripojek
Bezpecnostni standardy Ochranna opatfeni a bezpecnostni zafizeni musi splfiovat platné vnitrostatni predpisy
pro misto instalace. VSechna externé pfipojena zafizeni musi splfiovat podminky
relevantnich bezpe&nostnich standardd pro misto instalace.
PFipojovaci vedeni, ¢ DoporuCujeme nadimenzovat pfipojovaci vedeni a pfipojovaci svorky podle
kabelova Sroubent, jmenovitého proudu (ly). (Viz Typovy Stitek motoru [» 11] nebo elektricky datovy
redukce, zaslepky list.)

« K zajisténi izolace zafizeni pouZijte vhodna vedeni (dimenzované na poZadované
napéti). Vedeni dimenzujte na nejvy3si vyskytujici se jmenovité napéti.

* Aby nevznikala kontaktni koroze, doporu€ujeme u kovovych kabelovych Sroubeni
a zaslepek pouzivat tésnici prostfedek na zavity.

» Pouzivejte pfipojovaci vedeni s vhodnou minimalni jmenovitou teplotou.

* U pfipojovacich vedeni vystavenych UV zafeni (napf. mimo budovu) pouzivejte
vedeni odolné proti UV zéafeni.

»  P¥i pripojeni elektronickych vysilaci polohy se musi pouzit stinéna vedeni.
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»  P¥i pfipojovani sbérnicovych nebo sitovych vedeni dodrzujte doporuéeni pro
kabely konkrétni sbérnice Fieldbus nebo pro sitovou pfipojku. Podrobné
informace naleznete mj. v pfislusném stru¢ném navodu k pfipojeni sbérnice
Fieldbus, resp. k sitové pfipojce (jsou-li k dispozici).

Instalace vedeni v souladu Vedeni citliva vici ruseni a vedeni, ktera jsou zdrojem ru$eni instalujte s velkym
s EMC vzajemnym odstupem.

* Dlouha vedeni pokladejte v mistech s malym rusenim.

« Zabrarte pouziti paralelnich cest s malym vzajemnym odstupem mezi vedenim,
které je zdrojem ruseni, a vedenim citlivym vUgéi ruseni.

» Signalni a sbérnicova vedeni, resp. sitova vedeni jsou citliva vici ruseni.
Motorova vedeni jsou zdrojem rudeni.

» Pokud jsou kabely polozeny v blizkosti zemniho potencialu, zvySuje se odolnost
signalnich a sbérnicovych kabell nebo sitovych kabell proti ruseni.

6.2 Elektricka pfipojka S/SH (kruhovy konektor AUMA)
Obr. 23: Elektricka pfipojka S a SH

- -

[1] Viko [2] Zdifka se Sroubovymi svorkami

Struény popis Zasuvna elektricka pfipojka se Sroubovymi svorkami pro vykonové a ovladaci
kontakty. Ovladaci kontakty volitelné také jako krimpovaci pfipojka.

Provedeni S (standard) se tfemi kabelovymi prachodkami. Provedeni SH (zvySené)
s dodateénymi kabelovymi pridchodkami. Pro pfipojeni vodi¢l se stahne kruhovy
konektor AUMA a z vika se vyjme dutinkova ¢ast.

Technické Udaje Tabulka 16: Elektricka pfipojka kruhovym konektorem AUMA

Vykonové kontakty Ovladaci kontakty

Poget kontaktu max. ?P(é)osaze”e) +ochranny vodic g4 oik/zditek
Oznaceni U1, V1, W1, U2, V2, W2, PE 1az50
PFipojovaci napéti max. 750 V 250 V
Jmenovity proud max. 25A 16 A
Druh pfipojeni u zakaznika Sroubové pripojeni Sroubové pfipojenti, krimp (voliteIn&)
Pripojovaci prufez max © a2l i) 2,5 mm

Pol P ' 10 mm? (pevné) (flexibilni nebo pevné)

@ U nékterych specialnich motort se pfipojeni vykonovych svorek (U1, V1, W1, U2,
V2, W2) neprovadi pomoci kruhového konektoru AUMA, nybrz pomoci
svorkovnice pfimo u motoru.
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6.2.1

EI

Postup

6.2.2

Otevreni pfipojovaciho prostoru

Obr. 24: Otevieni pfipojovaciho prostoru

[1] Viko (na obrazku je provedeni S) [2] Srouby pro viko

[3] O-krouzek [4] Srouby pro dutinkovou &ast

[5] Dutinkova ¢ast [6] Kabelovy pfivod

[7] Zaslepky [8] Kabelova Sroubeni (nejsou soucasti
dodavky)

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!
Ohrozeni zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.
- Pred otevienim odpojte ovladaci jednotku od napéti.

Koroze zpusobena pronikajici vihkosti pfi pouziti nevhodnych
kabelovych Sroubeni / zaslepek!

- Pouzivejte vhodna kabelova Sroubeni / zaslepky podle kryti IP..., které je uvedeno
na typovém Stitku.

Obr. 25: Priklad: Typovy S§titek s krytim 1P68

IP 68

Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].
Uvolnéte Srouby [4] a vyjméte dutinkovou €ast [5] z vika [1].

1
2
3. Namontujte kabelova Sroubeni [8] odpovidajici pfipojovacim vedenim.
4. Nevyuzité kabelové pfivody [6] opatfete vhodnymi zaslepkami [7].

5

Utahnéte kabelova Sroubeni [8] a zaslepky [7] na krytu. DodrZujte to¢ivé momenty
podle udaju vyrobce.

Pfipojeni vedeni

Tabulka 17: Pripojovaci prirfezy a utahovaci to¢ivé momenty pro svorky
Utahovaci tocivé
momenty
Vykonové kontakty 1,0 — 6 mm? (flexibilni) 1,2-1,5Nm
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5 =10 mm? (pevné)
PFipojka ochranného vodi¢e (PE) 1,0 — 6 mm? (flexibilni) s kruhovymi jazyéky 1,2 —2,2 Nm

1,5 — 10 mm? (pevné) s ocky

Oznaceni Pfipojovaci prirezy
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/\VYSTRAHA

Postup

Ovladaci kontakty 0,25 — 2,5 mm? (flexibilni) 0,5-0,7 Nm
(1 az 50) 0,34 — 2,5 mm? (pevné)

V pripadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného
vodice!

Mozny uraz elektrickym proudem, vazné zranéni nebo smrt.

- Pfipojte vSechny ochranné vodice.

- P¥ipojku ochranného vodi¢e propojte s externim ochrannym vodi¢em
pfipojovaciho vedeni.

- Zafizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

—_

Odstrarite plast vodicl.
2. Zasurite vodi¢e do kabelovych Sroubeni.

Kabelova Sroubeni pevné utahnéte predepsanym tocivym momentem, aby byl
zaruCen pfislusny stupen kryti.

w

Odizolujte Zily: Ovladani cca 6 mm, motor cca 10 mm
U flexibilnich vodi¢l: Pouzivejte zZilova pouzdra podle DIN 46228.
Vodi€e pfipojte podle schématu zapojeni pfislusné zakazky.

Ochranné vodice s kruhovymi jazycky (flexibilni vodi¢e) nebo oky (pevné vodice)
pevné nasroubujte na pfipojku ochranného vodice.

N o o ks

Obr. 26: Pripojka ochranného vodice

[11  Dutinkova &ast [2]  Sroub

[3] Podlozka [4] Pérova podlozka
[5] Ochranny vodi¢ s kruhovymi jazyCky/ [6] Pfipojka ochranného vodice
oky

8. U stinénych vodict: Konec stinéni kabelu spojte pfes kabelové Sroubeni s krytem
(uzemnéte).
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6.2.3 Uzavfeni pfipojovaciho prostoru

/\VYSTRAHA

30

Postup

Obr. 27: Uzavfeni pfipojovaciho prostoru

(1]
(3]
5]

[7]

Viko (na obrazku je provedeni S) [2] Srouby pro viko

O-krouzek [4] Srouby pro dutinkovou &ast

Dutinkova ¢ast [6] Kabelové Sroubeni (neni soucasti
dodavky)

Zaslepky

Zkrat uskripnutim vodicu!
Mozny zasah elektrickym proudem a funk&ni poruchy.

>

1.
2.
3.

Opatrné vlozte dutinkovou ¢ast, aby nedoslo k uskfipnuti vodica.

Dutinkovou ¢ast [5] vlozte do vika [1] a upevnéte Srouby [4].
Ocistéte tésnici plochy na viku [1] a skfini.

Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni ho nahradte
novym.

O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a spravné
vlozte.

Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovhomérné utdhnéte do kfize.

Kabelova Sroubeni a zaslepku utahnéte pfedepsanym utahovacim momentem,
aby bylo zaru¢eno pfislusné kryti.
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6.3 Prislusenstvi k elektrické pfipojce (volitelng)

6.3.1 Ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku

Konstrukce Obr. 28: Montaz s nasténnym drzakem (pfiklad)

Pouziti

[1] Nasténny drzak [2a] PFipojka motoru/ovladani motoru
[2b]  Zpétna hlaSeni od servopohonu [3] Elektrické pfipojeni nasténného drzaku
(XM)

[4] Elektricka pfipojka servopohonu (XA)  [5] Elektrické pfipojeni ovladaci jednotky
servopohonu (XK)

Pomoci nasténného drzaku miize byt ovladaci jednotka servopohonu namontovana
oddélené od servopohonu.

* U nepfistupné namontovaného servopohonu
»  Pri vysokych teplotach na servopohonu
* V pfipadé silnych vibraci armatury

Upozornéni k instalaci s nasténnym drzakem

*  Maximalni pfipustna délka kabelu mezi ovladaci jednotkou servopohonu na
nasténném drzaku a servopohonem je 100 m.

*  Doporucujeme pouzit jeden svazek vodi¢id AUMA LSW.
* Neni-li pouZit kabelovy svazek AUMA:
— Je nutno pouzit vhodné, ohebné a stinéné spojovaci vodice.

—  Pro MWG pouzijte samostatné, pro CAN vhodné datové vedeni s vinovym
odporem 120 ohma (napf. UNITRONIC BUS-FD P CAN UL/CSA -2 x 2
0,5 mm?, fa. Lapp).

— Pripojeni datového vedeni: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3 = CAN H.
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—  Zdroj napéti MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 = +24 VV DC (viz schéma
zapojeni).

» Jsou-li k dispozici propojovaci kabely, napf. topeni nebo spinacu, které jsou
propojeny od servopohonu pfimo ke konektoru zakaznika XK (XA-XM-XK, viz
schéma zapojeni), musi se tyto propojovaci kabely podrobit kontrole izolace podle
normy EN 50178. Vyjimku tvofi propojovaci kabely snimacl polohy (EWG, RWG,
IWG, potenciometr). Ty se nesmi podrobit izolaéni zkousce.

» U elektrického pfipojeni k nasténnému drzaku [3] jsou pfipojky provedeny
krimpovaci technikou. Ke krimpovani pouzijte vhodny lisovaci nastroj se &tyfmi
vruby.

« Pripojovaci prlfezy pro ohebné vodice:
— Ovladaci vedeni: max. 0,75 az 1,5 mm?2
— Sitové pfipojeni: 2,5 az 4 mm?

6.3.2 PFidrzny ram

Obr. 29: Pfidrzny ram, pfiklad s konektorem S a vikem

Pouziti PFidrzny ram k bezpe&nému ulozeni odpojeného konektoru nebo vika.
Na ochranu proti pfimému dotyku kontakt( a proti vlivim prostfedi.

6.3.3 Vlozeny ram DS k dvojitému ut&snéni

Obr. 30: Elektricka pfipojka s viozenym ramem DS

[1 Elektricka pfipojka [2] Vlozeny ram DS

32



Elektricka pfipojka

Pouziti PFi sejmuti elektrické pfipojky nebo kvuli netésnym kabelovym Sroubenim miize prach
a vihkost proniknout dovnitf télesa. Montazi viozeného ramu DS (double sealed) [2]
mezi elektrickou pfipojku [1] a téleso zafizeni je tomu ucinné zabranéno. Kryti zafizeni
(IP 68) zlistane zachovano i po sejmuti elektrické pfipojky [1].

6.3.4 Vng&jsi zemnici pfipojka

Obr. 31: Zemnici pfipojka oto€ného servopohonu

/@

Pouziti Vnéjsi zemnici pFipojka (tfmenova svorka) pro pfipojeni k vyrovnani potencialu.

Tabulka 18: Pripojovaci prifezy a utahovaci to€ivé momenty zemnicich pFipojek

Druh kabelu Pripojovaci prirezy Utahovaci to¢ivé momenty
jednodratové a vicedratové 2,5 mm? az 6 mm? 3 -4 Nm
s jemnym dratem 1,5 mm? az 4 mm? 3-4Nm

U Zil s jemnym dratem (flexibilnich Zil), pfipojka s kabelovou botkou / krouzkovou kabelovou botkou. Pfi
pfipojeni dvou jednotlivych Zil pod tfrmenovou svorku musi mit tyto zily stejny prirez.
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7.1

Rucni provoz pfi zatizeni

/\UPOZORNENI

711

/\UPOZORNENI

Postup

Ochrana proti pretizeni
pro ruéni provoz

34

Ovladani

Rucni provoz

V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité muze byt servopohon za ucelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v ruénim provozu. Ruéni provoz se
aktivuje pomoci integrované pfepinaci mechaniky.

Ruéni provoz se automaticky vypne pfi aktivaci motoru. V motorovém provozu je ruéni
kolo v Klidu.

U nesamosvornych servopohonu neni aktivace ru¢niho kola pfi zatizeni povolena.

Otacejici se rucni kolo u nesamosvornych servopohonti!
Hrozi poranéni rukou a prstu.
> NEZAPINEJTE ruéni provoz pfi zatizeni.

Nesamosvorné servopohony jsou servopohony s otackami od 125 1/min (50 Hz),
150 1/min (60 Hz). Viz specifikace otacek na $titku Typovy Stitek servopohonu [» 10].

Ovladani armatury v ru¢nim provozu

Poskozeni ruéniho prepinani / motorové spojky v disledku nespravné
obsluhy!

- Rucéni provoz zapojovat pouze za klidu motoru.
> K ovladani nepouzivejte ZADNE prodlouZeni jako paku.

1. Stisknéte tlacitko.
2. Otacejte ruénim kolem v pozadovaném sméru.

Obr. 32: Aktivace ru¢niho provozu

= Smér uzavieni je vyznacen na rucnim kole:

Tabulka 19: Znacky na ruénim kole (pfiklady)
— K uzavieni armatury otacejte ruénim kolem ve sméru Sipky.

S AU

zavirani smérem doprava zavirani smérem doleva
Hnaci hfidele (armatura) se otaci ve sméru Hnaci hfidele (armatura) se otaci proti sméru
hodinovych ruci¢ek do polohy ZAVRENO. hodinovych ruciéek do polohy ZAVRENO.

Na ochranu armatury je volitelné k dispozici ochrana proti pfetiZzeni pro ru¢ni provoz.
Pokud toc¢ivy moment na ru¢nim kole pfekroci urcitou hodnotu (viz technicky datovy
list dané zakazky), pojistné koliky se zlomi, a ochrani tak armaturu pfed poSkozenim.
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Rucni kolo jiz nemuGze pfenést zadny tocCivy moment (= ru¢ni kolo se protaci).
Ovladani v motorovém provozu je nadale mozné. Pfi zlomeni pojistnych kolikd po
pretizeni je nutné vyménit bezpenostni nabo;.

Obr. 33: Ruéni kolo bez ochrany / s ochranou proti pretizeni

[1]

[1] Ruéni kolo bez ochrany proti pretizeni  [2] Ruéni kolo s ochranou proti pfetizeni /
(standardné) bezpecnostnim nabojem (volitelné)

7.2 Motorovy provoz

m Poskozeni armatury v pfipadé nespravného zakladniho nastaveni!

- Pred elektrickym ovladanim servopohonu provedte zakladni nastaveni ,zpusobu
vypinani“ a ,momentového vypinani“.

7.2.1 Qvladani servopohonu mistné

Ovladani servopohonu mistné probiha pomoci tla¢itka na panelu mistniho oviadani
ovladaci jednotky servopohonu.

Obr. 34: Panel mistniho ovladani

STOP

4

RESET

[1] Tlacitko pro pfikaz pro chod ve sméru  [2] Tlagitko STOP
OTEVRENO

[3] Tlacitko pro pfikaz pro chod ve sméru  [4] Tlacitko RESET
ZAVRENO

[5] Pfepinac
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7.3

Muze dojit k silnému zahrati télesa ovladaci jednotky, napf. kvuli
vysokym teplotam prostiedi nebo silnému sluneénimu zareni!

Nebezpeci popaleni
- Zkontrolujte povrchovou teplotu a pouzijte ochranné rukavice.

1. Prepinaé funkce [5] nastavte do polohy mistné (MiSTNE).
0

\°’
= Servopohon Ize ovladat pomoci tlacitek [1 — 3]:
2. Najeti servopohonu ve sméru OTEVRENO: Stisknéte tlagitko [1] =,

3. Zastavte servopohon: Stisknéte tlacitko [2] STOP.
Najeti servopohonu ve sméru ZAVRENO: Stisknéte tladitko [3] N

Ptikazy k prestaveni OTEVRENO a ZAVRENO mohou byt provadény v impulznim
reZzimu nebo trvalym signalem. Pfi trvalém signalu servopohon najede po stisknuti
tlaCitka az do pfislusné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrZi jiny pokyn. Dalsi
informace viz navod k obsluze (Provoz a nastaveni).

Ovladani servopohonu dalkové

Servopohon se miize pii zapnuti sitového napéti okamzité rozjet!
Ohrozeni osob nebo poskozeni armatury.

- Pokud se servopohon rozjede neocekavané: okamzité uvedte prepina¢ do polohy
0 (VYP).

- Zkontrolujte vstupni signaly a funkce.

- Ptepinad funkce nastavte do polohy dalkové (DALKOVE).

\Q’
N

= Servopohon Ize nyni ovladat dalkové pomoci pfikazu k najeti (OPEN, STOP,
CLOSE (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)) nebo pomoci analogovych
zadanych pozadovanych hodnot (napf. 0 — 20 mA).

U servopohonu vybavenych polohovym regulatorem je mozné pfepinani mezi
ovladanim OTEVRENO — ZAVRENO (dalkové OTEVRENO — ZAVRENO)

a ovladanim dle pozadovanych hodnot (dalkové POZ.). Piepinani probiha pomoci
vstupu MODE, napf. signalem 24 V DC (viz schéma zapojeni). Pfi ovladani s
Fieldbus viz pfiru¢ku (Provoz a nastaveni)

Obsluha menu pomoci tlacitek (pro nastaveni a indikace)

Obsluha menu pro zobrazeni a nastaveni probiha pomoci tladitek [1—4] na panelu
mistniho ovladani.

Pfi ovladani menu musi byt pfepinac funkce [5] v poloze 0 (VYPNUTO).
0
\0/
Spodni fadek na displeji [6] slouzi jako napovéda navigace a ukazuje, ktera tlacitka
[1-4] je mozné pouzit pro obsluhu menu.
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Obr. 35: Panel mistniho ovladani

[1]-  Tlacitka resp. napovéda navigace

[6]

(1 [ 2 [ B [ [

Pfepinac

Funkce

Zména strany/vybéru
Zména hodnot

Zadani Cislic0 az 9
Zména strany/vybéru
Zména hodnot

Zadani Cislic 0 az 9
Potvrzeni vybéru

Ulozit

Pfechod do menu Zménit
Zobrazeni dalSich detaild
Prechod do hlavniho menu

[4]
[6] Displej
Tabulka 20: Dulezité funkce tlacitek pro obsluhu menu
Tlacitko Napovéda navigace na displeji
] A Nahoru A
2] \ 4 Dol ¥
[3] € OK
UloZit
Zménit
Detaily
[4]C Nastaveni (SETUP)
Esc

PFeruseni procesu
Navrat k predchozimu zobrazeni

Pozadi obrazovky < V normalnim provozu je pozadi bilé. V pfipadé zavady je Cervené.

«  Pi stisknuti tla¢itka sviti displej jasnéji. Pokud nedojde po dobu 60 sekund ke
stisku Zadného tlacitka, displej opét ztmavne.

7.3.1 Strukturalni uspofadani a navigace
Skupiny Zobrazeni na displeji se ¢leni do 3 skupin.

Obr. 36: Skupiny

dumad

—

[1]

[11  Uvodni menu
[3] Hlavni menu

Menu stavu

ID Menu stavu a hlavni menu jsou oznaeny pomoci ID.
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Zmeéna skupin

Pfimé otevieni pomoci ID

38

7.4

Uzivatelska uroven

Heslo

Obr. 37: Oznaceni pomoci ID

(50001 « D (MP009 < D

S ID zacina pismenem S = menu stavu M ID zac¢ina pismenem M = hlavni menu

Mezi menu stavu S a hlavnim menu M je mozné pfechazet:

Pfi poloze pfepinace 0 (VYPNUTO) drzte stisknuté tlacitko C po dobu cca 2 sekund,
dokud se nezobrazi strana s identifikacnim &islem M....

Obr. 38: Zména skupin menu

(sopo1 28 (' MO009

SOD01 X (‘MQ009

Pfechod zpét do menu stavu:

e Pokud po dobu 10 minut nedojde ke stisknuti tlaitka na panelu mistniho ovladani
* nebo kratké stisknuti C

V hlavnim menu je mozné stranky vyvolavat také pfimo zadanim ID (bez
proklikavani).

Obr. 39: Pfimé vyvolani (pfiklad)

MO0009 1x GOTO
» Disple; .. _: Jdi do MENU
M0000
—
Cldinad[pols ¥] oK [ESC ¢ Nahoru A[Dolt ¥| oK | ESC

Zobrazeni ve spodnim fadku: Jdi na

1. Stisknéte tlacitko A Jdi na.

= Zobrazeni na displeji: Jdi do MENU [M0000]

Pomoci tlacitek A ¥ Nahoru A Dold ¥ zvolte islice 0 az 9.
Pomoci tlagitka € OK potvrdte prvni misto.

Pro vSechna dalSi mista opakujte kroky 2 a 3.

o kw0

ZruSeni postupu: C Esc.

Uzivatelska uroven, heslo

Uzivatelska uroven stanovuje, které nabidky menu resp. parametry se pfihlaSenému
uzivateli zobrazi resp. které smi tento uzivatel ménit.

Existuje 6 riznych uzivatelt Uzivatelska Uroven je zobrazena v hornim fadku:

Obr. 40: Zobrazeni uzivatelské urovné (pfiklad)

Uzivatelska uroven
(4 ; M0229

Aby bylo mozné zménit parametr, je nutné zadat heslo. Na displeji se pak zobrazi
indikace: Heslo: 0***.

Kazdy uzivatel ma vlastni heslo a je opravnén k provadéni rliznych akci.
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Tabulka 21: Uzivatelé a opravnéni

Uzivatel (Uroven) Opravnéni/heslo
Dozor (1) Kontrola nastaveni
Neni potfebné heslo
Uzivatel (2) Zména nastaveni
Heslo z vyroby: 0000
Udrzba (3) Uréeno pro pozdé&jsi rozsireni
Specialista (4) Zména konfigurace zafizeni

napt. zplsob vypinani, obsazeni signalizaéniho relé
Heslo z vyroby: 0000

Servis (5) Personal servisu
Zména nastaveni konfigurace
AUMA Administrator (6) Administrator AUMA

@ Neopravnény pfistup je snazsi pfi nezabezpeceném hesle! Doporucujeme proto
zménit heslo pfi prvnim uvedenim do provozu.

7.4.1 Zadani hesla
Postup 1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 41: Pfepinac v poloze 0
0

\0/

2. Stisknéte a podrzte tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
= Indikace prejde do hlavniho menu a zobrazi: Disple;j ...

3. Zvolte pozadovanou nabidku a tlagitko € drzte stisknuto po dobu cca 3 sekund.
= Indikace zobrazi nastavenou uzivatelskou uroven, napf. Dozor (1).

4. Pomoci A Nahoru A zvolte uZivatelskou Uroveti a potvrdte tlagitkem < OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***.

5. Pomoci tlacitek A ¥ Nahoru A Dold ¥ zvolte islice 0 aZ 9.

6. Pomoci tlagitka € OK potvrdte prvni misto hesla.

7. Pro v8echna dalSi mista opakujte kroky 5 a 6.

= Po potvrzeni posledniho mista pomoci € OK je pfi spravném zadani hesla
mozny pfistup ke véem parametrim v ramci uzivatelské drovné.

7.4.2 Zména hesel

Hesla pro uzivatelské Urovné (1) az (4) Ize zménit pouze s uzivatelskou urovni
Specialista (4).

MPD>  Konfigurace pristroje [M0053]
Servisni funkce [M0222]
Zména hesla [M0229]

Nabidka menu Servisni funkce [M0222] je viditelna pouze tehdy, pokud je nastavena
uzivatelské uroven Specialista (4) nebo vyssi.

Volba hlavniho menu 1. PFepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.

39



Ovladani

Zména hesel

7.4.3

7.5

7.5.1
MD>

= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: Disple;j ...

3. € podrzte stisknuto po dobu 3 sekundy a zméfte uZivatelskou urover na
Specialista (4). Viz Zadani hesla [» 39].

4. Zvolte parametr Zména hesla, budto:
> pfes menu MD k parametru, nebo

Pfes pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0229].

Zobrazeni na displeji: Zména hesla.

4 0 ¥

V hornim fadku je zobrazena uzivatelska uroven (1 — 6), napf.:

Uzivatelska aroven
(4 ) M0229

= V uzivatelské urovni 1 (pouze zobrazit) nelze ménit Zzadné heslo. Aby bylo
mozné zménit heslo, musi se pfejit do vySsi uzivatelské urovné. Za timto
ucelem musi byt pfes parametr zadano heslo
5. U uzivatelské urovné 2 — 6: Tlagitko € OK.

= Indikace zobrazi nejvy3si uZivatelskou Uroven, napf. pro uzivatele. 4.

6. Tlagitkem A'Y Nahoru A Doldl ¥ zvolte uZivatelskou Uroven a potvrdte € OK.
= Zobrazeni na displeji: Zména hesla Heslo: 0***

7. Zadejte aktudlni heslo (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni na displeji: Zména hesla Heslo (nové): 0***

8. Zadejte nové heslo (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni na displeji: Zména hesla pro uzivatele 4 (pfiklad).

9. Tlagitkem A'Y Nahoru A DolCi ¥ zvolte dal$i uZivatelskou Urovern nebo zadavani
preruste pomoci Esc.

Zablokovani na urcitou dobu pfi zadani nespravného hesla

Ovladaci jednotka servopohonu je vybavena zablokovanim na ur&itou dobu pfi zadani
nespravného hesla. Tim je zabranéno systematickému zkouSeni dalSich hesel
nepovolanou osobou. Zablokovani na urcitou dobu je aktivovano jak pfi zadani
nespravného hesla pres panel mistniho ovladani, ale také pfi zadani nespravného
hesla pres softwarové nastroje (AUMA CDT, asistencni aplikace AUMA). Po péti
neuspésnych pokusech o pfihlaseni se dalSi zadavani zablokuje na dobu jedné
minuty. Pfi kazdém dal$im neuspésSném pokusu se doba zablokovani prodlouzi na
dvojnasobek. Aktivni zablokovani se zobrazi na displeji. Kazda uzivatelska uroven ma
zablokovani na svoji vlastni dobu. To znamena, Ze se napfiklad pfi zablokované
uzivatelské urovni 4 Ize i pfesto pfihlasit na uzivatelské urovni 3.

Pocitadlo netspésnych pokusl se resetuje dvéma zplsoby:
1. Uspé&snym ovéFenim totoZnosti pomoci spravného hesla.
2. Po uplynuti osmi hodin od posledniho neuspé&sného pokusu.

Jazyk na displeji

Jazyk na displeji Ize zménit.

Zmeéna jazyka
Displej .. [M0009]
Jazyk [M0049]

Volba hlavniho menu 1. PFepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
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Zména jazyka

Volba jazyka

0
\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: Displej ...
3. Stisknout € OK.
= Zobrazeni na displeji » Jazyk
4. Stisknout € OK.
= Zobrazi se nastaveny jazyk, napf.: Deutsch
5. Spodni fadek indikace zobrazuje:
. Ulozit=> pokracuijte krokem 10
. Zménit—=> pokracuijte krokem 6
6. Stisknéte € Zménit.
= Zobrazeni na displeji: Dozor (1)
7. Pomoci AY Nahoru A Dold ¥ zvolte uZivatelskou Uroven, pfitom znamena:
+ gerny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
+  bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
8. Stisknout € OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni P Jazyk a UloZit (spodni fadek).
10. Zvolte novy jazyk pomoci A ¥ Nahoru A Doldl ¥, pfitom znamena:
+ g&erny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
+  bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
11. Pomoci € Ulozit vybér potvrdte.
= Indikace pfejde k novému jazyku. Novy jazyk je ulozen.
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8

8.1
Test kontrolek LED

Volba jazyka

Menu Startup

Indikace

Zobrazeni pfi uvedeni do provozu

Po zapnuti napajeciho napéti se musi vSechny kontrolky LED panelu mistniho
ovladani rozsvitit po dobu cca 1 sekundy. Toto optické hlaSeni indikuje zasobeni
ovladani napétim a funk&nost vSech kontrolek LED.

Obr. 42: Test kontrolek LED

<
R,
T Tc é) To

9IS 4TS 4Zs oZ
Il’l. II’II II‘I. I-’ll
R S S

Aby se zobrazeni na displeji zobrazila v pozadovaném jazyce hned po spusténi, je
mozné volbu jazyka aktivovat béhem vlastniho testu. Pfepinac¢ funkce musi byt
nastaven v poloze 0 (OFF).

Aktivace volby jazyka:
1. Zobrazeni ve spodnim fadku: Language selection menu? 'Reset'

2. Stisknéte tlaCitko RESET a drzte stisknuto, az se ve spodnim fadku zobrazi tento
text: Language menu loading, please wait.

Obr. 43: Vlastni test

duimad -~s= dumd

Self-test... O Self-test...

Language selection menu? 'Reset' =P | anguage menu loading, please wait

Menu pro volbu jazyka se zobrazi po menu Startup.
Béhem startu se na displeji zobrazi aktualni verze firmware.

Obr. 44: Menu Startup s verzi firmwaru: 05.00.00—xxxx

dumd

05.00.00—xxxx

Pokud byl béhem vlastniho testu aktivovan vybér jazyka, zobrazi se nyni menu pro
volbu jazyka displeje. Dalsi informace o nastaveni jazyka viz Jazyk na displeji [ 40].

Obr. 45: Volba jazyka

Jazyk
» Deutsch
English

Nahoru A| Dol ¥ | Ulozit | Esc

Neni-li po delSi dobu (asi 1 minuta) provedeno néjaké zadani, prejde displej
automaticky zpét do prvniho zobrazeni stavu.
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8.2

Stavovy rfadek

Napovéda navigace

8.2.1

Indikace na displeji

Menu a funkce zaviseji na firmwaru ovladaci jednotky servopohonu!

a) Pokud by vam néktera menu nebo funkce schazely, kontaktujte prosim servis
AUMA.

Stavovy fadek (horni fadek na displeji) zobrazuje provozni rezim [1], poruchu [2] a ID
Cislo [3] aktualni indikace.

Obr. 46: Informace ve stavovém fadku (nahore)

(1] (2] (3]
VYBNUTO A\ (S0D01 <t

11 Provozni rezim [2] Symbol poruchy (pouze u chyb
a varovani)

[3] ID gislo: S = stranka stavu

Pokud je mozné vyvolat dalsi detaily, resp. vice informaci k indikaci, zobrazi se v
napovédé navigace (spodni fadek na displeji) indikace, resp. Detaily bzw. DalSi. Pak
je mozné pomoci tlagitka € zobrazit dal$i informace.

Obr. 47: Napovéda navigace (dole)

(1]
Nahoru Al Dolu VE Detaily : G
(2]
Nahoru A|DOIC| v @ G

[1] zobrazuje seznam obsahujici detailni  [2] zobrazuje dalSi informace
hlaseni

Napovéda navigace (spodni fadek) se po cca 3 sekundach vypne. Pro opétovné
zobrazeni napovédy navigace musi byt stisknuto libovolné tlagitko (v poloze
pfepinace 0 (OFF)).

Zpétné hlaseni o servopohonu a armature
Indikace na displeji zaviseji na vybavé servopohonu.

Poloha armatury [S0001]

* Indikace [S0001] ukazuje polohu armatury v % drahy pfestaveni.

* Po uplynuti cca 3 sekund se zobrazi sloupcova indikace.

+  P¥i povelu k jizdé zobrazuje Sipka smér jizdy (OTEVRENO/ZAVRENO).

Obr. 48: Poloha armatury a indikace sméru jizdy

S0001 S0001
S,
Poloha = Poloha >
50,0 % 50,0 %
—
Nahoru A| Dolt V| st o] O I I 0] E

(SETUP)

Dosazeni nastavenych koncovych poloh je dodate¢né zobrazovano symboly R
(ZAVRENO) a = (OTEVRENO).
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Zména jednotky

Indikace v procentech

Obr. 49: Koncova poloha ZAVRENO/OTEVRENO dosazena

S0001 S0001
Poloha Poloha
T 0,0 % 100,0 % Py
4 I ] = 1 I -
0,0 % Servopohon je v koncové 100,0 % Servopohon je v ;
poloze ZAVRENO koncové poloze OTEVRENO

Kroutici moment [S0002]
* Indikace [S0002] zobrazuje stavajici kroutici moment na hrideli.
* Po uplynuti cca 3 sekund se zobrazi sloupcova indikace.

Obr. 50: ToCivy moment

S0002 3s S0002
Kroutici moment == Kroutici moment
30 Nm 30 Nm
—
Nahoru A| Dol v| ft-lb | per @ X I ] =

Pomoci tlagitka € je mozné zménit zobrazenou jednotku (procento %, newtonmetr
Nm nebo v ,pounds per foot® ft-Ib.

Obr. 51: Kroutici moment jednotky

Q€ S0002

=P Kroutici moment

Q€ 0002 1o
’ Kroutici moment
S0002

ﬂ'l b o 1 Nastaveni

16 v {Nm
Kroutici moment plu u (SETUP)

30 Nm i v wmstmm(ssmp)
Q¢
Nahoru Al Dolu V¥ w ey

Indikace 100 % odpovida maximalnimu krouticimu momentu, ktery je uveden na
typovém S§titku servopohonu.

PFiklad: Rozsah krouticich momentt na typovém Stitku = 20 — 60 Nm.

* 100 % odpovida 60 Nm jmenovitého momentu.
* 50 % odpovida 30 Nm jmenovitého momentu.

Prikazy k najeti [S0003]
Indikace [S0003] ukazuje:

+ aktivni povely pro chod jako napfiklad: Jizda do sméru ZAVRENO nebo jizda do
sméru OTEVRENO.

» skute€nou hodnotu E2 jako sloupcovou indikaci a jako hodnotu v rozmezi 0
a 100 %.

» pfiovladani dle pozadovanych hodnot (polohovy regulator): pozadovana hodnota
E1.

e pfi impulznim provozu nebo u mezipoloh s profilem jizdy: opérné body a jizdni
chovani opérnych bodu.
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Ovladani OTEVRENO —
ZAVRENO

Regulace pozadované
hodnoty

Osa opérnych bod

8.2.2

Po cca 3 sekundach napovéda navigace (spodni fadek) zmizi a bude viditelna osa(y)
pro indikaci opérnych bodu.
Aktivni pfikazy pro chod (OTEVRENO, ZAVRENO, ...) jsou zobrazovany nad
sloupcovou indikaci. Obrazek zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.
Obr. 52: Indikace u ovladani OTEVRENO - ZAVRENO
S0003 44 S0003

Aktivni povel k jizdé = Aktivni povel k jizd&

T ZAV = T ZAV -

B2 D 1499% ‘Q— Eo D 1499%

Nahoru A| Dolt V| "(‘g;ﬁ_?b(;r;l

E2  Skute¢na hodnota polohy

Pokud je polohovy regulator uvolnény a aktivovany, pak je viditelna sloupcova
indikace pro E1 (pozadovana hodnota polohy).

Smeér pfikazu pro chod je zobrazovan Sipkou nad sloupcovou indikaci. Obrazek
zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.

Obr. 53: Indikace pfi ovladani podle pozadovanych hodnot (polohovy regulator)

S0003 4 S0003
Aktivni povel k jizdé == Aktivni povel k jizd&

X ~ = X -~ =
E'N 1500% E1N 1500%

2 (499% 'Q 2 (499%

Nahoru A| Doli V¥ | l\(‘géﬁl\ﬁr;u

E1 Pozadovana hodnota polohy E2 Skute€na hodnota polohy
Na ose opérnych bodul jsou pomoci symbolu zobrazovany opérné body a jejich
chovani pfi najizdéni (profil najizdéni).
Symboly se zobrazuji pouze tehdy, pokud je aktivovana nejméné jedna z téchto
funkci:
Jizdni profil [M0294]
Taktovani smér ZAV [M0156]
Taktovani smér OTV [M0206]

Obr. 54: Priklady: vlevo opérné body (mezipolohy); vpravo impulzni provoz

2 [499% 2N |499%
<D < —

E2 Skute¢na hodnota polohy

Tabulka 22: Symboly na ose opérnych bod

Symbol Opérny bod (mezipoloha) s profilem najizdéni Impulzni provoz

| Opérny bod bez reakce Konec impulzu

Konec impulzu ve sméru CLOSE

Stop pfi pohybu do sméru ZAVRENO (ZAVRENO)
- . - Konec taktu ve sméru OPEN
Stop pfi pohybu do sméru OTEVRENO (OTEVRENO)

Stop pfi pohybu do sméru OTEVRENO a ZAVRENO -
Pauza pfi pohybu do smé&ru ZAVRENO =
Pauza pfi pohybu do sméru OTEVRENO -
Pauza pfi pohybu do sméru OTEVRENO a ZAVRENO -

OVAG v a

Indikace stavu podle kategorie AUMA

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky [M0539]
nastaven na hodnotu AUMA.
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Varovani [S0005]

Pokud doslo k varovani, zobrazi indikace [S0005]:
* pocet vystrah, které se vyskytly

* po cca 3 sekundach blikajici otaznik

Obr. 55: Varovani

A S0005 5o A 0005
Vystrahy 2 = \Vystrahy 2
AN o b 4
o (2)C
Nahoru A| Dol V¥ | Detaily | e TN

DalSi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Nepfipraven DALKOVE [S0006]

Indikace [S0006] zobrazuje hlaseni skupiny "Nepfipraven DALKOVE".
Pokud se vyskytlo toto hladeni, zobrazi indikace [S0006]:

* pocet hlaseni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici pfi¢ny sloupec

Obr. 56: Hlaseni Neptipraven DALKOVE

N S0006 5 A\ S0006
Nepfipraven Dalkové 2 =P Nepfipraven Dalkové 2
\ /
. ~ @ -
Nahoru A| Dolti V| Detaily | ezae) O /’/ \‘\
Dals$i informace viz také Odstranéni poruch [» 67].
Chyba [S0007]
Pokud doslo k chybé, zobrazi se indikace [S0007]:
* pocet chyb, které se vyskytly
* po cca 3 sekundéach blikajici vykFicnik
Obr. 57: Chyba
N S0007 54 N S0007
Chyba 2 == Chyba 2

— (1)
O =N

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Nahoru | Dol ¥ | Detaily [ssseniiseroe

8.2.3 Indikace stavu podle doporuéeni NAMUR

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky [M0539]
nastaven na hodnotu NAMUR.

Mimo specifikaci [S0008]
Indikace [S0008] zobrazuje hlaseni mimo specifikaci dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaSeni, zobrazi indikace [S0008]:

46



Indikace

* pocet hldSeni, ktera se vyskytla
* po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s otaznikem

Obr. 58: Mimo specifikaci
A\ S0008 5 A S0008
Mimo specifikaci 4 =% Mimo specifikaci 4

\ /
A 7
~ -
—
P ~
z N
o ax

DalSi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Nahoru Al Dolu Vl Detaily |

Funkéni kontrola [S0009]
Indikace [S0009] zobrazuje hlaseni funkéni kontroly dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se pfes funk&ni kontrolu vyskytlo hlaseni, zobrazi indikace [S0009]:
* pocet hlaSeni, ktera se vyskytla
* po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s nastrojovym klicem
Obr. 59: Funkéni kontrola
A S0009 54 A S0009
Funké&ni kontrola 2 = Funkéni kontrola 2

\\ //
-
O 7/ N\

DalSi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Nahoru A| Dolu V| Detaily |

Potfebna udrzba [S0010]

Indikace [S0010] zobrazuje hlaseni udrzby dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hladeni, zobrazi indikace [S0010]:

* pocet hlaSeni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici ¢tverec s konviCkou na olej

Obr. 60: Potfebna udrzba

A\ S0010 44 A\ S0010
Nutna udrzba o =p Nutna udrzba 2
N\ o b 7
— \/
Nahoru A| Dol V| Detaily | O > M <

DalSi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Vypadek [S0011]
Indikace [S0011] zobrazuje pficiny hlaseni vypadek dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hladeni, zobrazi indikace [S0011]:

* pocet hladeni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici kruh s kfizem
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8.3

MD>

Obr. 61: Vypadek

A\ S0011 54 A\ S0011
Vypadek 2 = \/ypadek 2

\ 7
— X
O 7 N

DalSi informace viz také Odstranéni poruch [» 67].

Nahoru 4| Dolt ¥ | Detaily |

Signaliza¢ni kontrolky na panelu mistniho ovladani

Obr. 62: Umisténi a vyznam signaliza¢nich kontrolek

2 3 4 5
e &6 6 ¢

1 Popis se symboly (standardné) [2] Popis s Cisly 1-6 (voliteIné)
1 L Koncova poloha ZAVRIT dosazena, (blika: jede do sméru ZAVRIT)

2 Tc Chyba togivého momentu v poloze ZAVRIT

9%
3® OCHRANA motoru aktivovana

4 To Chyba togivého momentu v poloze OTEVRIT
5= Koncova poloha OTEVRIT dosazena, (blika: jede do sméru OTEVRIT)
6 aktivni pfipojeni Bluetooth

Zména signalizacnich kontrolek (indikaci)
Kontrolkdam LED 1 — 5 mohou byt pfifazena razna hlaseni.

Konfigurace pfistroje [M0053]
Mistni ovladani [M0159]
Signalni sv. 1 (vlevo) [M0093]
Signalini svétlo 2 [M0094]
Signalni svétlo 3[M0095]
Signalni svétlo 4[M0096]
Signalni sv. 5 (vpravo) [M0097]
HlaSeni ve stfedni pozici [M0167]

Standardni hodnoty (Evropa):

Signalni sv. 1 (vlevo) = K. poloha ZAV, blika
Signalni svétlo 2 = Chyba Momentu ZAV
Signalni svétlo 3 = Chyba tepl. ochrany
Signalni svétlo 4 = Chyba Momentu OTV
Signalni sv. 5 (vpravo) = K. poloha OTV, blika
Hlaseni ve stfedni pozici = K. poloha O/Z = VYP

Dalsi hodnoty nastaveni:
Viz pfiru€ku (Provoz a nastaveni).
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8.4

8.4.1

Vlastnosti

8.4.2

Vlastnosti

Ukazatele (volitelng)

Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Obr. 63: Mechanicky ukazatel polohy

2]

[11  Koncova poloha OTEVRENO [2]  Koncova poloha ZAVRENO dosaZena
dosazena

nezavisi na napajeni

* slouzi jako ukazatel chodu: Kotou¢ mechanického ukazatele polohy (se Sipkou
—>) se todi, pokud servopohon bé&zi, a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s otacenim doprava“ se toCi symboly / pfi pohybu ve sméru
ZAVRENO ve sméru hodinovych rucicek)

+ ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)
Sipka ™> ukazuje na symbol = (OTEVRENO)/ L (ZAVRENO)

* samonastavovaci pfi uvedeni do provozu (neni potfeba otevirat viko)

Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku (ne
samonastavovaci)

Obr. 64: Mechanicky ukazatel polohy

Y =)\

(2]

8

(1]

&

= -
A A
[1] Koncova poloha OTEVRENO [2] Koncova poloha ZAVRENO dosazena
dosazena
[3] Indikaéni znacka na viku

e nezavisi na napdjeni

» slouzi jako ukazatel chodu: kotou¢ mechanického ukazatele polohy se toci, pokud
servopohon bézi, a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s otacenim doprava“ se toCi symboly =/ pfi pohybu ve
sméru ZAVRENO proti sméru hodinovych rucicek)

+ ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)
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(symboly = (OTEVRENO) / L (ZAVRENO) pfitom ukazuiji na indika&ni znagku A
na viku)



Hlaseni (vystupni signaly)

9

9.1

Vlastnosti

9.1.1

MD

9.1.2

MD

9.2

Poloha armatury

Zpétné hlaseni toCivého
momentu

Hlaseni (vystupni signaly)

Stavova hlaseni prostfednictvim signalizaCnich relé (digitalni vystupy)
Pomoci signalizaénich relé mohou byt hlasena hlaseni stavl (napf. dosazeni
koncovych poloh, poloha pfepinace, poruchy...) jako binarni signaly do fidiciho
stanovisteé.

Stavova hlaSeni maji pouze dva stavy: aktivni nebo neaktivni. Aktivni znamena, Ze
jsou spInény podminky pro hlaeni.

Osazeni vystupl
Signalizacni relé (vystupy DOUT 1 — 12) mohou byt osazena rliznymi signaly.
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vysSi.
Konfigurace pfistroje [M0053]
I/O-rozhrani VST/VYST [M0139]
Digitalni vystupy [M0110]
Signal DOUT 1 [M0109]
Tabulka 23: Standardni hodnoty

Vystup Standardni hodnoty Vystup Standardni hodnota
Signal DOUT 1 Chyba Signal DOUT 7 Chyba tepl. ochrany
Signal DOUT 2 Koncova poloha ZAV Signal DOUT 8 oTVv

e = — Koncovy spinaé
Signal DOUT 3 Koncova poloha OTV Signal DOUT 9 ZAVRENO

— - = — Koncovy spinac
Signal DOUT 4 Prepina¢ DALKOVE Signal DOUT 10 OTEVRENO

R — Moment. spina¢
Signal DOUT 5 Chyba Momentu ZAV Signal DOUT 11 ZAVERENO

— — Moment. spinaé
Signal DOUT 6 Chyba Momentu OTV Signal DOUT 12 OTEVRENO

Kodovani vystupu

Lze spinat vystupni signaly Kédovani DOUT 1 - Koédovani DOUT 12 High Aktiv nebo
Low Aktiv.

» High Aktiv = Signaliza¢ni kontakt uzavien = signal aktivni
* Low Aktiv = Signaliza¢ni kontakt otevien = signal aktivni
Signal aktivni znamena, Ze jsou splnény podminky pro hlaseni.
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.
Konfigurace pfistroje [M0053]
I/O-rozhrani VST/VYST [M0139]

Digitalni vystupy [M0110]

Koédovani DOUT 1 [M0102]
Standardni hodnoty:
Kédovani DOUT 1 = Low Aktiv
Kédovani DOUT 2 - Kédovani DOUT 12 = High Aktiv

Analogova hlaseni (analogové vystupy)
Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddéleny)
Oznaceni ve schématu zapojeni: AOUT1 (poloha)
Signal: E6 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddéleny)
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Oznaceni ve schématu zapojeni: AOUT2 (toCivy moment)
Dalsi informace k tomuto tématu viz kapitola (Provoz a nastaveni).



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

10.1

MD

Poloha
Kroutici moment
Volba hlavniho menu

Volba parametru

ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

Pfrepinac neni sitovy vypinac€. V poloze 0 (VYP) je ovladani servopohonu
znemoznéno. Napajeci napéti pro ovladani servopohonu je zachovano.

1. PFepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 65: Prepinac v poloze 0
0

\0/
2. Zapnéte napajeci napéti.

Informace: Pfi teplotach niz8ich nez —30 °C dbejte na teplotu pfedehfati.
3. Provést zakladni nastaveni.

Nastaveni zpUsobu vypinani

Poskozeni armatury v disledku nespravného nastaveni!

- Nastaveni zplUsobu vypinani (v zavislosti na draze nebo krouticim momentu) musi
byt optimalizovano pro armaturu.

- Nastaveni ménte pouze po dohodé s vyrobcem armatury.

Nastaveni [M0041]
Zpusob vypinani [M0012]
Koncova poloha ZAV [M0086]
Koncova poloha OTV [M0087]
Standardni hodnota: Poloha
Hodnoty nastaveni:
Vypinani v koncovych polohach pomoci polohového spinani.
Vypinani v koncovych polohach pomoci momentového vypinani.
1. PFepinad funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 66: Prepinac v poloze 0
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple;j ..
3. Zvolte parametr, budto:
+ pfes menu MD k parametru, nebo
+ pres pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0086] resp. [M0087]
= Zobrazeni na displeji: Koncova poloha ZAV
4. Pomoci AY Nahoru A Dol V¥ provedte volbu:
« P Koncova poloha ZAV
« P Koncova poloha OTV
= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknout € OK.
= Indikace zobrazuje aktualni nastaveni: Poloha nebo Kroutici moment
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PfinlasSeni uZivatele

Zména nastaveni

10.2

Volba hlavniho menu

Volba parametru

. Zménit—=> pokracujte krokem 6
.« Ulozit=> pokracuijte krokem 10
6. € Zménit stisknout.
= Zobrazeni na displeji: ® Specialista (4)

7. Pomoci AY Nahoru A Dold ¥ zvolte uzivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vysSi.

= Pfitom znamena:
«  g&erny trojuhelnik: ® = aktualni nastaveni
«  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
8. Stisknout € OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadani hesla Zadani hesla [» 39]

= Indikace zobrazuje &ernym trojihelnikem: » nastaveny zpisob vypinani (™
Poloha nebo Kroutici moment)

10. Pomoci A'Y Nahoru A DolG ¥ vyberte nové nastaveni.
= Pfitom znamena:
+  gerny trojuhelnik: ® = aktudlni nastaveni
»  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
11. Pomoci € Ulozit vybér ulozte.
= Zplsob vypinani je nastaven.
12. Zpét ke kroku 4 (ZAVRENO nebo OTEVRENO): Stisknout € Esc.

Nastaveni momentového vypinani

Pfi dosazeni nastaveného vypinaciho momentu ovladani servopohon vypne (ochrana
armatury proti pfetizeni).

Poskozeni armatury pfi nastaveni pfiliS vysokého vypinaciho momentu!
- Vypinaci moment musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni ménte pouze po dohodé s vyrobcem armatury.

Momentové vypinani se mlze aktivovat i pfi ruénim provozu.

Nastaveni [M0041]
Momentové vypnuti [M0013]
Vypinaci moment ZAV [M0O088]
Vypinaci moment OTV [M0089]
Standardni hodnota: podle zadani v objednavce
Nastavitelny rozsah: rozsah krouticiho momentu dle typového Stitku servopohonu.
1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 67: Piepinac v poloze 0
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.

= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple; ..
3. Zvolte parametr, budto:



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Prihlaseni uzivatele

Zména hodnoty

®

+ pfes menu M k parametru, nebo
+ pres pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0088].
= Zobrazeni na displeji: Vypinaci moment ZAV

4. Pomoci AY Nahoru A Dol ¥ provedte volbu:
» Vypinaci moment ZAV
» Vypinaci moment OTV

= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknout € OK.
= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.
= Zobrazeni na nejspodnéjSim fadku: ZménitEsc
6. Stisknout € Zménit.
= Zobrazeni na displeji:
» Specialista (4): pokracujte krokem 7.
* v nejspodnéjSim fadku Nahoru A DolG ¥ Esc: pokracujte krokem 11.

7. Pomoci A ¥ Nahoru A Dold ¥ zvolte uzivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.

= Pfitom znamena:

+  gerny trojuhelnik: ® = aktudlni nastaveni

»  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
8. €OK stisknout.

= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***

9. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).

= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.

= Zobrazeni na nejspodnéjSim fadku: ZménitEsc
10. Stisknout € Zménit.

11. Zadejte s A ¥ Nahoru A Dolli ¥ novou hodnotou pro vypinaci moment.
Informace: Nastavitelny rozsah to€ivého momentu se zobrazi v kulatych
zavorkach.

12. Pomoci € UlozZit ulozte novou hodnotu.
= Vypinaci moment je nastaven.
13. Zpét ke kroku 4 (ZAVRENO nebo OTEVRENO): € Esc stisknout.

Nasledujici chybova hlaseni budou zobrazena pfi dosazeni zde nastaveného
krouticiho momentu pfed koncovou polohou:

a) Na displeji panelu mistniho ovladani: Indikace stavu [S0007] Chyba = Chyba
momentu OTV nebo Chyba momentu ZAV

Pfed dalSi jizdou je tfeba chybu potvrdit: Potvrzeni se provadi:

1. povelem k jizdé do protisméru.
—  Pfi Chyba momentu OTV: P¥ikaz k najeti ve sméru ZAVRENO.
— PFi Chyba momentu ZAV: Piikaz k najeti ve sméru OTEVRENO.

2. nebo, kdyZ je pfiloZeny moment mensi nez nastaveny vypinaci moment:
— v poloze prepinace volby mistné (MiISTNE) tla¢itkem RESET.

— V poloze pfepinade volby dalkového ovladani (DALKOVE):
pres digitalni vstup (rozhrani 1/0) s pfikazem RESET, pokud je pro signal
RESET nakonfigurovan digitalni vstup.
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10.3

MD>

Volba hlavniho menu

Volba parametru

ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Prihlaseni uzivatele

Nastavte do polohy
ZAVRENO CMDO0009

Nastaveni polohového vypinani

Poskozeni armatury/prevodovky v pfipadé nespravného nastaveni!

- P¥i nastaveni v motorovém provozu: Pferuste jizdu v€as pfed koncovym dorazem
(stisknéte tlacitko STOP).

- Po polohovém vypinani dbejte z dlivodu mozného dobéhu na dostate¢nou
zarazku mezi koncovou polohou a mechanickym koncovym dorazem.

Nastaveni [M0041]
Polohové vypnuti [M0010]
K. pol. ZAV nastavit? [M0084]
K. pol. OTV nastavit? [M0085]
1. Prepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 68: Prepinac v poloze 0
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: P Disple;j ..
3. Zvolte parametr, budto:
« pies menu MP k parametru, nebo
+ pres pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0084].
= Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavit?
4. Pomoci AY Nahoru A Dol ¥ provedte volbu:
* K. pol. ZAV nastavit? [M0084]
* K. pol. OTV nastavit? [M0085]
= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. €OK stisknout.
= Zobrazeni na displeji bud
* K. pol. ZAV nastavit? CMDO0009 -> pokracujte krokem 9
K. pol. OTV nastavit? CMD0010 -> pokracujte krokem 12
» Specialista (4) CMD0010 -> pokracuijte krokem 6

6. Pomoci A ¥ Nahoru A Dol ¥ zvolte uZivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.

= Pfitom znamena:
+  gerny trojuhelnik: ® = aktudlni nastaveni
»  bily trojuhelnik: D> = vybér jesté neulozeny
7. € OK stisknéte pro potvrzeni zvoleného uzivatele.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
8. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni na displeji bud
* K. pol. ZAV nastavit? CMDO0009 -> pokracujte krokem 9
K. pol. OTV nastavit? CMD0010 -> pokracujte krokem 12
9. Resetovani do koncové polohy ZAVRENO:



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

9.1 P¥i velkém zdvihu: Pfepinac¢ funkce nastavit do polohy mistnéQ/IiSTNIvE).
Najedte servopohonem v motorovém provozu pomoci tlagitka A
(ZAVRENO) do sméru koncové polohy.

Informace: Aby se zabranilo Skodam, preruste jizdu v&as pfed koncovym
dorazem (stisknéte tlacitko STOP).

9.2 Aktivujte ruéni provoz.
9.3 Tocte ruénim kolem, dokud se armatura neuzavre.

9.4 Otocte rucni kolo asi o 1/2 otacky pfed koncovou polohou (dobéh motoru)
zpét.

9.5 Prepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
= Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavit? ANO NE
Potvrzeni nové koncové 10. € ANO stisknout k pFevzeti nové koncové polohy.

polohy = Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavena!
= Leva kontrolka LED sviti (standardni provedeni) a indikuje tak, ze byla
nastavena koncova poloha ZAVRENO.
Tc Sc,\% To =
11. Zvolte:

. Zménit—=> zpét na krok 9: Nastavte koncovou polohu ZAVRENO ,opétovné*.

- Esc = navrat ke kroku 4 a nastaveni koncové polohy OTEVRENO nebo
opusténi nabidky

Nastavte do polohy 12. Resetovani do koncové polohy OTEVRENO:

OTEVRENO CMD0010 12.1 Pfi velkém zdvihu: Nastavte pfepinac do polohy mistné (MISTNE) a jedte
pohonem v motorovém provozu pomoci tladitka = (OTEVRENO) do sméru
koncové polohy.

Informace: Aby se zabranilo $kodam, pferuste jizdu v€as pfed koncovym
dorazem (stisknéte tlacitko STOP).

12.2 Aktivujte ruéni provoz.
12.3 Tocte ruénim kolem, dokud se armatura neotevre.

12.4 Otocte rucni kolo asi o 1/2 otacky pfed koncovou polohou (dobéh motoru)
zpét.

12.5 Piepinad funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

= Zobrazeni na displeji: K. pol. OTV nastavit? ANO NE
Potvrzeni nové koncové 13. € ANO stisknout k pFevzeti nové koncové polohy.
polohy = Zobrazeni na displeji: K. pol. OTV nastavena!

= Prava kontrolka LED sviti (standardni provedeni) a indikuje tak, Ze byla
nastavena koncova poloha OTEVRENO.

)
T Tc ®) To ‘1._“
O O O O ¥
14. Zvolte:
. Zménit—=> zpét na krok 12: Nastavte koncovou polohu OTEVRENO
Lopétovné*.

«  Esc = navrat ke kroku 4 a nastaveni koncové polohy OTEVRENO nebo
opusténi nabidky.

Nemuze-li byt koncova poloha nastavena: Zkontrolujte typ ovladaci jednotky v
servopohonu.
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10.4

10.4.1

Postup

58

Zkusebni provoz
ZkuSebni provoz zahajte teprve po provedeni vSech dfive popsanych nastaveni.

Pokud je k dispozici mechanicky ukazatel polohy, Ize zkontrolovat smér otaeni na
ukazateli polohy. (Kapitola Kontrola sméru otaceni na mechanickém ukazateli polohy
[» 58])

Pokud neni k dispozici Zadny ukazatel polohy, musi se smér otaCeni zkontrolovat na
duté hfideli/vietenu. (Kapitola Kontrola sméru otaceni na duté hrideli / vietenu [» 59])

Kontrola sméru otaceni na mechanickém ukazateli polohy

Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!

- V pripadé nespravného sméru otaceni okamzité vypnout (stisknout STOP).

- Odstranit pfi€inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zménit sled fazi.
- Opakujte zkusebni provoz.

Pfed dosazenim koncové polohy vypnéte zafizeni.

1. Servopohon prestavte v ruénim provozu do stfedni polohy, popf. do dostatecné
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Servopohon zapnéte ve sméru chodu ZAVRENO a na mechanickém ukazateli

polohy sledujte smér otaceni:

* Pfi samonastavovacim mechanickém ukazateli polohy: 3
Smér otaceni souhlasi, pokud servopohon jezgl' ve sméru ZAVRENO a Sipka
—> se to&i ve sméru hodinovych rugiéek ZAVRENO (symbol L)

Obr. 69: Smér otadeni ==>/ (u provedeni ,zavieni s ota¢enim doprava®)

PFi mechanickém ukazateli polohy pomoci znacky na viku:_
Smér otaceni souhlasi, pokud servopohon jede ve sméru ZAVRENO
a symboly (=/L) se toci proti smé&ru hodinovych rucicek.
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Obr. 70: Smér otageni =/ X (u provedeni ,zavieni s otaCenim doprava®)

o AT )

10.4.2 Kontrola sméru otadeni na duté hrideli / vietenu

Obr. 71: Smér otageni duté hidele / vietena pfi jizd&é ve sméru ZAVRIT (provedeni zavieni
s otacenim doprava)

[4]

(3]

[
[1] Zavitova zatka [2] Tésnéni
[3] Duta hridel [4] Ochranna krytka (plast)
[5] Vieteno

m Poskozeni armatury v diisledku nespravného sméru otaceni!

- V pfipadé nespravného sméru otaceni okamzité vypnout (stisknout STOP).
- Odstranit pficinu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zménit sled fazi.
- Opakujte zkuSebni provoz.

Postup 1. Posurite pohon v ruénim provozu do stfedni polohy nebo do dostate¢né
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Podle vybaveni: VySroubujte zavitovou zatku [1] s té€snénim [2] nebo ochrannou
krytku [4].

3. Zapnéte servopohon ve sméru chodu ZAVRENO a sledujte smér otadeni na duté
hfideli [3] nebo na vietenu [5]:

= Smér otageni je v poradku, pokud servopohon jede ve sméru ZAVRENO
a duta hridel se otaci ve sméru hodinovych rucicek, resp. vieteno se pohybuje
dold.

4. Spravné nasadte/nasroubujte zavitovou zatku [1] s t€snénim [2] nebo ochrannou
krytku [4]. Pevné dotahnéte zavit.

10.4.3 Kontrola polohového vypinani
1. Prepinad funkce nastavit do polohy mistné (MiSTNE).
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5 ,

2.

Aktivovat servopohon pomoci tlaéitka OTEVRENO, STOP, ZAVRENO.

= Polohové vypinani je spravné nastaveno, kdyz (standardni signalizace):
+  sviti Zluta signalizaéni kontrolka/LED1 v koncové poloze ZAVRIT.

+  sviti zelena signalizaéni kontrolka/LED5 v koncové poloze OTEVRIT.

« signaliza€ni kontrolky po jizdé v protisméru opét zhasnou.

= Polohové vypinani je nespravné nastaveno, kdyz:

* se servopohon zastavi pfed dosazenim koncové polohy.

» sviti jedna z €ervenych signalizacnich kontrolek/LED (chyba tocivého
momentu).

* Indikace stavu [S0007] zobrazuje chybu na displeji.

Pokud jsou koncové polohy nespravné nastaveny: znovu nastavte polohové
vypinani.
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11.1

Otevreni/zavieni

Uvedeni do provozu (nastaveni/moznosti v servopohonu)

U servopohonu v provedeni bez mechanického ukazatele polohy (viko bez
pohledového okénka) se nemusi v servopohonu provadét pfed uvedenim do provozu
Zadné nastaveni.

Pfi provedeni se samonastavovacim mechanickym ukazatelem polohy [A] se nastavi
sam s prvni jizdou (napf. ze ZAVRENO na OTEVRENO). Toto samonastaveni se
provadi zpravidla jiz s nastavenim polohového spinani (ovladani koncovych poloh).
Proto neni manualni nastaveni ani otevieni ovladaciho prostoru pfed uvedenim do
provozu vyzadovano.

Pokud je v servopohonu nainstalovan NE samonastavovaci mechanicky ukazatel
polohy [B], musi se ovladaci prostor pfi uvedeni do provozu otevfit a ukazatel polohy
nastavit.

Obr. 72: Mechanické ukazatele polohy

N IR U gyEuma)ye,

4

[A]  Mechanicky ukazatel polohy [B]  Mechanicky ukazatel polohy pomoci
(samonastavovaci) znacky na viku (ne samonastavovaci)

Otevreni/zavFeni ovladaciho prostoru

Obr. 73: Otevfeni/zavieni ovladaciho prostoru

[2] —”

[A] Mechanicky ukazatel polohy [B] Mechanicky ukazatel polohy pomoci
(samonastavovaci) indika¢ni znacky

—_

Uvolnéte Srouby [2] a sejméte kryt [1] ovladaciho prostoru.
2. Ocistéte tésnici plochy na viku a krytu.

3. Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni ho nahradte
novym.

4. O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a spravné
vlozte.

5. Nasadte viko [1] na ovladaci prostor.
6. Srouby [2] rovhomé&rné utdhnéte do kfize.
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11.2 Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Obr. 74: Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Samonastavovaci mechanicky ukazatel polohy ukazuje polohu armatury pomoci Sipky
= Pfi spravném nastaveni ukazuje Sipka v koncovych polohach na symbol =
(OTEVRENO) resp. L. (ZAVRENO).

@ Ukazatel polohy je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Otevieni
ovladaciho prostoru pro manualni nastaveni neni vyzadovano, pokud je nutné
zménit nastaveny pfevodovy stupen, nebo v pfipadg, Ze je nutné zménit pfi
uvedeni do provozu tovarné nastavenou koncovou polohu ZAVRENO (nebo
OTEVRENO).

11.2.1 Nastaveni mechanického ukazatele polohy
1. Presurite armaturu do koncové polohy ZAVRENO.

2. Oba spodni kotou&e se symboly = (OTEVRENO) a L (ZAVRENO) posuiite k
sobé. Pfitom se posune také kotou¢ Sipkou =>:

= Kotouce jsou spravné nastaveny, pokud, jak je uvedeno na obrazcich, je
symbol = OTEVRENO vpravo a symbol 4. ZAVRENO vlevo od $ipky.

Obr. 75: Poloha nastaveni v poloze ZAVRENO

3. Najedte servopohonem do koncové polohy OTEVRENO.

= Sipka ™=> se ota&i ve sméru symbplu OTEVRENO a otaéi zarover kotouéem
ukazatele se symbolem = (OTEVRENO), dokud se servopohon nezastavi v
poloze OTEVRENO.
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11.2.2

Postup

Obr. 76: Jizda do OTEVRENO (vlevo) a poloha OTEVRENO (vpravo).

4. Kontrola nastaveni:

= Mechanicky ukazatel polohy je nastaven spravné tehdy, pokud uhel mezi
symboly (OTEVRENO) a = (OTEVRENO) a L. (ZAVRENO) &ini cca 120° a
280°.

= Pokud se dohromady otaci vSechny tfi kotouce, Ize ukazatel nastavovat v 15°
krocich. Jednotlivé Ize po 5°.

= Pokud se ukazatel pretoci (nad 280°) nebo je pfili§ maly uhel (pod 120°), musi
se nastaveny prevodovy stuper upravit podle ot/zdvihu servopohonu. Viz
Kontrola/nastaveni prevodového stupné redukéni prevodovky [P 63].

Kontrola/nastaveni pfevodového stupné redukéni prevodovky

Tato kontrola/nastaveni je pozadovana pouze v pripadé, ze neni mozné spravné
nastavit mechanicky ukazatel polohy.

1. Podle tabulky zkontrolujte, zda se otacky/zdvih servopohonu shoduji s nastavenim
redukeni pfevodovky (stupné 1-9).

Tabulka 24: PocCet otacek servopohonu na kazdy zdvih armatury a odpovidajici nastaveni
redukéni pfevodovky

pfi 1-500 ot/zdvih pfi 10— 5 000 ot/zdvih Redukéni pfevodovka
[pies — az/do] [pies — az/do] stupen
1,0-1,9 10-19 1
1,9-3,7 19-37 2
3,7-79 37-79 3
7,9-15,0 79 — 150 4

15,0 - 31,5 150 — 315 &
31,5-60,0 315 - 600 6

60,0 — 126 600—1 260 7

126 — 240 1260-2 400 8

240 - 500 2 400-5 000 9

2. Ke zméné nastaveni zvednéte paku na redukéni prfevodovce a znovu ji zasunite na
zvoleném stupni.
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11.3

Prvky nastaveni

11.3.1

64

Obr. 77: Nastaveni redukéni pfevodovky

Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku (ne
samonastavovaci)

Obr. 78: Mechanicky ukazatel polohy pomoci indikacni znacky

oA

Mechanicky ukazatel polohy ukazuje polohu armatury pomoci dvou kotoucu ukazatele
se symboly = (OTEVRENO) a L. (ZAVRENO). Pfi spravném nastaveni ukazuji
symboly OTEVRENO/ZAVRENO v koncovych polohach na znacku A na viku.
Ukazatel polohy je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Pfi nastavovani se
musi ovladaci prostor otevfit. Viz Otevreni/zavreni ovladaciho prostoru [» 61].

Nastaveni mechanického ukazatele polohy
1. PFesuiite armaturu do koncové polohy ZAVRENO.

2. Otacejte spodnim kotou¢em mechanického ukazatele polohy, dokud se symbol R
(ZAVRENO) nebude shodovat se znatkou A na viku.

Obr. 79: Ukazatel ZAVRENO

\ I

3. Najedte servopohonem do koncové polohy OTEVRENO.



Uvedeni do provozu (nastaveni/moznosti v servopohonu)

4. Pridrzujte spodni kotou¢ mechanického ukazatele polohy a otacejte horni kotouc
se symbolem = (OTEVRENO), dokud se nebude shodovat se znackou A na
viku.

Obr. 80: Ukazatel OTEVRENO

ARy

Armaturu znovu presufite do koncové polohy ZAVRENO.

Kontrola nastaveni: Pokud se symbol X (ZAVRENO) jiz neshoduje se znackou A
na viku:

6.1 Opakujte nastaveni.
6.2 Zkontrolovat/nastavit pfevodoveé stupné redukéni pfevodovky.

11.3.2 Kontrola/nastaveni pfevodového stupné redukéni pfevodovky

Tato kontrola/nastaveni je nutna pouze tehdy, pokud dosSlo k dodateéné zméné
otacek/zdvihu servopohonu. PFip. pak musi byt vyménéna ovladaci jednotka:

@ Nastavitelny rozsah zdvihu je uveden v technickém datovém listu (nap¥. 1-500 ot/
zdvih).

1. Sejméte kotou¢ mechanického ukazatele polohy. Pouzijte k tomu popf. jako paku
stranovy Kklic.

Obr. 81: Stazeni kotou¢e mechanického ukazatele polohy

2. Podle tabulky zkontrolujte, zda se otacky/zdvih ovladaci jednotky servopohonu
shoduji s nastavenim redukéni pfevodovky (stupné 1-9).

= Pokud nastaveni nesouhlasi: postupujte dale 3.
= Pokud nastaveni souhlasi: postupujte dale 6.

Tabulka 25: Ovladaci jednotka MS5.2 (1 az 500 otacek na zdvih)
Ot/zdvih pres — az Stupen prevodovky
1,0-1,9
1,9-39
39-7.8
7,8-15,6
15,6 — 31,5
31,56-62,5
62,5 -125
125 — 250
250 — 500

© 00 N O O b~ WN -
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Tabulka 26: Ovladaci jednotka MS50.2 (10 az 5 000 otacek na zdvih)
Ot/zdvih pres — az Stupen prevodovky
10,0-19,5
19,5 -39
39-78

78 — 156

156 — 315
315 -625
625 -1 250
1250 -2 500
2500 -5 000

© 00 N O g b~ WN =

3. Uvolnéte Sroub [1].

Podle tabulky nastavte korunové kolo [2] na pozadovany stupeni.
Utahnéte Sroub [1].

Kotou¢ mechanického ukazatele polohy nasadte na hfidel.

N o o s

Nastavte mechanicky ukazatel polohy. Viz Nastaveni mechanického ukazatele
polohy [» 64].

Obr. 82: Ovladaci jednotka s pfevodovkou U

(2]

[11  Sroub [2]  Krokové kolo
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Odstranéni poruch

12.1 Chyby pfi ovladani / uvadéni do provozu
Tabulka 27: Chyby pfi ovladani a uvadéni do provozu

Chyba

Neni mozné nastaveni mechanického

ukazatele polohy.

Servopohon najizdi i pfes nastavené

mechanické polohové vypinani do
koncového dorazu armatury nebo
servopohonu.

Ruéni kolo se na htideli protaci, aniz

by pfenaselo to€ivy moment.

12.2

Indikace na displeji
S0001

S0005
Vystrahy

S0006
Nepfipr. na DALKOVE

S0007
Chyba

S0008
Mimo specifikaci

S0009
Funkéni kontrola

S0010
Nutna udrzba

S0011
Vypadek

Popis/pfri€ina

pohonu.

PFi nastaveni polohového vypinani nebyl
zohlednén dobéh.

Dobéh vznika v dusledku setrvaéné hmotnosti
servopohonu a armatury a zpozdéni vypnuti
elektroniky.

pro ru¢ni provoz: Zlomené pojistné koliky
v dusledku pfrili$ vysokého toc¢ivého momentu.

Reseni

Redukéni prevodovka neodpovida otackam/zdvihu Nastavit prevodovy stuper redukéni prevodovky.

Event. musi byt vyménéna ovladaci jednotka.

e Zjisténi dobéhu: dobéh = draha ujeta od
vypnuti do klidu.

. Opétovné nastavte polohové vypinani

a pritom zohlednéte dobéh. (Zpétné otolte
ruéni kolo o dobéh)

Servopohon v provedeni s ochranou proti pretizeni Demontujte ruéni kolo. Vymérite ochranu proti

pretiZzeni a ru¢ni kolo opét namontujte.

HlaSeni chyb a vystrahy

Chyby prerusuji nebo znemoznuiji elektricky provoz servopohonu. V pfipadé vyskytu

chyby sviti indikace na displeji Cervené.

Vystrahy nemaiji Zzadny vliv na elektricky provoz servopohonu. Maji pouze informativni

charakter. Displej zGstane bily.

Souhrnna hlaseni obsahuji dal$i hlaSeni. Souhrnna hlaseni poruchy je mozné
zobrazit pomoci tla¢itka € Detaily. Displej zlistane bily.

Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji
Tabulka 28: Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Popis/pric¢ina

Ukazatel ukazuje stavovy text misto polohy
armatury.

Souhrnné hlaseni 02:

Zobrazuje pocet stavajicich vystrah.

Souhrnné hlaseni 04:
Zobrazuje pocet stavajicich hlaseni.

Souhrnné hlaseni 03:

Zobrazuje pocet stavajicich chyb.

Servopohonem nelze pohybovat.

Souhrnné hlaseni 07:

Hiaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Servopohon je provozovan mimo normalni provozni
podminky.

Souhrnné hlaseni 08:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107

Na servopohonu se pracuje, vystupni signaly jsou
docasné neplatné.

Souhrnné hlaseni 09:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Doporuceni k udrzbé.

Souhrnné hlaseni 10:
Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107

Porucha funkce servopohonu, vystupni signaly jsou
neplatné.

Reseni
Popis jednotlivych stavovych textl viz pfirucka
(Provoz a nastaveni).

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Vystrahy a mimo specifikaci

[» 68]

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [» 70].

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka Chyby a vypadek [» 69].

Pii hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Vystrahy a mimo specifikaci

[» 68].

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [P 70].

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [» 70].

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka Chyby a vypadek [» 69].
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Vystrahy a mimo specifikaci

Tabulka 29: Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Indikace na displeji
Konfiguraéni varovani

Interni varovani

24 V DC externi

Var. druh prov. doba béhu

Var. druh prov. nabéhy

Bezp. chovani AKTVNI

Varovani AIN vstup 1
Varovani AIN vstup 2
Var. Pozad. poloha

Var. pfestavna doba

Var. T- snimaci jednot.
Cas nenastaven

Napéti RTC
Chyba PVST

PVST prerusen

Var. Zadna reakce

Popis/pric¢ina

Souhrnné hlaseni 06:

Mozna pficina:

Nastavena konfigurace neni spravna.
Zafizeni muze pracovat dale s omezenimi.

Souhrnné hlaseni 15:
Pristrojové vystrahy
Zafizeni mize pracovat dale s omezenimi.

Externi napajeni 24 V DC ovladaci jednotky
servopohonu se nenachazi uvniti mezi napajeciho
napéti.

Vystraha doba spinani (ED) max. doby chodu/h
prekrocena.

Vystraha doba spinani (ED) max. po¢tu nabéht
motoru (spinacich cykla) prekrocena.

Je aktivni bezpe¢nostni chovani, potfebné
pozadované nebo skute¢né hodnoty jsou chybné.

Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 1
Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 2
Vystraha: Vypadek signalu pozadované polohy
Mozné pficiny:

Pfi nastaveném rozsahu pozadované hodnoty od
napr. 4—20 mA je vstupni signal = 0 (porucha
signalu).

Pfi rozsahu pozadované hodnoty 0-20 mA nelze
provadét monitorovani.

Nastaveny ¢as (parametr PFip. prest. doba RUC
[M0570]) byl pfekrocen. Nastavena prestavna doba

je pfi projeti celé prestavné drahy z konecné polohy

OTEVRIT do kone&né polohy ZAVRIT prekrocena.

Prilis vysoka teplota v krytu ovladaci jednotky.
Hodiny realného ¢asu (RTC) nebyly jesté
nastaveny.

PFili$ nizké napéti knoflikového ¢lanku RTC.
Test Partial Valve Stroke (PVST) nemohl byt
Uspésné proveden.

Test Partial Valve Stroke (PVST) byl prerusen,
popt. nemohl byt spustén.

Zadna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakcni doby.

Reseni

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
d Detaily.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Zkontrolujte napajeni 24 VV DC.

. Zkontrolujte regulacni odezvu servopohonu.

»  Zkontrolujte parametr Pfip. doba béhu
[M0356], popfF. noveé nastavte.

*  Zkontrolujte regulacni odezvu servopohonu.

»  Zkontrolujte parametr Pfip. nabéhy [M0357],
popf. nové nastavte.

Zkontrolujte signaly:
Pozadovana hodnota E1
»  Skute¢na hodnota E2
»  Skute¢na hodnota procesu E4

. Pro ovladani pres Fieldbus: Zkontrolujte
spojeni k masteru.

. PFi ovladani pres Profibus DP nebo Profinet:
Zkontrolujte stav mastera (clear).

Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte signal pozadovaného hodnoty.

Vystrazné hlaseni se automaticky vymaze po
provedeni nového pfikazu k najeti.

e Zkontrolujte armaturu.

+  Zkontrolujte parametr PFip. prest. doba RUC
[M0570].

Zmérte/snizte teplotu okoli.

Nastavte Cas.

Vymeérite knoflikovy ¢lanek.

Zkontrolujte servopohon (PVST nastaveni).

Provedte RESET nebo nové spustte PVST.

e Zkontrolujte pohyb na vystupu.
*  Zkontrolujte parametr Reakéni doba [M0634].

Varovani FOC" (pfi ovladani pres ~ Chybny opticky signal pfijmu (Zadna nebo
Modbus RTU nebo Profibus DP) nedostate¢na hladina pfijmu Rx) nebo chyba
formatu RS-485.

Var: FOC uroven" (pfi ovladani pres Vystraha: Systémova rezerva optického kabelu
Modbus RTU nebo Profibus DP) dosazena (kriticka, ale jesté pfipustna hladina
prijmu Rx).

Zkontrolujte/opravte opticky kabel.

Zkontrolujte/opravte opticky kabel.

Var: FOC pripojeni” (pfi ovladani
pres Modbus RTU nebo Profibus
DP)

Vystraha pfipoj optického kabelu neni k dispozici. Namontujte pfipojku LWL.
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Indikace na displeji
Var. moment OTVIRAT

Var. moment ZAVIRAT

SIL chyba?
PVST pozadovano

Udrzba pozadovana

Popis/prfi¢ina
PFekroCena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu OTEVRIT (OPEN).

Prekrocena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu ZAVRIT (CLOSE).

Vyskytla se chyba konstrukéni skupiny SIL.

Je potfeba provést dilci zkousku zdvihu ventilu
PVST (Partial Valve Stroke Test).

Je potieba provést udrzbu.

1) Pro servopohony s pfipojkou LWL
2) Pro servopohony v provedeni SIL

Chyby a vypadek

Tabulka 30: Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Indikace na displeji
Konfiguraéni chyba

Konfig.chyba DALK.

Interni chyba

Chyba Momentu ZAV

Chyba Momentu OTV

Chyba fazi

Spatny sled fazi

Nekvalita napdjeci sité

Popis/pric¢ina
Souhrnné hlaseni 11:
Stavajici chyba konfigurace

Souhrnné hlaseni 22:
Stavajici chyba konfigurace Dalkové

Souhrnné hlaseni 14:
Vyskytla se interni chyba

Chyba togivého momentu ve sméru ZAVRIT

Chyba togivého momentu ve sméru OTEVRIT

. Pro pfipojeni k siti tfifazového proudu a
internimu napajeni 24 V DC elektroniky:
Vypadek faze 2.

»  P¥i pfipojeni k siti trojfazového nebo stridavého
proudu a externimu napajeni 24 V DC
elektroniky: Vypadek nékteré z fazi L1, L2
nebo L3.

PFipojeni vnéjSich vodict L1, L2 a L3 ve Spatném

poradi.

Pouze pro pfipojeni k siti tfifazového proudu.

Ovladaci jednotka servopohonu nemuze kvuli
Spatné kvalité sité rozpoznat poradi fazi (poradi
pripojek venkovnich vedeni L1, L2 a L3) v rozmezi
doby trvani nastavené pro kontrolu.

Reseni

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment OT [M0768],
popF. nové nastavte.

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment ZAV
[M0769], popf. nové nastavte.

Viz samostatna pfiru¢ka funkéni bezpecénosti.

Reseni

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Servis AUMA

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Provedte nékteré z téchto opatreni:

+  Zadejte prikaz k najeti ve sméru OTEVRIT

+  Nastavte pfepinaé¢ do polohy mistné (MISTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte pfikaz resetu.

Provedte nékteré z téchto opatreni:
«  Zadejte prikaz k najeti ve sméru ZAVRIT

+  Nastavte prepinac¢ do polohy mistné (MISTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte pfikaz resetu.

Zkontrolujte/pfipojte faze.

Opravte poradi pfipojeni vnéjSich vodi¢u L1, L2 a
L3 prohozenim dvou fazi.

*  Zkontrolujte napéti sité. Pfipustné kolisani
sitového napéti ¢ini u tfifazového/stfidavého
proudu £10 % (volitelné £30 %). Pripustné
kolisani sitové frekvence Cini 5 %.

e Zkontrolujte parametr Vypinaci ¢as sled.fazi
[M0172], pfip. prodluzte dobu trvani.
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Indikace na displeji
Chyba tepl. ochrany

Chyba - Zadna reakce

Poti mimo rozsah

LPV nepfipraven®

Varovani AIN vstup 1
Varovani AIN vstup 2
Chybny smér otaceni

DMF chyba OTEVR?

DMF chyba ZAV?

FQM souhrnna chyba®

Popis/pfi¢ina
»  Prehfati motoru: Ochrana motoru
(monitorovani teploty) zareagovala

. Prekro¢eni nebo nedodrzeni teplotnich limita:
Systém monitorovani teploty elektroniky
zareagoval

. Prekroceni nebo nedodrzeni limitd napéti:
Systém monitorovani napéti elektroniky
zareagoval

Zadna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakcni doby.

Signal z potenciometru se nachazi mimo pripustnou
oblast.

LPV: Funkce Lift Plug Valve

Hlavni pohon hlasi chybu

Vypadek signalu analogovy vstup 1.

Vypadek signalu analogovy vstup 2.

Motor se otaci nespravnym smérem proti
nastavenému sméru otaceni a proti aktivnimu
prikazu k najeti.

Pric¢inou maze byt u stfidavého motoru zavada
pomocného kondenzatoru.

Prilis velky toivy moment naméreny
prostfednictvim méfici pfiruby toCivého momentu na
vystupni hfideli ve sméru jizdy OTEVRIT.

P¥ilis velky tocivy moment naméreny
prostrednictvim méfici pfiruby toCivého momentu na
vystupni hfideli ve sméru jizdy ZAVRIT.

Souhrnné hlaseni 25:

1) Pro produktovou variantu Lift Plug Valve
2) Pro servopohony s pfipojenou méfici pfirubou to¢ivého momentu

3) Elektrické servopohony s integrovanou jednotkou Fail-Safe

Tabulka 31: Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Indikace na displeji
Chybny povel k jizdé

Ptep. ne DALKOVE
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Popis/pfi¢ina

Souhrnné hlaseni 13:

Mozné pficiny:

*  vice piikazl k najeti (napf. soucasné ve sméru
OTEVRIT a ZAVRIT)

* je zadana pozadovana hodnota a polohovy
regulator neni aktivni

PFepina& neni nastaven v poloze DALKOVE
(REMOTE).

Reseni

* V pfipadé prehrati nebo prekroceni teplotnich
limitd: Ochladte

. Kdyz se po ochlazeni stale zobrazuje hlaseni
chyby:

— Nastavte pfepinac do polohy mistni
ovladani (MISTNE) a chybové hlaseni
vymazte tlacitkem RESET.

—  Pro ovladani pres Fieldbus:
Prostfednictvim sbérnice Fieldbus
provedte pfikaz resetu.

e Zkontrolujte pojistky
Zkontrolujte pohyb na vystupu.

Zkontrolujte konfiguraci zafizeni:

Parametr Low limit Uspan [M0832] musi byt mensi
nez parametr Rozdil napéti potenc. [M0833].

Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte ovladani prikazl k najeti.

U sité tfifazového proudu zapnéte sledovani fazi
(parametr Smér otaceni [M0171]).

Zkontrolujte konfiguraci zafizeni (parametr Smér
uzavirani [M0176]).

Pro vymazani chybového hlaseni:

. Pokud je servopohon v koncové poloze:
Presurite pohon z koncové polohy (napf.
pomoci ruéniho kola).

+  Nastavte prepinaé do polohy mistn& (MISTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

. Pro ovladani pfes Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte pfikaz resetu.

Zkontrolujte parametr DMF vypinaci moment

OTEVR.

Zkontrolujte parametr DMF Groven chyby.

Zkontrolujte parametr DMF vypinaci moment ZAVR.

Zkontrolujte parametr DMF Groven chyby.

Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
€ Detaily.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz

a nastaveni).

Neptipraven DALKOVE (REMOTE) a funkéni kontrola

Reseni

»  Zkontrolujte pfikazy k najeti (vSechny pfikazy k
najeti vynulujte/vymazte a odeslete jen jeden
pfikaz k najeti).

. Parametr Polohovy regulator nastavte na
Funkce aktivni.

e Zkontrolujte pozadovanou hodnotu.
Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Pfepina& nastavte do polohy DALKOVE
(REMOTE).
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Indikace na displeji Popis/prfi¢ina Reseni

Servisni rezim aktivni Provoz pres servisni rozhrani (Bluetooth) a servisni Ukoncete servisni software.
software AUMA CDT.

Blokovano Servopohon se nachazi v provoznim rezimu Zkontrolujte nastaveni a stav funkce <Uvolnéni
Zablokovano. panelu mistniho ovladani>.

NOUZE zast. aktivni Bylo stisknuto tlacitko nouzového zastaveni. *  Odblokujte spina¢ nouzového zastaveni.
l[;lfaer:sgeer::oovladam MBI (E 6D MEBD TR ) Stav nouzového zastaveni vynulujte pomoci

pfikazu reset.
NOUZE chovani aktivni Provozni rezim chodu v nouzi je aktivni (byl vyslan «  Zjistéte pricinu signalu pro chod v nouzi.
signal pro chod v nouzi).

Na vstupu chodu v nouzi je napéti 0 V (pouze u
signalu nizky aktivni).

e Zkontrolujte pficinu aktivace.
Na vstupu chodu v nouzi pfilozte napéti +24 V

DC.
I/O Interface Servopohon je ovladan pres rozhrani I/O (paralelni) Zkontrolujte vstup 1/O rozhrani.
Ruéni kolo aktivni Je aktivovan ruéni provoz. Spustte provoz motoru.
Vypadek Sbérnice (pfi ovladani pfes Spojeni Fieldbus je k dispozici, ale neprobiha Zkontrolujte konfiguraci Master.
Fieldbus) prenos uzitych dat pomoci Master.
Lokalni STOP (pfi ovladani pres Je aktivni lokalni STOP. Pustte tlacitko STOP.
Fieldbus) Je stisknuto tlagitko STOP mistniho ovladani.
Blokovani OTEVRIT+ZAVRIT Je aktivni Interlock. Zkontrolujte signal Interlock.
Zablokovani by-pass Funkce obtoku je zablokovana. Zkontrolujte stavy hlavni a obtokové armatury.
PVST aktivni Test Partial Valve Stroke (PVST) je aktivni. Vyckejte dokonceni funkce PVST.
SIL funkce aktivni® Funkce SIL je aktivni.

1)  Pro servopohony v provedeni SIL

12.3 Pojistky

12.3.1 Pojistky v ovladaci jednotce servopohonu

F1/F2 Tabulka 32: Primarni pojistky F1/F2 (pro sitovy zdroj)

Trubi¢kova pojistka F1/F2 C. vyr. AUMA
Velikost 6,3 x 32 mm

Reverzni stykace 1AT,; 500V K002.277
Napajeni < 500 V

Reverzni stykace 2 AFF; 690V K002.665
Napajeni > 500 V

Tyristory pro vykon motoru do 1,5 kW 1AT; 500V K002.277

Tyristory pro vykon motoru do 3,0 kW
Tyristory pro vykon motoru do 5,5 kW

F3 Vnitfni napajeni 24 V DC
Tabulka 33: Sekundarni pojistka F3 (interni napajeni 24 V DC)

Trubickova pojistka podle IEC 60127-2/11] F3 C. vyr. AUMA
Velikost 5x 20 mm

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 2,0AT; 250V K006.106
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V 2,0AT; 250V K006.106

F4 Tabulka 34: Sekundarni pojistka F4 (interni napajeni AC)"

Trubiékova pojistka podle IEC 60127-2/III F4 €. vyr. AUMA
Velikost 5x 20 mm
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 1,25 A T; 250 V K001.184

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V — —

F5 Samocinna pojistka na ochranu proti zkratu pro externi napajeni 24 V DC pro
zakaznika (viz schéma zapojeni)
1) Pojistka: Vytapéni ovladaciho prostoru, oviadani reverzni stykacd, vybavovaci zafizeni pro termistory
(pouze pfi napéti 24 V AC), pfi 115 V AC také ovladaci vstupy OTEVRENO, STOP, ZAVRENO
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12.3.2 Vyména pojistek

12.3.2.1 Vyména pojistek F1/F2

/A NEBEZPEGI Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!

Ohrozeni zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.
- Pred otevienim odpojte ovladaci jednotku od napéti.

Postup 1. Sejméte elektrické pfipojeni z ovladaci jednotky servopohonu.

Obr. 83:

2. Zkolikové ¢asti vytahnéte pojistny spinac, otevriete kryt a vyménte staré pojistky
za nove.

12.3.2.2 Kontrola/vyména pojistek F3/F4

m Nebezpeéi poskozeni vodiéti skiipnutim!

Moznost funkénich poruch.

- Opatrné vlozte napajeci zdroj, aby nedoslo k uskfipnuti vodicu.

Postup 1. Uvolnéte Srouby [1] a oteviete kryt [2] na zadni strané ovladani servopohonu.

Obr. 84: Otevreni vika ovladaci jednotky servopohonu

Zkontrolujte pojistky 2. Na napajecim zdroji se nachazi méfici body (pajené piny), pomoci kterych je
mozné provést méreni odporu (kontrolu prichodu):

Tabulka 35: Zkontrolujte pojistky

Kontrola méficich boda
78 MTP5 — MTP6
F4 MTP7 — MTP8

3. Vyména vadnych pojistek: Uvolnéte napajeci zdroj [3] a opatrné ho vytahnéte.
(Pojistky se nachazi na obsazené strané pfipojovaci destiCky napajeciho zdroje)
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12.3.3

®

MD>

Prabéh kontroly:

Ochrana motoru (monitorovani teploty)

Na ochranu proti pfehfati a nepfipustné vysokym teplotam povrchu u servopohonu
jsou do vinuti motoru integrovany termistory nebo tepelné spinace. Ochrana motoru
zareaguje pfi dosazeni maximalni dovolené teploty vinuti.

Servopohon se zastavi a zobrazi se nasledujici chybova hlaseni:
» LED 3 (aktivovana ochrana motoru) na panelu mistniho ovladani sviti.
* Indikace stavu [S0007] resp. [S0011] Vypadek ukazuje chybu.
Pod Detaily se zobrazuje chyba Chyba tepl. ochrany.
Pfed pokracovanim v jizdé se motor musi zchladit.

Podle nastaveni parametru (reakce ochrany motoru) dojde bud k automatickému
resetovani chybového hlaseni, nebo je tfeba chybové hlaseni potvrdit.

Chybové hlaseni Ize potvrdit nasledujicim zptisobem:
+ v poloze prepinade volby mistné (MiSTNE) tlagitkem RESET.

+  P¥i ovladani pres Fieldbus: v poloze prepinace Dalkové ovladani (DALKOVE) s
pokynem Reset pfes sbérnici Fieldbus.

Test odolnosti ochrany motoru
Funkci ochrany motoru Ize zkontrolovat podle zde uvedeného popisu.

U ovladacich jednotek servopohonu chranénych proti povétrnostnim vlivim na
nasténném drzaku, které ovladaji servopohon chranény proti vybuchu, se musi
zkontrolovat funk&nost ochrany motoru nejpozdéji pfi provedeni udrzby. Viz Servis
a udrzba [» 74].

Zkous$ka se provadi simulaci signalu ochrany motoru prostfednictvim panelu mistniho
ovladani ovladaci jednotky servopohonu:

Nutna pfistupova uroven: Specialista (4) nebo vysSi.

Diagnostika [M0022]
Zkouska TMS [M1950]

1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

2. Prejdéte do hlavni nabidky a pod polozkou parametr Zkouska TMS M1950 zvolte
simulaéni hodnotu: Teplotni test .

3. Aktivace simulace ochrany motoru: Stisknéte tlacitko OK.
= Bezpecnostni funkce je spravna, pokud se neobjevi chybové hlaseni.

4. Resetovani simulace: Stisknéte tlacitko OK nebo opustte nabidku simulace a
prepinac funkce nastavte zpét do plvodni polohy.
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13 Servis a udrzba

/\UPOZORNENiI Skody v dusledku neodborné tdrzby!

> Udrzbu a servisni prace smi provadét pouze vyskoleny odborny personal, ktery
k tomu byl povéfen vyrobcem zafizeni nebo provozovatelem systému. Pro tyto
¢innosti doporucujeme kontaktovat nas servis.

- Udrzbu a servisni prace provadéjte pouze, kdyZ je zafizeni mimo provoz.

Servis a podpora  gp5je&nost AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, napf. opravy a udrbu nebo

Skoleni pro zadkazniky. Kontaktni adresy najdete na nasich webovych strankach
www.auma.com.

13.1 Preventivni opatieni pro Gdrzbu a bezpeény provoz

Nize uvedena opatfeni jsou nutna k zajisténi bezpecné funkce vyrobku béhem
provozu:

6 mésicl po uvedeni do provozu a poté rocné
e Vizualni kontrola:

Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost kabelovych priachodek, kabelovych
Sroubeni, zavitovych zatek, zaslepek atd. V pfipadé potfeby kabelova Sroubeni
a zaslepky dotahnéte to¢ivym momentem podle Gdaju od vyrobce.

Zkontrolujte servopohon, zda neni poSkozeny a zda z néj nevytéka tuk nebo ole;.

«  Pri pouziti v prostorach, ve kterych hrozi nebezpeci vybuchu v dusledku tvorby
prachu, provadéjte pravidelné vizualni kontrolu, zda nedoslo k nahromadéni
prachu nebo necistot. V pfipadé potieby zafizeni vycCistéte.

»  Zkontrolujte utazeni upevnovacich Sroubld mezi servopohonem a armaturou/
pfevodovkou. V pfipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi to€ivymi momenty

uvedenymi v kapitole Utahovaci tocivé momenty pro Srouby [» 82].
*  P¥i obasném pouzivani: Provedte zkuSebni provoz.

» U zafizeni s pfipojovacim tvarem A: Pomoci mazaciho lisu vtlacte do maznice
viceucCelovy tuk EP na bazi mineralniho oleje s lithiovym mydlem.

Obr. 85: Pripojovaci tvar A

[1] PFipojovaci tvar A [2] Tlakova maznice
* Vfeteno armatury se musi mazat samostatné.

Vyjimka: U pfipojovaciho tvaru A v provedeni s mazanim vietena (volitelné) se
vieteno maze pres pfipojovaci tvar. Pokud jsou predpisy vyrobce armatur pro
Cetnost mazani armatur kratsi, plati krat$i intervaly mazani vyrobce armatur.

Tabulka 36: Mnozstvi tuku v axialnim jehlovém loZisku pfipojovaciho tvaru A

Pripojovaci tvar A 07.2 A 10.2 A14.2 A 16.2
MnozZstvi [g] " 1,5 3 5 10

U kryti IP68

Po zaplaveni:

1) Pro tuk s mérnou hmotnosti r = 0,9 kg/dm?
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*  Zkontrolujte servopohon.

» 'V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarte netésnosti, zafizeni odborné
vysuste a zkontrolujte jeho provozuschopnost.

13.2 Kontrola a Gdrzba
Mazani + Ve vyrobnim zavodé byla pfevodovka servopohonu naplnéna tukem.
» Bé&hem provozu neni potfebné dodatecné mazani pfevodovky.
* Vymeéna tuku pfi udrzbé
— Vregulaénim provozu obvykle po 4-6 letech.
— Obvykle po 6-8 letech pfi CastéjSim pouzivani (fidici rezim).
— Obvykle po 10-12 letech pfi ob&asném pouzivani (fidici rezim).
*  PFi vyméné tuku také doporucujeme vyménu tésnicich prvkad.

13.3 Likvidace a recyklace

NaS8e zafizeni jsou vyrobky s dlouhou Zivotnosti. Nicméné Casem je nutné je vymeénit.
Zarizeni jsou navrZzena modularné, a proto se mohou demontované soucasti
a materidly dobfe oddélit a roztfidit na:

» elektronicky Srot
e  razné kovy

* plasty

* tuky aoleje
Obecné plati:

* Tuky a oleje jsou to zpravidla latky ohrozujici vodu, které se nesméji dostat do
okolniho prostfedi.

« Demontovany material pfedejte k Fadné likvidaci nebo odevzdejte do tfidéného
sbéru.

* DodrZujte vnitrostatni pfedpisy pro likvidaci pouZitého materialu.
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14 Technické Udaje

V nasledujicich tabulkach jsou kromé standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu dané
zakazky. Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZeni na internetu na
adrese www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani Cisla
zakazky).

14.1 Technické udaje otoéného servopohonu

Vybaveni a funkce
Certifikaty a normy

Provozni rezim
(Otocné servopohony pro Fidici
rezim)

Provozni rezim
(Kyvné pohony pro regulaéni rezim)

Motory

Sitové napéti, sitova frekvence

Kategorie prepéti
Izolaéni tfida

Ochrana motoru

Samosvornost

Predehfivani motoru (volitelné)

Ruéni provoz

Signalizace ru¢niho rezimu
(volitelné)

Elektricka pripojka

Zavity pro kabelové pFivody

Schéma pfipojeni
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Certifikaty jsou pfilozeny k zafizeni. VeSkeré pouzité normy a jejich stav jsou uvedeny na téchto
certifikatech.

Standardné: Kratkodoby provoz S2 — 15 min, tfida A a B podle EN ISO 22153
Volitelné: Kratkodoby provoz S2 — 30 min, tfida A a B podle EN ISO 22153

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni s rozbéhovym momentem.
Standardné: PreruSovany chod S4 — 25 %, tfida C podle EN ISO 22153

PreruSovany chod S4 — 50 %, tfida C podle EN ISO 22153
PferuSovany chod S5 — 25 % (nutna izola¢ni tfida H), tfida C podle EN ISO 22153

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni s regula¢nim momentem.

Volitelné:

Standardné: trojfazovy asynchronni motor, provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle
IEC 60034-6

Volitelné: Jednofazovy stfidavy motor s provoznim kondenzatorem (PSC), provedeni IM B9 podle
IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle IEC 60034-6

Jednofazovy motor na stfidavy proud s rozbéhovym kondenzatorem a rozbéhovym
spinatem (CSIR) provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle IEC 60034-6

Stejnosmérny derivacni motor, provedeni IM B14 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle
IEC 60034-6

Stejnosmérny kompaundni motor, provedeni IM B14 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410
podle IEC 60034-6

Viz typovy Stitek motoru
Pripustné kolisani sitového napéti: +10 %
PFipustné kolisani sitové frekvence: +5 % (pro tfifazovy a stfidavy proud)
Kategorie Il dle IEC 60364-4-44
Standardné: F, tropické provedeni
Volitelné: H, tropické provedeni (s tfifazovym motorem)
Standardné: Termospinace (NC) u tfifazovych a stfidavych motort
Stejnosmérné motory: Bez
Volitelné: Termistor (PTC podle DIN 44082)
Termistory navic vyzaduji vhodné vybavovaci zafizeni v ovladaci jednotce servopohonu.

Samosvorné: Otacky do 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60 Hz)
NESAMOSVORNE: Otagky od 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60 Hz)

Otocéné pohony jsou samosvorné, kdyz za klidového stavu nenastane na vystupu pusobenim tocivého
momentu zména polohy armatury.

Napéti: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC nebo 380 — 480 V AC (pouze trojfazové motory)
Vykon 12,5 W
Ruéni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pri elektrickém provozu vypnuty.
Volitelné: Uzamykatelné ruéni kolo

Prodlouzeni vietena ruéniho kola

Nouzovy provoz se Sroubovakem se ¢tyrhranem 30 mm nebo 50 mm

Hlaseni ruéniho rezimu aktivni/neaktivni pomoci jednoduchého spinace (1 ménic)

Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
PFipojka motoru u DC motoru ¢aste¢né také pomoci samostatné svorkovnice motoru

Volitelné: Svorky nebo lisované pfipojeni
Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)

Standardné: Metrické zavity
Volitelné: Zavit Pg, zavit NPT, zavit G
Schéma pfipojeni podle Cisla zakazky je pfilozeno k dodavce
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Vybaveni a funkce
Pfipojeni armatury

Elektronicka ridici jednotka
Nastaveni Non-Intrusive

Zpétné hlaseni polohy

Zpétné hlaseni to¢ivého momentu
Mechanicky ukazatel polohy
(volitelné)

Ukazatel chodu

Vytapéni v ovladacim prostoru

Podminky pouziti
Pouziti

Montazni poloha
Instalaéni vySka
Teplota okoli
VIhkost vzduchu

Kryti podle DIN EN 60529

Stupen znecisténi podle
IEC 60664-1

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Natér
Barva

Zivotnost

Hladina akustického tlaku

Dalsi informace
Smérnice EU

Referenéni podklady

Standardné: B1 podle ISO 5210

A, B2, B3, B4, C, D podle ISO 5210

A, B, D, E podle DIN 3210

C podle DIN 3338

Zvlastni pfipojovaci tvary: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
PFipojeni A pfipraveno pro stalé mazani vietena

Volitelné:

Magneticky polohovy a momentovy snima¢ MWG

Otacky na zdvih: 1 az 500 (standardné) nebo 10 az 5 000 (volitelné)
Prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu

Prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu

Spojita, automaticka indikace se symboly OTEVRENO a ZAVRENO

Signal blikace prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu
Odporoveé vytapénis 5 W, 24 V AC

Pripustné je pouZziti ve vnitfnich a venkovnich prostorach

PFi pouziti tuku (standard) libovolna. Pfi pouziti oleje namisto tuku v pfevodovce servopohonu je
predepsana svisla montazni poloha, s pfirubou smérem dolu.

<2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Viz typovy Stitek servopohonu

Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
Pfesné provedeni viz typovy Stitek servopohonu.

Stupeni znecisténi 4 (v zavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

2 g, 10 az 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 az 200 Hz (pro servopohony s ovladaci jednotkou
servopohonu AM nebo AC)

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Plati pro oto¢né servopohony
v provedeni AUMA NORM a v provedeni s ovladaci jednotkou servopohonu, vzdy s kulatym konektorem
AUMA. Neplati v kombinaci s pfevodovkami.

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s témérf trvalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
Volitelné: . a o P . R .
o KX: Vhodné pro pouZiti v oblastech s extrémné vysokym zatiZenim soli, trvalou
Vpfipadeé  kondenzaci a silnym znecisténim.
g:gauz(;)l;/.eho KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vnejSimi dily bez hliniku

Dvouvrstvé praskovani
stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)
jiné barevné odstiny na vyzadani

Standardné:
Volitelné:

Otocné servopohony AUMA splnuji, resp. pfevysuji pozadavky na Zivotnost normy EN ISO 22153.
Podrobné informace obdrzite na vyzadani.

<72 dB (A)

Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES

Smérnice pro nizka napéti 2014/35/EU

Smérnice EMC 2014/30/EU

Smérnice RoHS 2011/65/EU

Rozmérové vykresy SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2
Elektrické udaje SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2

Technicka data spinace, aktivace ru¢niho kola

Mechanicka Zivotnost
Postribrené kontakty:

U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

10° spinacich cykld

12V DC

250 V AC

3 A pfi 250 V (indukéni zatéz, cos phi = 0,8)
3 A pfi 12 V (ohmicka zatéz)
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Technické udaje

14.2 Technické udaje ovladaci jednotky servopohonu

Vybaveni a funkce
Napajeni

Externi napajeni elektroniky
(volitelné)

Odbér proudu

Kategorie prepéti
Maximalni provozni vykon

Spinaci prvek

Ridici vstupy

Ridici napéti / odbé&r proudu pro
ovladaci vstupy
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Viz typové §titky na ovladani servopohonu a motoru

Pripustné kolisani sitového napéti: +10 %

Pripustné kolisani sitového napéti: +30 % (volitelné)

PfFipustné kolisani sitové frekvence: £5 %

24V DC: +20 %/—15 %

Odbér proudu: Zakladni provedeni asi 250 mA, s variantami do 500 mA

U externiho napajeni elektroniky musi napajeni ovladaci jednotky servopohonu vykazovat zesilenou
izolaci proti sitovému napéti podle normy IEC 61010-1 a byt omezeno na vystupni vykon 150 VA.

Odbér proudu ovladaci jednotky v zavislosti na napéti sité:
pfi pfipustném kolisani napéti +10 %:

. 100 az 120 V AC = max. 740 mA

208 az 240 V AC = max. 400 mA

+ 380az500V AC = max. 250 mA

*+  515az690 V AC = max. 200 mA

pfi pfipustném kolisani napéti +30 % (volitelné):
* 100az 120 V AC = max. 1 200 mA

e 208 az240V AC = max. 750 mA

+ 380az500V AC = max. 400 mA

+  515az690 V AC = max. 400 mA
Kategorie Il dle IEC 60364-4-44

Ovladaci jednotka servopohonu je dimenzovana na jmenovity vykon motoru, viz elektrické udaje k

servopohonu.

Standardné: Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A1/A2

Volitelné: Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A3
Tyristorova reverzni jednotka pro sitové napéti az 600 V AC (doporucena pro regulaéni
pohony) pro vykonové tfidy AUMA B1, B2 a B3

Reverzni stykace jsou dimenzovany na zivotnost 2 miliéony spinacich cykld. Pro pfipady pouziti s vysokou

Cetnosti spinani doporu€ujeme pouZiti tyristorovych reverznich jednotek.

Pro pfifazeni vykonovych tfid AUMA viz Elektrické udaje servopohonu.

6 digitalnich vstupt: OTEVRENI, ZASTAVENI, ZAVRENI, NOUZE (pfes optogleny, OTEVREN!I,

ZASTAVENI, ZAVRENI se spoleénym a NOUZE se samostatnym referenénim potencialem, je tfeba
dodrzovat minimalni trvani impulzu: 100 ms, dodrzujte max. ¢etnost spinani pro regula¢ni pohony).

Standardné: 24 V DC, odbér proudu: cca 10 mA na kazdém vstupu
Volitelné: 48 V DC, odbér proudu: cca 7 mA na kazdém vstupu
60 V DC, odbér proudu: cca 9 mA na kazdém vstupu
100-125 V DC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
100-120 V AC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu



Technické udaje

Vybaveni a funkce
Hlaseni stavd
(vystupni signaly)

Vystupni napéti

Analogovy vystup

Analogovy vstup (volitelng)

Standardné: + 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 5 bezpotencialovych spojovacich kontaktl se spoleénym referenénim
potencidlem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz)
Standardni osazeni: Koncova poloha ZAVRENI, koncova poloha OTEVRENI,
prepinaé funkce DALKOVE, chyba krouticiho momentu ZAVRENI, chyba
krouticiho momentu OTEVRENI

— 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)
Standardni osazeni: Souhrnna porucha (chyba krouticiho momentu, vypadek
faze, ochrana motoru aktivovana)

Volitelné: * 6 programovatelnych signalizacnich relé:
— 5 bezpotencialovych prepinacich kontaktu se spole¢nym referenénim

potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy prepinaci
kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zateéz)

. 12 programovatelnych signalizacnich relé:

— 10 bezpotencialovych zapinacich kontaktl, vzdy 5 se spoleénym referenénim
potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové pfepinaci
kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 6 programovatelnych signaliza¢nich relé:

— 6 bezpotencialovych prepinacich kontaktt bez spole¢ného referenéniho
potencialu, na kazdé relé max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 10 programovatelnych signaliza¢nich relé:

— 10 bezpotencialovych prepinacich kontaktl bez spole¢ného referenéniho
potencialu, na kazdé relé max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

e 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, se spoleénym referenénim potencialem, max. 250 V AC, 1 A
(ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy spojovaci kontakt, max. 250 V AC, 1 A
(ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A
(ohmicka zatez)

. 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 12 programovatelnych signalizacnich relé:

— 8 bezpotencialovych zapinacich kontaktt se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
spojovaci kontakty, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 12 programovatelnych signalizacnich relé:

— 8 bezpotencialovych zapinacich kontaktt se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz), 4 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

VSechny vystupni signaly musi byt napajeny stejnym potencialem.

Standardné: Pomocné napéti 24 V DC, max. 100 mA pro napajeni ovladacich vstupt, galvanicky
oddélené vudi internimu zdroji napéti

Volitelné: Pomocné napéti 115 V AC: max. 30 mA pro napajeni ovladacich vstupu, potencialovée
oddélené vudi internimu zdroji napéti
(Neni mozné ve spojeni s vybavovacim zafizenim pro termistory)

»  Servopohon s MWG (Non-Intrusive)

— 2 analogové vystupy (potencialové oddélené):
Zpétné hlaseni polohy a zpétné hlaseni to€ivého momentu jako posloupna hodnota 0/4—20 mA
(zatéz max. 500 Q)

*  Servopohon s potenciometrem (Intrusive)
— 1 analogovy vystup (potencialové oddéleny):
Zpétné hlaseni polohy jako posloupna hodnota 0/4—-20 mA (mezni hodnota max. 500 Q)
2 analogové vystupy (potencialové oddélené):

S volitelnym polohovym regulatorem / procesnim regulatorem: Pfipojeni pozadované hodnoty polohy /
skute¢né hodnoty procesu jako posloupnych hodnot 0/4 — 20 mA
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Technické udaje

Vybaveni a funkce
Panel mistniho ovladani

Bluetooth
Komunikaéni rozhrani

Uzivatelské funkce

Bezpecnostni funkce
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Standardn&: «  Polohovy pfepinad LOCAL - OFF - REMOTE (MISTNE - VYP. - DALKOVE)
(uzamykatelny ve vsech tfech polohach)

+  Tlagitko OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, RESET

—  Lokalni ZASTAVENI . :
Servopohon je mozné u prepinace funkce v poloze DALKOVE zastavit pomoci
tlacitka STOP na panelu mistniho ovladani. (Neni aktivovano z vyroby)

* 6 signalizacnich kontrolek:

—  Koncova poloha a indikace chodu ZAVRENO (Zluta), chyba krouticiho momentu
ZAVRENO (8ervena), ochrana motoru aktivovana (Servena), chyba krouticiho
momentu OTEVRENO (8ervena), koncova poloha a indikace chodu OTEVRENO
(zelena), bluetooth (modra)

*  Graficky LC displej: osvétleny
Volitelné: e Zvlastni barvy pro signaliza¢ni kontrolky:

- Koncova poloha ZAVRENO (zelena), chyba krouticiho momentu ZAVRENO
(modra), chyba krouticiho momentu OTEVRENO (Zluta), ochrana motoru
aktivovana (fialova), koncova poloha OTEVRENO (Cervena)

Verze Bluetooth 4.2 + EDR: S dosahem az 10 m v pramyslovém prostfedi, podporuje Bluetooth profil
SPP (Serial Port Profile). Trvale aktivni/neaktivni, Ize deaktivovat/aktivovat pomoci REMOTE nebo
prepinace.

Potfebné pfislusenstvi:

*  AUMA CDT (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro PC s OS Windows)

»  Asistenéni aplikace AUMA (nastroje pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro zafizeni se systémem
Android a iOS)

Standardné: <  ZpUsob vypinani: nastavitelny, oviadani polohovym nebo momentovym spinaem pro
koncovou polohu OTEVRENI a ZAVRENI

. Preklenuti rozjezdu: Nastavitelna doba trvani (s nastavitelnym omezenim krouticiho
momentu (Peak Torque) béhem doby rozjezdu)

+  Zacatek taktu / konec taktu / doba chodu a doba pauzy: nastavitelné, 1 az 1 800
sekund, nezavisle nastavitelné ve sméru OTEVRENI/ZAVRENI

» 8 libovolnych mezipoloh mezi 0 a 100 %, reakce a zpusob hlaseni parametrizovatelné
» Indikatory chodu blikaji: nastavitelné
Volitelné: . Polohovy regulator:
—  Pozadovana hodnota polohy pres analogovy vstup 0/4 — 20 mA
—  Parametrizovatelné chovani pfi vypadku signalu
—  Automatické prizpusobeni mrtvé zény (volitelné adaptivni chovani)
—  Provoz s délenym rozsahem

—  Vstup MODE k pFepinani mezi ovladanim OTEVRIT — ZAVRIT a regulaci
pozadované hodnoty

. Procesni regulator PID s adaptivnim polohovym regulatorem, prostfednictvim
analogovych vstup 0/4—20 mA pro pozadovanou a skute¢nou procesni hodnotu

. Automatika proplachovani: az 5 pokusu o spusténi, nastavitelna doba spusténi
v protisméru

Standardn&: «  NOUZOVA jizda: (Programovatelné chovani)
— Digitalni vstup: Nizky aktivni
- Volitelna reakce: STOP, najet do koncové polohy ZAVRENI, najet do koncové
polohy OTEVRENI, najet do mezipolohy
—  Moznost pfemosténi monitorovani krouticiho momentu pfi NOUZOVE jizdé

—  Tepelna ochrana pii NOUZOVE jizdé& premostitelna (jen ve spojeni s tepelnym
spina¢em v servopohonu, ne s termistorem)

Volitelné: . Uvolnéni panelu mistniho ovladani digitalnim vstupem uvolnéni MISTNE. Tim muze
byt uvolnéno nebo zablokovano ovladani pohonu tla€itky panelu mistniho oviadani

+ Interlock pro hlavni/bypass armaturu: Uvolnéni poveli k jizdé OTEVRENI a ZAVRENI
pres dva digitalni vstupy

. PVST (Partial Valve Stroke Test): pro kontrolu funkénosti ovladaci jednotky
servopohonu a servopohonu, s moznosti nastaveni parametrd: smér, zdvih, doba
chodu, doba zpétného chodu



Technické udaje

Vybaveni a funkce
Monitorovaci funkce

Diagnostické funkce

Tepelna ochrana motoru

Elektricka pfipojka

Zavity pro kabelové privody

Schéma zapojeni (zakladni
provedeni)

»  Ochrana armatury proti pretizeni: nastavitelna, vede k odpojeni a vydani chybového hlaseni

»  Kontrola teploty motoru (monitorovani teploty): vede k odpojeni a vydani chybového hlaseni

»  Monitorovani topeni v servopohonu: generuje vystrazné hlaseni

. Monitorovani pfipustné doby spinani a Cetnosti spinani: nastavitelné, vydava vystrazné hlaseni
. Kontrola pfestavné doby: moznost nastaveni, generuje vystrazné hlaseni

. Kontrola vypadku fazi: vede k vypnuti a generuje chybové hlaseni

»  Automaticka korektura sméru otaceni v pfipadé nespravného poradi fazi (trojfazovy proud)

. Elektronicky pas zafizeni s Udaji o objednavce a vyrobku.

*  Snimani provoznich dat: Vzdy jedno nulovatelné pocitadlo a pocitadlo zivotnosti pro:

—  Dobu chodu motoru, pocet spinacich cyklli, poéet momentového vypinani v koncové poloze
ZAVREN!I, poget polohového vypinani v koncové poloze ZAVRENI, poget momentového
vypinani v koncové poloze OTEVRENI, poget polohového vypinani v koncové poloze
OTEVRENI, chyba togivého momentu ZAVRENO, chyba togivého momentu OTEVRENO, podet
vypnuti v disledku aktivace ochrany motoru

«  Casové oznadeni protokolu udalosti s historii nastavovani, provozu a poruch

+  Stavové signaly podle doporuéeni NAMUR NE 107: ,Vypadek®, ,Funkéni kontrola®, ,Mimo
specifikaci®, ,Potfebna udrzba“

*  Kifivky krouticich momentt (u provedeni s MWG v servopohonu):

— 3 kfivky krouticich momentl (charakteristika drahy krouticiho momentu) Ize ulozit zvlast pro
smeér otevirani a zavirani.

—  Ulozené kfivky krouticich momentt mohou byt zobrazeny na displeji.
Standardné: Monitorovani teploty motoru ve spojeni s termospinaci v motoru servopohonu

Volitelné: . Tepelné nadproudové relé v fizeni ve spojeni s tepelnymi spinaci v ovladaci jednotce
servopohonu

»  Vybavovaci zafizeni pro termistory ve spojeni s termistory v motoru servopohonu
Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Volitelné: Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)
Standardné: Metrické zavity
Volitelné: . Zavit Pg, zavit NPT, zavit G
. Svorky nebo lisované pfipojeni

Viz typovy §titek

Navic u provedeni s MWG v servopohonu

Nastaveni polohového a momentového vypinani panelem mistniho ovladani.

Zpétné hlaseni tocivého momentu

Schéma zapojeni

Podminky pouziti
Pouziti

Instalaéni vyska

Montazni poloha

Teplota okoli

VIhkost vzduchu

Druh kryti podle DIN EN 60529

Stupen znecisténi podle
IEC 60664-1

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle EN 60068-2-6

Potencialové oddéleny analogovy vystup 0/4—-20 mA (zatéz max. 500 Q).
Viz typovy Stitek

Pripustné je pouziti ve vnitfnich a venkovnich prostorach

<2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Libovolna

Viz typovy S§titek ovladaci jednotky servopohonu

Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
IP68

PFipojovaci prostor je dodatec¢né utésnén vuci vnitfnimu prostoru fizeni (double sealed)
Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:

. Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

»  Trvalé ponofeni do vody: maximalné 96 hodin

+  Béhem ponofeni: az 10 cyklu

. Béhem ponofeni neni mozny regulacni rezim.

Presné provedeni viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu.
Stupen znecisténi 4 (v zavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

1g, pro 10 az 200 Hz

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto udaja nelze odvodit
zivotnost. (Neplati v kombinaci s pfevodovkami)
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Technické udaje

Podminky pouziti
Ochrana proti korozi

Natér
Barva

PrisluSenstvi
Nasténny drzak

Parametriza¢ni program

Méfici pfiruba krouticiho momentu
DMF

DalSi informace

Hmotnost

Smérnice EU

Standardné: KS
Vhodné pro pouZiti v oblastech s vysokym zatiZenim soli, s témé&r trvalou kondenzaci
a silnym znedisténim.

Volitelné: KX
Vhodné pro pouziti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, trvalou kondenzaci
a silnym znedisténim.

Dvouvrstvé praskovani

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

K pfipevnéni fizeni servopohonu oddélené od servopohonu, véetné konektoru.

Propojovaci kabel dle pozadavku.

Doporucuje se pfi vysokych teplotach okoli, ztizené pfistupnosti nebo pfi silném chvéni za provozu.
Délka vodice od servopohonu a ovladaci jednotky servopohonu €ini max. 100 m. Pro zpétné hlaseni
polohy je v servopohonu vyzadovano MWG.

AUMA CDT (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro PC/notebooky s OS Windows)

Asistencni aplikace AUMA (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro zafizeni se systémem
Android/iOS)

PrisluSenstvi pro méfeni krouticiho momentu pro SA/SAR 07.2 — SA/SAR 16.2

cca 7 kg (s kulatym konektorem AUMA)
Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smeérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMC 2014/30/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU

14.3 Utahovaci togivé momenty pro $rouby
Tabulka 37: Utahovaci to¢ivé momenty pro Srouby

Zavit

M6

M8

M10
M12
M16
M20
M30
M36
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Utahovaci to¢ivy moment [Nm]
Trida pevnosti

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
7.4 10
18 24
36 48
61 82
150 200
294 392
1015 1057
1769 2121



Seznam néahradnich dill

15 Seznam nahradnich dilG

—-SAR16.2 S

15.1 Otoc&né servopohony SA 07.2 - SA16.2 S/ SAR 07.2

orLs

1

A

N.qﬁmm
L _mml_
091S
| S
L'gls—

EG'@

=]

L'ses—C_ >

va/3/€49/24 u\m:m
L'SES—C M sEs—
0'6¥S kﬁ 605 |ﬂ 06PS— L'6¥S—

0'Z00—

\ ﬁ 7 7995
ﬁ hmm
—mmm Omm—

0455 \
o_mmmx;
0'095 &H

0905 —_
R —
- m - Jlfm a ' -
ofos—j | .
wmmm|c 00§ — |

1’895 —
/s — 0205

3

0551

_¥\4 L'£95
1955
o

83



Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dil(i prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Stitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dilil ma za nasledek neplatnost zaruky

a vylouceni naroku z odpovédnosti.
Vyobrazeni nahradnich dild se muze liSit od dodaného vyrobku.

Ref. €.

001.0
002.0
003.0
005.0
005.1
005.3
006.0
009.0
017.0
018.0
019.0
022.0
023.0
024.0
025.0
058.0
070.0

079.0

155.0
500.0
501.0
502.0
503.0
504.0
505.0
506.0
507.0
511.0
514.0
5141
514.2
516.0
516.1
535.1
539.0
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Nazev

Kryt

Loziskova pfiruba

Duta hridel

Hnaci hfidel

Motorova spojka

Ruéni spojka

Snekové kolo

Ruéni prevodovka

Momentova paka

Ozubeny segment

Krokové kolo

Spojka Il pro momentové vypinani
Pohanéné kolo polohového vypinani
Hnaci kolo polohového vypinani
Zaijistovaci plech

Kabelovy svazek pro ochranny vodi¢
Motor (pouze v V... motort v¢. ref. €. 079.0)

Planetova prevodovka — strana motoru (pouze u motoru
V..))

Redukéni pfevodovka

Viko

Dutinkova ¢ast (kompletné osazena)
Kolikova ¢ast bez kolikovych kontaktl
Zditkovy kontakt pro ovladani

Zdirkovy kontakt pro motor

Kolikovy kontakt pro ovladani

Kolikovy kontakt pro motor

Viko elektrické pripojky

Zavitova zatka

PFipojovaci tvar A (bez zavitového pouzdra)
Axialni jehlové loZisko

Radialni tésnici krouzek pfipojovaciho tvaru A
Pfipojovaci tvar D

Vystupni hfidel D

Rozpérny pojistny krouzek

Uzaviraci Sroub

Ref. €.
542.0
549.0
549.1
551.1
553.0
554.0
556.0
556.1

558.0

559.0-1

559.0-2

560.0-1
560.0-2
560.1
560.2-1
560.2-2
566.0
566.1
566.2
566.3
567.1
568.1
568.2
568.3
568.4
575.1
583.0
583.1
584.0
614.0
627.0
S1

S2

Nazev

Ruéni kolo s klickou ruéniho kola

Pripojovaci tvary (B/B1/B2/B3/B4/C/E)

Adaptér (B/B1/B2/B3/B4/C/E)

Licovana spojka

Mechanicky ukazatel polohy

Dutinkova €ast konektoru motoru s kabelovym svazkem
Potenciometr jako vysila¢ polohy

Potenciometr bez kluzné treci spojky

Spinac blikace s kolikovymi kontakty (bez impulzového
kotouce a izola¢ni desky)

Elektromechanicka fidici jednotka s prepinaci, v€. méficich
hlav pro momentové vypinani

Elektronicka Fidici jednotka s magnetickym polohovym
a momentovym snimacem (MWG)

Paket spinadti pro smér OTEVRENO

Paket spina&ti pro smér ZAVRENO

Spinac¢ pro polohu / toivy moment

Kazeta spina&ti pro smér OTEVRENO

Kazeta spinadti pro smér ZAVRENO

Vysila¢ polohy RWG

Potenciometr pro RWG bez kluzné tfeci spojky
Deska vysilace polohy pro RWG

Sada kabell pro RWG

Kluzna tfeci spojka pro potenciometr
Ochranna trubka vietena (bez ochranné krytky)
Ochranna krytka pro ochrannou trubku vietena
V-Seal

Zavitové hrdlo

Zavitové pouzdro pfipojovaciho tvaru A
Motorova spojka na strané motoru

Kolik motorové spojky

PFidrzovaci pruzina motorové spojky

Vysila¢ polohy EWG

Viko MWG 05.3

Sada tésnéni, mala

Sada tésnéni, velka



Seznam néahradnich dill

15.2 Ridici jednotka servopohonu AC 01.2 s elektrickou pfipojkou SF
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Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dill prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Stitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dilil ma za nasledek neplatnost zaruky
a vylouceni naroku z odpovédnosti.

Vyobrazeni nahradnich dild se muze liSit od dodaného vyrobku.
Ref. ¢. Nazev

001.0  Kryt

002.0 Panel mistniho ovladani

002.3 Deska panelu mistniho ovladani

002.4 Clona displeje

006.0 Napajeci zdroj

008.1 Deska /O

009.0 Logicka deska

011.1 Deska plo$nych spoju relé

012.0 Opcéni deska plosnych spoju

501.0 Dutinkova ¢ast (kompletné osazena)

502.0 Kolikova ¢ast bez kolikovych kontaktt

503.0 Zditkovy kontakt pro ovladani

504.0 Zdirkovy kontakt pro motor

505.0 Kolikovy kontakt pro ovladani

506.0 Kolikovy kontakt pro motor

507.0 Viko elektrické pripojky

508.0 Spinaci prvek

509.1 Tfmenovy zamek

510.0 Pojistkova sada

611.0 Viko

S Sada tésnéni
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Rejstfik

Rejstfik

A

Asistencni aplikace
Asistencni aplikace AUMA

B

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni pokyny/vystrahy

Bezpec&nostni standardy
Bluetooth

C

CDT
Cloud AUMA

(@2

Cislo zakazky

v

D

Dlouhodobé skladovani
Druh proudu

Druhy sité

Duta hfidel

v

E

Elektricka pfipojka
EMC

F

Faktor vykonu

re

Impulzni provoz
Intrusive
Izolaéni tfida

J

Jisténi ze strany zékaznika
Jmenovity proud
Jmenovity vykon

K

Kabelova Sroubeni
Kabelovy svazek
Kaéd DataMatrix
Konstrukéni velikost
Kontrola

Kontrolky LED (signalizaéni kontrolky)
Kotou€¢ mechanického ukazatele polohy

Kryti
Kvalifikace pracovniku

12
9,12

10, 11, 12

15
11,25
25
59

25
27

11

36

11

25
11
11

26
31
12
11
75
48
64

10, 11, 77, 81

5

L

Likvidace

M

Mazani

Mechanicky ukazatel polohy
Mistni ovladani

Montaz

N4

N

Napajeci sité
Napajeni elektroniky
Nasténny drzak
Non-Intrusive
Normy

7

O

Oblast pouziti

Odbér proudu

Odolnost proti chvéni
Odstranéni poruch
Ochrana motoru
Ochrana proti korozi
Ochrana proti zkratu
Ochranna opatfeni
Ochranna trubka vietena

11,
15,77,

Ochranny vypina¢ proti chybnému proudu (FI)

Osveédceni o pfejimaci zkouSce

Otacky
Ovladani

Ovladani servopohonu mistné

P

Panel mistniho ovladani
Podminky pouZiti
Podpora

Pojistky

Provoz

Provozni rezim
Pfedehfivani motoru
Pfreprava

PFidrzny ram

Pfipojeni armatury
Pfipojovaci tvar A
Pfipojovaci tvary
Pfipojovaci tvary B
Pfipojovaci vedeni
Prislusenstvi k montazi

R

Recyklace
Redukce

Rok vyroby
Rozsah pouziti

10,
11,12,

77,

11,

17,

75

75
64
35
16

25
25
31

25
81
67
76
82
25
26
23
26

11
34
35

35
82
74
71

76
76
13
32
77
17
17
21
26
23

75
26
12
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Rejstfik

Rozsah toCivych moment
Ru¢ni kolo

;U<

Ridici napéti
Ridici vstupy potencial

S
Sériové Cislo
Servis
Seznam nahradnich dilu
Schéma pfipojeni
Servopohon
Schéma pfipojeni servopohonu
Schéma zapojeni
Ovladaci jednotka servopohonu
Signaliza¢ni kontrolky
Sitova frekvence
Sitova pfipojka
Sitové napéti
Skladovani
Smér otaceni
Smérnice
Spojovaci vodi¢

~

¥

Technické udaje

Teplota okoli

Teplotni ochrana

Topny systém

Trvaly signal

Typ

Typ maziva

Typ motoru

Typové oznaleni
Ovladaci jednotka servopohonu
Servopohon

Typovy Stitek

o

U

Udrzba

Ukazatel polohy
Uvedeni do provozu

10, 11,

12,

11,
11,

58,

10, 11, 77,

10,

5, 74,

Uvedeni do provozu (zobrazeni na displeji)

Uzaviraci Srouby

\Y

Vedeni

Velikost pFiruby

VFeteno

Vieteno armatury
Vstupni proud

Vstupni signal

Vstupni signaly potencial
Vybaveni a funkce
Vykonova tfida

88

77,81,

10
16

12
26

12
74
83
25
11
12
25
11
48
25
25
25
15
59

31

76
81
11
26
36
11
10
11
11
11
10
25

75
64

42
26

26
11
59
23
12
12
26
82

Spinace

Vykonova tfida spinacu

Vysila€ polohy

Vystupni signaly potencial

Z

Zaslepky
Zavitoveé pouzdro
ZkuSebni provoz

N

Zivotnost

11
12
12
26

26
20
58

77
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Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Location Muellheim

P.O. Box 1362

79373 Muellheim, Germany
Tel +49 7631 809 -0

Fax +49 7631 809 - 1250
info@auma.com
www.auma.com

Y004.761/013 PR00243/cs/1.24

Detailni informace o vyrobcich AUMA najdete na internetové adrese: www.auma.com



