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Otocné servopohony

SAV 07.2 — SAV 16.2

SARV 07.2 — SARV 16.2

Ridici jednotka: elektronicka (MWG)

s ovladaci jednotkou servopohonu
ACV 01.2 Non-Intrusive
Ovladani: Paralelni

Navod k obsluze
Montaz a uvedeni do provozu
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Nejdfive si prectéte navod k obsluze!

* DodrZujte bezpe€nostni pokyny.

* Tento navod plati jako soucast vyrobku.

* Navod uschovejte po celou dobu Zivotnosti vyrobku.

* Navod k obsluze pfedejte kazdému nasledujicimu majiteli nebo uZivateli vyrobku.

Cilova skupina:
Tento dokument obsahuje informace pro personal zabyvajici se montazi, uvadénim do provozu a udrzbou.
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Bezpec€nostni pokyny

1.1

Normy/smérnice

Bezpecnostni pokyny/
vystrahy

Kvalifikace pracovniku

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatreni

Udrzba

1.2

BezpecCnostni pokyny

Predpoklady pro bezpecné zachazeni s produktem

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany vSechny pravni pozadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

Sem patfi podle vybavy zafizeni:
*  Montazni smérnice pro pfislusné sbérnicové nebo sitové aplikace

Pracovnici povéfeni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpe€nostnimi
a vystraznymi upozorné&nimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a musi uvedené
pokyny dodrzovat. Aby se zabranilo Skodam na zdravi nebo vécnym Skodam, musi se
respektovat bezpecnostni pokyny a vystrazné znacky umisténé na vyrobku.

Montaz, elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, obsluhu a udrzbu mohou provadét
pouze vysSkoleni odborni pracovnici, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem
zafizeni povéreni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si pracovnici musi pfecist tento navod
a porozumét mu, je také nutno, aby znali a dodrZovali uznana pravidla tykajici se
pracovni bezpecnosti.

Pfed uvedenim do provozu musi byt zkontrolovana vSechna nastaveni, zda souhlasi
s pozadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat nebezpeci
podminéna pouzivanim, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za pfipadné
takto vzniklé Skody vyrobce nerudi. Riziko nese sam uZzivatel.

Pfedpoklady pro nezavadny a bezpeény provoz:

» Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

* Vyrobek provozujte pouze ve stavu bez vad a podle tohoto navodu.
* Poruchy a skody neprodlené oznamte a nechte odstranit.

* Dodrzujte uznana pravidla pracovni bezpec¢nosti.

» DodrZujte vnitrostatni pfedpisy.

» Zaprovozu se skfin ohfiva az na povrchovou teplotu > 60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporucujeme, abyste pfed zahajenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomérem povrchovou teplotu a pfipadné pouzili
ochranné rukavice.

Za potfebna ochranna opatfeni na pracovisti, napf. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky, odpovida provozovatel, resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpecéné funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu v tomto
navodu.

Zmeény na zafizeni jsou dovoleny jen s pisemnym souhlasem vyrobce.

Rozsah pouziti

Otocné servopohony AUMA SAV/SARYV jsou uréeny pro ovladani pramyslovych
armatur, napf. ventild, Soupatek, klapek a kohout(.

Jina pouziti musi nejprve vyrobce vyslovné (pisemné) potvrdit.
Nepfipustné je pouziti napf. pro:

* motorové manipulaéni voziky dle EN ISO 3691

+ zdvihadla dle EN 14502

» osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309

« nakladni vytahy dle EN 81-1/A1

* eskalatory



Bezpec&nostni pokyny

A NEBEZPECI
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/N\VYSTRAHA

/\UPOZORNENI
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* trvaly provoz

* instalaci do zemé

« trvalé pouziti pod vodou (dbejte na stupen kryti)

* oblasti ohrozené vybuchem

» prostfedi s radiaCni zatézi v jadernych zafizenich

V pfipadé neodborného pouziti nebo pouziti v rozporu se stanovenym ucelem se
nepiebira zadna odpovédnost.

K podmince spravného pouziti patfi také dodrzovani tohoto navodu.

Tento navod je platny pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem
doprava®, tzn. kdyZ se pohanéna hfidel pro uzavieni armatury otaci ve smeéru

hodinovych rugi¢ek. Pfi provedeni ,uzavirani armatury smérem doleva“ musi byt
kromé tohoto navodu dodrzovan dopliujici list.

Vystrazna upozornéni

Pro zdUraznéni postupt dllezitych z hlediska bezpecnosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystrazna upozornéni oznacena prislusnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VYSTRAHA, UPOZORNENI, OZNAMENI).

Bezprostiedné nebezpecna situace s vysokym rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpecna situace se stirednim rizikem. Nebude-li
vystrazné upozornéni respektovano, miize hrozit nebezpeci smrti nebo
zavazné ujmy na zdravi.

Potencialné nebezpecna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, muze dojit k lehkym nebo stifednim
poranénim. Mlze byt také pouzito v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpeéna situace. Nebude-li vystrazné upozornéni
respektovano, mize dojit k vécnym skodam. Nepouziva se pro skody na
zdravi.

Bezpecnostni znacka & varuje pfed nebezpe€im poranéni.
Signalni slovo (napt. NEBEZPECI) uvadi stuper rizika.

Upozornéni a symboly

V tomto navodu se pouzivaji nize uvedend upozornéni a symboly:

Symbol ® oznaduje pojem informace. Tento text upozorfiuje na dilezité
poznamky a informace.

Informace: Pokud se v ramci pokynu k ¢innosti pouzije pojem informace, upozorfiuje
text na dllezité poznamky a informace o daném kroku ¢innosti.

Symbol pro ZAVRENO (armatura zaviena)
Symbol pro OTEVRENO (armatura oteviena)
Pres menu k parametru

Popisuje cestu v menu vedouci k parametru. Pomoci panelu mistniho ovladani tak Ize
hledany parametr na displeji rychle najit. Texty na displeji se zobrazuji se Sedym
pozadim: Displej ...
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Vysledek ¢innosti

Popisuje vysledek pfedchozi Cinnosti.
Krok €innosti

Popisuje jeden krok ¢innosti.

Odkaz na €islo stranky

Odkazuje na €islo stranky, kde Ize nalézt dalsi informace. Na pfedchozi nahled se
muzete vratit z cilového nahledu v dokumentech PDF: V aplikaci Adobe Acrobat
volbou Nabidka > Predchozi nahled nebo kombinaci klaves Alt + Sipka doleva.

Vystrazna upozornéni na zafizeni
Nasledujici vystrazné znacky jsou umistény na zafizeni:

VSeobecné vystrazné znacky
V8eobecnd varovani pfed nebezpecnym mistem.

Horky povrch

Varovani pred horkym povrchem, napf. kvuli vysokym teplotam prostfedi nebo
silnému slune€nimu zafeni.

Elektrické napéti

Nebezpecné napéti! Varovani pfed uderem proudem. Na nékterych zafizenich je pod
vystraznou znackou navic uveden ¢asovy udaj, napf. 30 s. Po odpojeni napajeni je
nutné vyckat uplynuti této doby. Teprve poté se smi zafizeni otevfit.
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Otoc¢ny servopohon

Otoc¢ny servopohon AUMA

Ovladaci jednotka
servopohonu

Strucny popis
Definice podle ISO 22153:

Otocny pohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu nebo na prevodovku
armatury to¢ivy moment alespon po jednu celou otacku a mize absorbovat posuvné
sily.

Obr. 1: Otocny servopohon AUMA SAV 10.2

[1] Oto¢ny servopohon s motorem a [2] Ovladaci jednotka servopohonu
ruénim kolem

[3] Panel mistniho ovladani s displejem, [4] PFipojeni na armaturu, nap¥. pfipojovaci
(a) pfepinacem a (b) tlaCitkem tvar A

Otoc¢né servopohony AUMA SAV 07.2 - SAV 16.2/SARV 07.2 — SARV 16.2 jsou
pohanény elektromotorem. K jejich nastaveni a nouzovému ovladani slouzi ru¢ni kolo.

Vypinani v koncovych polohach se ovlada polohovym nebo momentovym spinaem.

Pro ovladani, resp. zpracovani signaltl servopohonu je nezbytné nutna ovladaci
jednotka servopohonu.

V provedeni Intrusive (fidici jednotka: elektromechanicka) se provadi nastaveni drahy
a krouticiho momentu pomoci spinace v servopohonu.

V provedeni Non-Intrusive (Fidici jednotka: elektronicka) se provadi nastaveni drahy a
krouticiho momentu pfes ovladaci jednotku servopohonu, za timto u¢elem nesmi byt
otevreny kryt servopohonu, resp. ovladaci jednotky servopohonu. Proto je

v servopohonu vestavén MWG (magneticky snimac¢ polohy a snimac krouticiho
momentu), ktery také poskytuje analogové zpétné hlaseni krouticiho momentu/indikaci
krouticiho momentu a analogové zpétné hlaseni polohy/indikaci polohy pro vystup
ovladaci jednotky servopohonu.

V kombinaci s pfipojovacim tvarem A je servopohon schopen absorbovat posuvné
sily.

U otoénych pohont s proménlivym poctem otacek SAV/SARV se pocet otacek
servopohonu méni pomoci frekvenéniho ménice v ovladaci jednotce servopohonu.

Ovladaci jednotku servopohonu ACV 01.2 Ize namontovat pfimo na servopohon nebo
na nasténny drzak oddélené od pohonu.

Pomoci panelu mistniho ovladani ovladaci jednotky servopohonu Ize servopohon
ovladat pomoci tlaCitka, a také nastaveni v menu ovladaci jednotky servopohonu.
Displej ukazuje informace o servopohonu a nastaveni menu.

Rozsah funkci ovladaci jednotky servopohonu ACV 01.2 saha od bé&zného ovladani
armatur v provozu OTEVRENO — ZAVRENO pres regulace polohy, procesni regulace,
sbér provoznich dat, diagnostické funkce az po fizeni pomoci riznych rozhrani (jako
napf. Fieldbus, Ethernet a HART).
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Aplikace a software

Pomoci softwaru AUMA CDT pro pocitaCe se systémem Windows (notebook nebo
tablet) a pomoci asistenéni aplikace AUMA Ize nacitat a exportovat data
servopohonu, resp. upravovat a ukladat nastaveni. Propojeni mezi poc&itatem

a servopohonem AUMA se provadi pfes rozhrani Bluetooth. Cloud AUMA je
interaktivni platforma s jednoduchym ovladanim, pomoci které Ize shromazdovat
a vyhodnocovat napf. podrobné udaje o vSech servopohonech v jednom zafizeni.

Obr. 2: Komunikace pres Bluetooth

AUMA CDT AUMA CDT je uzivatelsky pfFivétivy program pro nastaveni a ovladani servopohont
AUMA.

Software AUMA CDT si mlzete bezplatné stahnout na nasi internetové strance
www.auma.com.

Cloud AUMA je srdcem digitalniho svéta AUMA. Pfedstavuje interaktivni platformu,
ktera umoznuje efektivné a cenové vyhodné organizovat uvedeni servopohont AUMA
do provozu. V cloudu AUMA Ize shromazdovat a pfehledné zobrazovat udaje o vSech
servopohonech v jednom zafizeni. Podrobné analyzy poskytuji informace o pfipadné
potfebé udrzby. Doplikové funkce usnadfiuji spravu provoznich zafizeni.

Asisten¢ni aplikace AUMA umozriuje nastaveni a diagnostiku servopohonid AUMA na
dalku pomoci Bluetooth pres chytry telefon nebo tablet.

Asisten¢ni aplikace AUMA je k dispozici v Play Store (Android), resp. v App Store
(iI0S) k bezplatnému stazeni.

Obr. 3: Odkaz na asistenéni aplikaci AUMA

| @:FAE



http://www.auma.com

Typovy §titek

10

3 Typovy §titek

Obr. 4: Prifazeni typovych Stitkl

(1] [4]
[1  Typovy stitek servopohonu 2]
[3]1  Typovy stitek motoru [4]

Typovy Stitek servopohonu

Obr. 5: Typovy Stitek servopohonu (pfiklad)

[1] & AUMA Riester GmbH&Co.KG . [1 3]

[2] D-79379 Muellheim, Germany :

DI\ say 07.2-F07

[4] Order No: 123456789.001

[5] No: 00000-12345.2025

(I P n: 12-120 rpm

[7] E T close: 15-30 Nm

Ll == T open: 15-30 Nm

(9] — =R LI IP68 [12]
[10] ﬁ Temp: -30°C/+70°C

11
[11] o
[1] Jméno vyrobce [2]
[3] Typové oznaceni [4]
[5] Sériové Cislo [6]
[7] Rozsah tocivych momentd ve sméru [8]

ZAVRENI
[9] Typ maziva [10]
[11] Podle pfani zakaznika volitelné [12]
obsaditelné

[13] Ko&d DataMatrix

Typovy stitek ovladaci jednotky
servopohonu

Dodatkovy Stitek, napf. Stitek KKS

Adresa vyrobce
Cislo zakazky
Rozsah otacek

Rozsah to€ivych momentd ve sméru
OTEVRENI

Pfip. teplota okoli
Kryti



Typovy S§titek

Typové oznaceni

Typovy stitek ovladaci jednotky servopohonu

Obr. 6: Typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu (pfiklad)

(1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]

(1]
(3]
[3]

[7]
(9]
(1]

»~ACV 01.2 6.2 kW
:  Order no. 123456789.001
No: 00000-12345.2025

TPA:00R100-011-000

dlimida

TPC:A-0A1-1C1-A000
3 ~ 380-480V 50-60 Hz
-30/+70°C IP68-
Control.: 24 V DC

Typové oznaceni [2] Koéd DataMatrix

Sériové Cislo [4] Schéma pfipojeni servopohonu
Schéma zapojeni ovladaci jednotky [6] Sit' / rozsah napéti / rozsah frekvence
servopohonu

Pfip. teplota okoli [8] Ovladani

Kryti [10] Maximalni pracovni vykon ACV

Cislo zakazky

Typovy Stitek motoru

Obr. 7: Typovy Stitek motoru (priklad)

(1]
[13]

ADV00063-2-0,20

a7 Art.no.: 123456789.001 [13]
N7 Nr: 00000-12345.2025
U: 400 V
- Pin: 0,60kW  In: 1,4A [12]
am IMax: 2,5A
E S4 - 25%ED 1200 c/h [11]
IP 68
1] Therm_. protect: Th
~Insulation class: F
Typ motoru [2] Cislo vyrobku motoru
Sériové Cislo [4] Maximalni pracovni napéti
Jmenovity vykon pfijimany ze sité [6] Maximalni proud
Provozni rezim [8] Kryti
Ochrana motoru (teplotni ochrana) [10] Izolacni tfida
PFip. frekvence spinani (u SARV) [12]  Jmenovity proud

Kéd DataMatrix

Popisy k udajim na typovém Stitku

Tabulka 1: Popis typového oznaceni na prikladu SAV 07.2-F10

SAV
SAV

07.2 -F10
Typ SAV = oto€né servopohony pro fidici rezim
Typ SARV = otocné servopohony pro regulacni rezim
V = s variabilnimi otaCkami

07.2 Konstrukéni velikost

Tento navod plati pro konstrukéni velikosti 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2
F10  Velikost pfiruby

Tabulka 2: Popis typového oznaceni ovladaci jednotky servopohonu na pfikladu ACV 01.2
01.2

ACV

ACV

Typ AC = ovladaci jednotka servopohonu AUMATIC
V = s variabilnimi otackami

11



Typovy §titek

ACV 01.2
01.2 Konstrukéni velikost ovladaci jednotky servopohonu 01.2

Cislo zakazky Toto &islo Ize pouzit k identifikaci vyrobku a k uréeni technickych a objednacich tdajt
zafrizeni.
V pfipadé jakychkoli dotaz( tykajicich se vyrobku vzdy uvadéjte toto Cislo.

Na nasi webové strance www.auma.com nabizime servis myAUMA: Opravnéni
uzivatelé si mohou po zadani &isla objednavky stdhnout dokumenty souvisejici s
objednavkou, jako jsou schémata zapojeni, technické Udaje (v némciné a anglicting),
osvédcéeni o prejimaci zkousce, navod k obsluze a dalSi informace o objednavce.

Sériové &islo servopohonu Tabulka 3: Sériové Cislo, popis na pfikladu 00000-12345.2025
00000-12345 . 2025
Sériové cislo prodejni polozky
11mistné interni Cislo pro jedine€nou identifikaci vyrobku
2025 Rok vyroby = 2025

00000-12345

Schéma pfipojeni 9. misto podle TPA: Provedeni vysilace polohy

servopohonu | - G (magneticky polohovy a momentovy snimac)

Ovladani Tabulka 4: Priklady ovladani (idaje na typovém &titku)

Vstupni signal Popis

24/48/60 V DC Ridici napéti 24/48/60 V DC pro ovladani OTEVRIT-ZAVRIT ptes digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

100-125V DC Ridici napéti 100 — 125 V DC pro ovladani OTEVRIT-ZAVRIT pres digitalni
vstupy (OTEVRIT, STOP, ZAVRIT)

100-120V AC Ridici napéti 100 — 120 V AC pro ovladani OTEVRIT-ZAVRIT pres digitalni
vstupy (OTEVRIT, STOP, ZAVRIT)

0/4 — 20 mA Vstupni proud pro regulaci pozadované hodnoty pfes analogovy vstup

Kod DataMatrix S naSi asistenéni aplikaci AUMA muzete naskenovat kdéd DataMatrix, ziskate tim
jako autorizovany uzivatel pfimy pfistup k zakazkovym dokumentim vyrobku, aniz
byste museli zadavat Cislo zakazky nebo sériové Eislo.

Obr. 8: Odkaz na asistenéni aplikaci AUMA

Dalsi sluzby a podpora, software/aplikace/... viz www.auma.com.

12
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Preprava a skladovani

4

4.1

Servopohon

A NEBEZPECI

OZNAMENI

Hmotnosti

Preprava a skladovani

Pfreprava
Pfeprava na misto instalace v pevném baleni.

Nebezpecné zavésSené biremeno!

Ohrozeni zZivota nebo nebezpedi vazného poranéni.

> NESTUJTE pod zavé$enym bfemenem.

- Zvedaci zafizeni pfipevnéte ke krytu, NIKOLIV k ru&nimu kolu.

- Servopohony, které jsou hamontovany na armatufe: Zvedaci zafizeni pfipevnéte
k armature, NIKOLIV k servopohonu.

- Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni
se zavésnymi Srouby pfipevnéte k prevodovce, NIKOLIV k servopohonu.

- Servopohony, které jsou smontovany s ovladaci jednotkou: zvedaci zafizeni
pfipevnit na servopohon, NE na ovladaci jednotku.

- Dodrzujte celkovou hmotnost uspofadani (servopohon, fizeni servopohonu,
prevodovku, armaturu)

- Zaijistéte bfemeno proti vypadnuti, sklouznuti nebo pfevraceni.

- Provedte zkusebni zdvih do malé vysky, zabrarte predvidatelnym rizikiim, napf.
v dusledku prevraceni.

Obr. 9: Priklad: Zvednuti servopohonu

Chladici zebra s jemnymi ¢lanky se mohou poskodit.

Pfi pfepravé nebo montazi bez dodané pfepravni ochrany chladicich zeber mize dojit

k odlomeni nebo ohnuti chladicich zeber, pokud tato pfi nevhodné prepravé narazi do

jinych pfedmétu.

- Béhem pfepravy a montaze dodané prepravni ochrany chladicich zeber ji
ponechte nasazenou na chladicich Zebrech.

Tabulka 5: Hmotnosti oto€nych servopohont SAV/SARYV s tfifazovymi motory

Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]
SAV 07.2/

SARV 07.2 AD... 20

13



Pfeprava a skladovani

4.2

Typové oznaéeni Typ motoru” Hmotnost?
Servopohon cca [kg]
SARV 0756 Ao.. 2
SAV 10.2/

SARV 10.2 AD... 25
SARV 142 AD.. 4
o .
e, z

1)  Viz typovy §titek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje oto¢ny servopohon AUMA NORM s tfifazovym motorem, elektrickou
pfipojku ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ruéni kolo. U jinych pfipojovacich tvart
dbejte na dodate¢né hmotnosti.

Tabulka 6: Hmotnost ovladaci jednotky servopohonu

Typ a vybava

ACV 01.2 s elektrickou pfipojkou S

Tabulka 7: Hmotnosti pfipojovaciho tvaru A

Hmotnost cca [kg]
7

Typové oznaceni Velikost priruby [kgl
A Q7.2 FO7 1,1
A07.2 F10 13
A 10.2 F10 2,8
A14.2 F14 6,8
A 16.2 F16 11,7
Tabulka 8: Hmotnosti pfipojovaciho tvaru AF

Typové oznaceni Velikost priruby [kal
AF 07.2 F10 52
AF 07.6 F10 5,2
AF 10.2 F10 515
AF 14.2 F14 13,7
AF 16.2 F16 23

Skladovani

Nebezpeci koroze v disledku nespravného skladovani!

- Skladujte v dobfe vétrané a suché mistnosti.

- Ochrana proti podlahové vihkosti skladovanim v regalu nebo na dievéné paleté.

- Zajistéte ochranu pfed prachem a jinymi necistotami zakrytim.

- Nelakované plochy oSetfete vhodnym antikoroznim pfipravkem.

Mozna poskozeni v dlsledku pFilis nizkych teplot!
- Ovladaci jednotka servopohonu smi byt trvale skladovana pouze do teploty

-30 °C.

- V mimoradnych pfipadech Ize ovladaci jednotku servopohonu na pfani po kratkou
dobu prepravovat také pfi teplotach -60 °C.

Dlouhodobé skladovani V pfipadé dlouhodobého uskladnéni (déle nez 6 mésicu) dodrzujte tyto body:

1. Prfed skladovanim: Zajistéte ochranu nechranénych ploch, zejména hnanych dild
a montaznich ploch, dlouhodobym antikoroznim pfipravkem.



Preprava a skladovani

2. V odstupech asi 6 mésicu: Zkontrolujte, zda nejsou nechranéné plochy
zkorodované. Pokud jsou patrné znamky koroze, znovu pouZijte ochranu proti
korozi.

15



Montaz

5.1

5.2

Postup

5.3

16

Montaz

Montazni poloha

Pfi pouzivani tuku jako typu maziva mlzete zde popsany vyrobek pouzivat v libovolné
montazni poloze.
Pfi pouziti oleje namisto tuku v pfevodovce servopohonu je pfedepsana svisla

montazni poloha, s pfirubou smérem doll. Pouzity typ maziva je uveden na typovém
Stitku servopohonu (kratké oznaceni F...= tuk; O...= olej).

Montaz ruéniho kola

Aby nedoslo k poSkozeni pfi pfepravé, jsou ruéni kola dodavana castecné
demontovana. V takovém pfipadé musi byt ruéni kolo namontovano pied uvedenim
do provozu.

Obr. 10: Ruéni kolo

4 (2]

v

[1] Distan¢ni podlozka [2] Vstupni hridel

[3] Ruéni kolo [4] Pojistny krouzek
1. Je-li tfeba, nasadte na vstupni hfidel [2] distan¢ni podlozku [1].
2. Nasadte rucni kolo [3] na vstupni hFidel [2].

3. Ruéni kolo [3] zajistéte pojistnym krouzkem [4].
Informace: Pojistny krouzek [4] se nachazi (spole¢né s timto navodem) ve folii
odolné vuci povétrnostnim vlivim, ktera je pfi dodavce upevnéna na zafizeni.

Montaz servopohonu na armaturu

Koroze v disledku poskozeni laku a kondenzovani vody!
- Po praci na zafizeni opravte poSkozeni laku.

- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipojte, abyste omezili tvorbu kondenzatu na
topném systému.




Montaz

5.3.1

5.3.2

Stru¢ny popis

5.3.2.1

Prehled pfipojovacich tvart

Tabulka 9: Pfehled pfipojovacich tvar(

Pripojovaci tvar Pouziti Dalsi informace
Vystup A Zavit Pfipojovaci tvar A
- pro stoupajici, neotacejici se vieteno [»17]

. k pfenosu toc¢ivych momentt a posuvnych sil
. neni vhodny pro zachyceni radialnich sil
Otvor s drazkou, vnitfni ¢tyrhran, vnitfni Sestihran
*  pro otacejici se, nestoupajici vieteno

*  k prenosu to€ivych momentl a posuvnych sil
* neni vhodny pro zachyceni radialnich sil

Vystupy Hfidel armatury, pfevodova hiidel Pripojovaci tvary B/C/
B,B1-B4 +  jen pro pfenos togivych momentt D/E [» 21]
/C/ID /E

. neni vhodna pro zachyceni posuvnych sil

Pfipojovaci tvar A

Obr. 11: Montazni sestava pfipojovaciho tvaru A
A

— =

[11  Pipojovaci pfiruba [2]  Zavitové pouzdro
[3] Vieteno armatury

Pfipojovaci tvar A je tvofen pfipojovaci pfirubou [1] s axidlné ulozenym zavitovym
pouzdrem [2]. Zavitové pouzdro pfenasi toCivy moment z duté hfidele servopohonu na
vieteno armatury [3]. Pfipojovaci tvar A je schopen absorbovat axialni sily.

K pfizpusobeni pohon( pfipojovacich tvard A na provedenich s velikostmi pfirub F10
a F14 z roku vyroby 2009 a starsich je potfebny adaptér. Adaptér Ize objednat
u spole¢nosti AUMA.

Montaz oto€ného servopohonu s pfipojovacim tvarem A

1. Je-li jiz pfipojovaci tvar A namontovan na otoCném servopohonu: povolte Srouby
[3] k otoénému servopohonu a sejméte pfipojovaci tvar A [2].

17



Montaz

Obr. 12: Otocny servopohon s pfipojovacim tvarem A

[1 Otocny servopohon [2] Pfipojovaci tvar A, zleva doprava:
s hotovym, nepfedvrtanym
a predvrtanym zavitovym pouzdrem

[3] Srouby k oto&nému servopohonu

U nepfedvrtaného ¢i pfedvrtaného zavitového pouzdra musi byt zavitové pouzdro
nejprve opracovano pro uchyceni na vieteno armatury, teprve poté mohou byt
provedeny nasledujici kroky: Dokonceni Uprav zavitového pouzdra pfipojovaciho
tvaru A [» 19]

2. VFeteno armatury lehce potrete tukem.

3. Pripojovaci tvar A [2] nasadte na vieteno armatury a zaSroubujte, dokud
pfipojovaci tvar A [2] nedosedne na pfirubu armatury [4].

4. Pripojovaci tvar A [2] naSroubujte tak, aby upevinovaci otvory licovaly.
5. ZaSroubujte Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A [2], ale zatim je
nedotahujte.

Obr. 13: Pfipojeni armatury A na vietenu

6. Nasadte oto¢ny servopohon na vfeteno armatury tak, aby unasece zavitového
pouzdra zapadly do adaptéru.

18



Montaz

Obr. 14: Oto¢ny servopohon na vieteni armatury

= P¥i spravném zabéru lezi pfiruby na sobé v jedné ose.
7. Otocny servopohon nastavte tak, aby upevnovaci otvory licovaly.
8. Otocny servopohon upevnéte Srouby [3].

9. Srouby [3] utdhnéte do kfiZe toivym momentem podle tabulky Utahovaci tocivé
momenty pro srouby [» 80].

10. Oto&nym servopohonem v ruénim provozu otadejte ve sméru OTEVRIT tak, aby
pfiruba armatury [4] a pfipojovaci tvar A [2] lezely pevné na sobé.

Obr. 15: Utazeni pfiruby

11. Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A utdhnéte do kfize. Togivé
momenty viz tabulka Utahovaci toc¢ivé momenty pro Srouby [» 80].

9.3.2.2 Dokongeni uprav zavitového pouzdra pfipojovaciho tvaru A

Tento pracovni krok je nutny pouze u nevrtaného nebo predvrtaného zavitového
pouzdra.

Pfesné provedeni vyrobku viz datovy list nebo asisten¢ni aplikace AUMA dané
objednavky.
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Montaz
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Postup

Obr. 16: Pripojovaci tvar A
ol —l,

[2]

(1]

[2]

—

[1] Zavitové pouzdro [2] Axialni jehlové lozisko

[2.1] Axialni loziskovy krouzek [2.2] Axialni jehlovy vénec

[3] Stredici krouzek

1. VySroubuijte stfedici krouzek [3] z pfipojovaciho tvaru.

2. Vyjméte zavitové pouzdro [1] spole¢né s axialnimi jehlovymi loZisky [2].

3. Axialni loziskové krouzky [2.1] a axialni jehlové vénce [2.2] sejméte ze zavitového
pouzdra [1].

4. Zavitové pouzdro [1] provrtejte, vysoustruzte a vyfiznéte zavit.

5. Obrobené zavitové pouzdro [1] oCistéte.

6. Axialni jehlové vénce [2.2] a axialni loziskové krouzky [2.1] dostateCné namazte
viceuCelovym tukem EP s lithnym mydlem tak, aby byly tukem naplnény vSechny
duté prostory.

7. Tukem namazané axialni jehlové vénce [2.2] a axialni loZiskové krouzky [2.1]
nasunte na zavitové pouzdro [1].

8. Zavitové pouzdro [1] s axialnimi jehlovymi lozZisky [2] opét vlozte do pfipojovaciho
tvaru.

9. Stredici krouzek [3] zaSroubujte a pevné pfitahnéte az na doraz.



Montaz

5.3.3

Stru¢ny popis

Pfipojovaci tvary B/C/D/E

Obr. 17: Princip montaze

[1] Pfiruba oto¢ného servopohonu (napf.  [2] Duta hridel
FO7)
[3] Vystupni tvar (pfiklady vyobrazeni) [4] Hfidel pfevodovky/armatury

Spojeni mezi dutou hfideli a armaturou, resp. pfevodovkou pomoci vystupniho tvaru,
ktery je upevnén v pojistném krouzZku v duté hfideli otoéného servopohonu.

Vyménou adaptéru je mozna dodate€na prestavba na jiny pfipojovaci tvar.
+ Pripojovaci tvar B/E:

vystupni tvar s otvorem podle DIN 3210

PFipojovaci tvary B1/B3:

adaptér s otvorem podle EN ISO 5210

Pfipojovaci tvary B2/B4:

adaptér s otvorem podle pozadavku zakaznika

B4 také specialni otvory, napf. otvor bez drazky, vnitini &tyfhran, vnitfni Sestihran,
vnitfni ozubeni

Pfipojovaci tvar C:

adaptér s ozubenou spojkou podle EN ISO 5210 nebo DIN 3338
Pfipojovaci tvar D:

konec hfidele s licovanou spojkou podle EN ISO 5210 nebo DIN 3210

@ Vystfedéni pfirub armatury provedte jako ulozeni s vili.
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5.3.3.1

Postup

Montaz oto¢ného pohonu s pfipojovacim tvarem B

Obr. 18: Montaz pfipojovaciho tvaru B

3] N g

o—

[1] Otocny servopohon [2] Armatura/pfevodovka
[3]  Hridel armatury/ptevodovky [4]  Sroub
1. Zkontrolujte, zda pfipojovaci pfiruby licuji.

2. Zkontrolujte, zda se pfipojovaci tvar oto€ného servopohonu [1] shoduje s
pfipojovacim tvarem armatury/pfevodovky, resp. hiidele armatury/pfevodovky
[2/3].

3. Hridel armatury, resp. pfevodovky [3] lehce potiete tukem.

4. Nasadte otoCny servopohon [1], pfitom dbejte na vystfedéni a Upiné dosednuti
pfirub.

5. Otoény servopohon upevnéte Srouby [4].

Informace: Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporucujeme opatfit Srouby
tésnicim prostfedkem na zavity.

6. Srouby [4] utdhnéte do kfiZe togivym momentem podle tabulky Utahovaci tocivé
momenty pro Srouby [» 80].



Montaz

5.4 Pf¥islusenstvi k montazi

9.4.1 Ochranna trubka vietena pro stoupajici vieteno armatury

Obr. 19: Montaz ochranné trubky vietena
- l-

[1] Ochranna krytka pro ochrannou trubku [2] Ochranna trubka vietena
vietena (nasazenad)
[3] Tésnici krouzek (V-Seal) [4] Volitelné: ocelova ochranna krytka
(naSroubovana)

m Ochranné kryty vietena del$i nez 2 m se mohou prohybat nebo
rozvibrovat!

Muze dojit k poskozeni vietena a/nebo ochranného krytu vietena.
- Ochranné kryty vietena del$i nez 2 metry podeprete stabilni konstrukci.

Postup 1. VesSkeré zavity utésnéte konopim, teflonovou paskou, t&snicim prostfedkem na
zavity nebo tésnicim vlaknem na zavity.

2. Ochrannou trubku vietena [2] zaSroubujte do zavitu a pevné utahnéte.
Informace: U ochrannych trubek vietena, které se skladaji ze dvou nebo vice
Casti, vSechny &asti pevné sesroubuijte.

Obr. 20: Ochranny kryt vietena z vice ¢asti se zavitovymi hrdly (> 900 mm) (plati pouze pro
konstrukéni velikosti 25.1 a 30.1)

[2] [2] 2]

[2] Dil&i kus ochranné trubky vietena [3] Tésnici krouzek (V-Seal)

[4]  Zavitové hrdlo

3. Tésnici krouzek [3] posuite aZ ke krytu.
Informace: Pfi montazi dil€ich kus( posurite tésnici krouzky dil€ich kusu az
k hrdliim (spojovacim kustm).

4. Zkontrolujte, zda je ochranna krytka [1] ochranné trubky vietena na misté, neni
poskozena a je pevné nasazena, resp. nasroubovana na trubce.
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Montaz

A NEBEZPECI
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5.5

5.5.1

Postup

Montazni polohy mistniho ovladani

Obr. 21: Montazni polohy

Montézni poloha mistniho ovladani bude provedena v souladu s objednavkou. Pokud
se po montazi na armaturu, popf. na pfevodovku u zakaznika zjisti nevyhodné
umisténi mistniho ovladani, Ize tuto polohu dodate¢né zménit. K tomu jsou mozné
Ctyfi polohy oto¢ené o 90°, maximalné o 180° v jednom sméru.

Zména montaznich poloh

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Ohrozeni Zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.
- Pred otevienim odpojit od napéti.

Elektrostaticky vyboj ESD!
Poskozeni elektronickych soucastek.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

Poskozeni vodi¢li zkroucenim nebo skfipnutim!

Moznost funkénich poruch.

- Mistni ovladani otoCit max. o 180°.

- Opatrné nasadit mistni ovladani tak, aby nedoslo ke skfipnuti vodica.

—_

Uvolnéte Srouby a demontujte mistni ovladani.
2. Provéfite, zda je O-krouzek v poradku, O-krouzek spravneé viozte.

3. Mistni ovladani natocit do nové polohy a znovu jej namontovat.
OZNAMENI! Poskozeni vodi¢l zkroucenim nebo sk¥ipnutim!

4. Srouby rovnomérné utahnéte do kFize.
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OZNAMENI

Schéma zapojeni/pfipojeni

Pfipustné druhy sité
(napajeci sité)

Druh proudu, sitové
napéti, sitova frekvence

Jisténi a dimenzovani
v misté instalace

Elektricka pripojka

Zakladni informace

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeé¢ného napéti!

Nebude-li respektovano, mlze hrozit nebezpedi smrti, zavazné Gjmy na zdravi nebo
vécnych Skod.

- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.
- Pred pfipojenim vénujte pozornost zakladnim pokyndm v této kapitole.

- Pred pfipojenim vénovat pozornost kapitole Uvedeni do provozu a zkusebni
provoz.

Prehrati pfi provozu s nasazenou prepravni ochranou
- Pred pfipojenim odstrarite pfepravni ochranu z chladicich Zeber.

Obr. 22: Odstranéni prepravni ochrany

-‘".:-l-l‘

N

=

Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spoleéné
s timto navodem vloZeno do plastové félie odolné proti povétrnostnim vlivim, ktera je
upevnéna na zafizeni. Schéma je mozné objednat také podle Cisla zakazky (viz

typovy Stitek) nebo stahnout z internetu (www.auma.com).

Ovladaci jednotky servopohonu (servopohony) jsou vhodné pro pouziti v sitich TN

a TT s pfimym uzemnénim uzlu pro jmenovita napéti maximalné 480 V AC. PrFipustné
je pouziti v IT siti pro jmenovita napéti maximalné do 480 V AC. V IT siti je vyzadovan
vhodny, pfipustny izola¢ni hlida¢, napf. izolaéni hlida¢ s metodou impulzniho méfeni.
Druh proudu, sitové napéti a sitova frekvence musi souhlasit s Udaji na typovych
Stitcich ovladaci jednotky servopohonu a motoru. Viz také Typovy Stitek [» 10].

Obr. 23: Priklad typového stitku ovladaci jednotky servopohonu

([ ]
3~ 380-480 V 50-60 Hz

11 2 (3]
[1] Druh proudu [2] Sitové napéti (rozsah napéti)
[3] Sitova frekvence (rozsah frekvence)

K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
uzivatele zapotfebi pouziti pojistek a vykonovych odpojovacu.
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Potencial zakaznickych
pfipojek

Tabulka 10: Jisténi ze strany zakaznika

Otocny 3faz. motor 380 V - 480 V / 50 Hz — 60 Hz" Pojistka?
servopohon
Typ Jmenovity vstupni  Jmenovity proud Max. proud Charakte!'isfik’a aktivace:
vykon Iy [A] Loax [A] Zpozdéna (gG)
Py [kW] [A]
S0 2 0,6 1,3 1,8 6
SARV 07.2 0,6 1,4 2,5 6
0,8 1,7 S15) 6
ST 0,9 2,0 2,8 6
SARV 07.6 1,2 2,6 4,3 6
1,3 3,0 4,8 6
S 905 1,3 2,8 4,4 6
SARV 10.2 1,8 4,0 6,9 10
2,0 4.5 7.4 10
S0 1A 1,7 3,8 6,1 10
SARV 14.2 3,1 6,8 11,0 16
3.9 8,7 15,2 20
S G 29 6,5 9,9 16
SARV 14 6 5,0 111 17,9 20
6.2 13,7 22,6 25
SAV 16.2

SARV 16.2 OIS 10.9 17,2 20

1) U motoru s jinym typem proudu / sitového napéti / sitové frekvence (viz typovy Stitek motoru).
Vyberte pojistku dle elektrického datového listu.

2)  Servopohony jsou vhodné pro pouziti v elektrickych obvodech s maximalnim zkratovym stfidavym
proudem 5 000 A. Vykonova data zakaznickych pojistek nesmi prekrogit tyto hodnoty: 32 A /600 V u
maximalniho sitového zkratového proudu 5 000 A AC.

V pfipadé pouzivani automatickych jisticl je potfeba dbat na max. proud (I,ay)
servopohonu (viz typovy Stitek motoru nebo datovy list k elektrozarizeni).
Doporucujeme upustit od pouziti ochrannych vypinacl proti chybnému proudu (FI).
Bude-li i pfesto na strané sité pouzit Fl, je pfipustny jen jeden Fl s typovou
charakteristikou B.

Ve vodici s ochrannym uzemnénim muize byt stejnosmérny proud.

Pouziti nadproudovych spousti neni vyzadovano. Ovladaci jednotka servopohonu ma
vlastni ochranné mechanismy, optimalizované pro systém servopohonu.
Doporucujeme proto upustit od pouziti nadproudovych spousti.

U provedeni s topnym systémem v ovladaci jednotce servopohonu a externim
napajenim elektroniky, musi byt topny systém zajiStén u zakaznika (viz schéma
zapojeni F4 ext.)

Tabulka 11: Zajisténi topného systému (Oznaceni ve schématu zapojeni = F4 ext.)

externi napajeni 115V AC 230 VAC
Jisténi 2AT 1AT

Je-li ovladaci jednotka servopohonu namontovana oddélené od servopohonu
(ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku): PFi dimenzovani jisténi
zohlednéte délku a prifez spojovacich vodicu.

Pro moznost oddélenych potenciall viz Technické udaje [» 74].
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Bezpecnostni standardy

Pfipojovaci vedeni,
kabelova Sroubeni,
redukce, zaslepky

Instalace vedeni v souladu
s EMC

Vypadek servopohonu po kratkodobém vypadku sité!

Pokud je sitové napéti opét zapnuto po kratkodobém vypadku pfili§ brzy, mize
vypadnout pojistka F12. Pojistka F12 slouZi k jiSténi napajeni vykonového
meziobvodu. Pojistka mlze vypadnout, pokud neni pfi opétovném zapnuti ACV
meziobvod jesté plné vybity.

- Zajistéte, aby sitové napéti bylo v pfipadé kratkodobého vypadku sité opét
zapnuto az po uplynuti 15 sekund.

Ochranna opatfeni a bezpe&nostni zafizeni musi splfiovat platné vnitrostatni predpisy
pro misto instalace. VSechna externé pfipojena zafizeni musi splfiovat podminky
relevantnich bezpecnostnich standardl pro misto instalace.

* Doporucujeme nadimenzovat pfipojovaci vedeni a pfipojovaci svorky podle
jmenovitého proudu (ly). (Viz Typovy stitek motoru [» 11] nebo elektricky datovy
list.)

» K zajisténi izolace zafizeni pouzijte vhodna vedeni (dimenzované na pozadované
napéti). Vedeni dimenzujte na nejvyssi vyskytujici se jmenovité napéti.

» Aby nevznikala kontaktni koroze, doporu€ujeme u kovovych kabelovych Sroubeni
a zaslepek pouzivat tésnici prostfedek na zavity.

» PouZivejte pfipojovaci vedeni s vhodnou minimalni jmenovitou teplotou.

» U pfipojovacich vedeni vystavenych UV zafeni (napf. mimo budovu) pouzivejte
vedeni odolné proti UV zareni.

» P pfipojeni elektronickych vysilach polohy se musi pouzit stinéna vedeni.

Tento vyrobek mize zplsobovat vysokofrekvenéni poruchy!

- Zde uvedena opatfeni na odstranéni ruseni je nutné zohlednit pro instalace
vedeni v souladu s EMC.

* Vedeni citliva v(ci ruseni a vedeni, ktera jsou zdrojem ruseni instalujte s velkym
vzdjemnym odstupem.

* Dlouha vedeni pokladejte v mistech s malym rusenim.

« Zabrarite pouziti paralelnich cest s malym vzajemnym odstupem mezi vedenim,
které je zdrojem ruseni, a vedenim citlivym vUci ruseni.

» Signalni a sbérnicova vedeni, resp. sitova vedeni jsou citliva vici ruseni.
Motorova vedeni jsou zdrojem ruseni.

* Pokud jsou kabely polozeny v blizkosti zemniho potencialu, zvySuje se odolnost
signalnich a sbérnicovych kabell nebo sitovych kabell proti ruseni.

* PouzZijte stinéné sitové vedeni a stinéni oboustranné uzemnéte.

* V obytném prostfedi mlze tento vyrobek zplsobovat vysokofrekvenéni poruchy,
je nutné pfijmout opatfeni na odstranéni ruseni.
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6.2

Struény popis

Technické udaje

6.2.1

Elektricka pfipojka S/SH (kruhovy konektor AUMA)

Obr. 24: Elektricka pfipojka S a SH

< : ' 2]

[1] Viko [2] Zditka se Sroubovymi svorkami

Zasuvna elektricka pfipojka se Sroubovymi svorkami pro vykonové a ovladaci
kontakty. Ovladaci kontakty volitelné také jako krimpovaci pfipojka.

Provedeni S (standard) se tfemi kabelovymi priichodkami. Provedeni SH (zvySené)
s dodatec¢nymi kabelovymi priichodkami. Pro pfipojeni vodi¢u se stahne kruhovy
konektor AUMA a z vika se vyjme dutinkova ¢ast.

Tabulka 12: Elektricka pfipojka kruhovym konektorem AUMA

Vykonové kontakty Ovladaci kontakty

Pocet kontaktu max. ?P(é’)“aze”e) +ochranny vodic g4 o)ik/zditek
Oznaceni U1, V1, W1, U2, V2, W2, PE 1az50
PFipojovaci napéti max. 750 V 250 V
Jmenovity proud max. 25A 16 A
Druh pfipojeni u zakaznika Sroubové pfipojeni Sroubové pfipojenti, krimp (volitelng)
Pfipojovaci prufez max Bl il 2,5 mm

pol P ’ 10 mm? (pevné) (flexibilni nebo pevné)

Otevreni pfipojovaciho prostoru

Obr. 25: Otevieni pfipojovaciho prostoru

[1 Viko (na obrazku je provedeni S) [2] Srouby pro viko
[3] O-krouzek [4] Srouby pro dutinkovou &ast
[5] Dutinkova ¢ast [6] Kabelovy pfivod
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A NEBEZPECI

Postup

6.2.2

/\VYSTRAHA

Postup

[7] Zaslepky [8] Kabelova Sroubeni (nejsou soucasti
dodavky)

Nebezpeci urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!
Ohrozeni zivota nebo nebezpedi vazného poranéni.

- Pred otevienim odpojit od napéti.

- Po odpojeni napéti pockejte alespon 30 sekund. Teprve poté oteviete kryt.

Koroze zpuisobena pronikajici vihkosti pfi pouziti nevhodnych
kabelovych Sroubeni / zaslepek!

- Pouzivejte vhodna kabelova Sroubeni / zaslepky podle kryti IP..., které je uvedeno
na typovém Stitku.

Obr. 26: Ptiklad: Typovy Stitek s krytim IP68

IP 68

Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

Uvolnéte Srouby [4] a vyjméte dutinkovou &ast [5] z vika [1].
Namontujte kabelova Sroubeni [8] odpovidajici pfipojovacim vedenim.
Nevyuzité kabelové pfivody [6] opatiete vhodnymi zaslepkami [7].

Utahnéte kabelova Sroubeni [8] a zaslepky [7] na krytu. Dodrzujte to€ivé momenty
podle udajl vyrobce.

o bk 0N~

Pfipojeni vedeni

Tabulka 13: Pripojovaci prifezy a utahovaci to¢ivé momenty pro svorky
Utahovaci tocivé

Oznaéeni PfFipojovaci prirezy momenty
Vykonové kontakty 1,0 — 6 mm? (flexibilni) 1,2-1,5Nm
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5 -10 mm? (pevné)

PFipojka ochranného vodi¢e (PE) 1,0 — 6 mm? (flexibilni) s kruhovymi jazyéky 1,2 —2,2 Nm
1,5 - 10 mm? (pevné) s ocky

Ovladaci kontakty 0,25 — 2,5 mm?2 (flexibilni) 0,5-0,7 Nm

(1 az 50) 0,34 — 2,5 mm? (pevné)

V piipadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného
vodice!

Mozny Uraz elektrickym proudem, vazné zranéni nebo smrt.

- Pf¥ipojte v8echny ochranné vodice.

- PFipojku ochranného vodice propojte s externim ochrannym vodi¢em
pfipojovaciho vedeni.

- Zafizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

—_

Odstrarite plast vodicu.
2. Zasurite vodi¢e do kabelovych Sroubeni.

3. Kabelova Sroubeni pevné utdhnéte pfedepsanym to€ivym momentem, aby byl
zaruCen pfislusny stupen kryti.

4. QOdizolujte zily: Ovladani cca 6 mm, motor cca 10 mm
5. U flexibilnich vodi¢: Pouzivejte Zilova pouzdra podle DIN 46228.
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6. Vodi€e pfipojte podle schématu zapojeni pFislusné zakazky.

7. Ochranné vodiCe s kruhovymi jazyCky (flexibilni vodi¢e) nebo oky (pevné vodice)

pevné nasroubujte na pfipojku ochranného vodice.

Obr. 27: Pripojka ochranného vodice

(1]
(3]
5]

8.

Dutinkova &ast 2]  Sroub

Podlozka [4] Pérova podlozka

Ochranny vodi¢ s kruhovymi jazycky/ [6] PFipojka ochranného vodice

oky
U stinénych vodi¢a: Konec stinéni kabelu spojte pfes kabelové Sroubeni s krytem
(uzemnéte).

6.2.3 Uzavfeni pfipojovaciho prostoru

Obr. 28: Uzavreni pfipojovaciho prostoru

(1]
(3]
5]
[7]

/N\VYSTRAHA
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Postup 1.
2.
3.

Viko (na obrazku je provedeni S) [2] Srouby pro viko

O-krouzek [4]  Srouby pro dutinkovou &ast
Dutinkova Cast [6] Zaslepky

Kabelové Sroubeni (neni sou&asti

dodavky)

Zkrat uskfipnutim vodicua!
Mozny zasah elektrickym proudem a funk&ni poruchy.

Opatrné vlozte dutinkovou ¢ast, aby nedoslo k uskFfipnuti vodica.

Dutinkovou &ast [5] vlozte do vika [1] a upevnéte Srouby [4].
Ocistéte tésnici plochy na viku [1] a skfini.

Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni ho nahradte
novym.
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4. O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a spravné
vloZte.

5. Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovnomérné utahnéte do kfize.

6. Kabelova Sroubeni a zaslepku utdhnéte pfedepsanym utahovacim momentem,
aby bylo zaru€eno pfislusné kryti.

6.3 PrisluSenstvi k elektrické pFipojce (voliteln&)

6.3.1 Ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku

Konstrukce Obr. 29: Montaz s nasténnym drzakem (pfiklad)

[1] Nasténny drzak [2a] Pripojka motoru/ovladani motoru
[2b] Zpétna hlaseni od servopohonu [3] Elektrické pfipojeni nasténného drzaku
(XM)

[4] Elektricka pfipojka servopohonu (XA) [5] Elektrické pfipojeni ovladaci jednotky
servopohonu (XK)

Pouziti Pomoci nasténného drzaku muaze byt ovladaci jednotka servopohonu namontovana
oddélené od servopohonu.

* U nepfistupné namontovaného servopohonu
»  Pfi vysokych teplotach na servopohonu
» V pfipadé silnych vibraci armatury

Upozornéni k instalaci s nasténnym drzakem

* Maximalni pfipustna délka kabelu mezi ovladaci jednotkou servopohonu na
nasténném drzaku a servopohonem je 16 m.

*  Pro zajisténi bezproblémového provozu doporu€ujeme pouzivat kabelovy svazek
AUMA.
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6.3.2 PFidrzny ram

Obr. 30: Pridrzny ram, pfiklad s konektorem S a vikem

D B

Pouziti PFidrzny rdm k bezpe&nému uloZeni odpojeného konektoru nebo vika.
Na ochranu proti pfimému dotyku kontaktl a proti vlivam prostfedi.

6.3.3 Vlozeny ram DS k dvojitému utésnéni

Obr. 31: Elektricka pfipojka s vlozenym ramem DS

[1] Elektricka pripojka [2] Vlozeny ram DS

PFi sejmuti elektrické pFipojky nebo kvuli netésnym kabelovym Sroubenim muze prach
a vihkost proniknout dovnitf t€lesa. Montazi viozeného ramu DS (double sealed) [2]
mezi elektrickou pfipojku [1] a téleso zafizeni je tomu ucinné zabranéno. Kryti zafizeni
(IP 68) zlistane zachovano i po sejmuti elektrické pFipojky [1].

Pouziti
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6.3.4 Vn&jsi zemnici pfipojka

Obr. 32: Zemnici pfipojka otoéného servopohonu

-

Pouziti VnéjSi zemnici pfipojka (tfrmenova svorka) pro pfipojeni k vyrovnani potencialu.
Kontaktni plocha musi byt z holého kovu.

Tabulka 14: Pfipojovaci prufezy a utahovaci to¢ivé momenty zemnicich pfipojek

Druh kabelu Pfipojovaci prirezy Utahovaci toc¢ivé momenty
jednodratové a vicedratové 2,5 mm? az 6 mm? 3—-4Nm
s jemnym dratem 1,5 mm? az 4 mm? 3—-4Nm

U Zil s jemnym dratem (flexibilnich zil), pfipojka s kabelovou botkou / krouzkovou kabelovou botkou. Pri
pfipojeni dvou jednotlivych Zil pod tfrmenovou svorku musi mit tyto Zily stejny prirez.
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Ovladani

7.1

Rucni provoz pfi zatizeni

/\UPOZORNENI

711

/\UPOZORNENI

Postup

Ochrana proti pretizeni
pro ruéni provoz

34

Ovladani

Rucni provoz

V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité muze byt servopohon za ucelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v ruénim provozu. Ruéni provoz se
aktivuje pomoci integrované pfepinaci mechaniky.

Ruéni provoz se automaticky vypne pfi aktivaci motoru. V motorovém provozu je ruéni
kolo v Klidu.

U nesamosvornych servopohonu neni aktivace ru¢niho kola pfi zatizeni povolena.

Otacejici se rucni kolo u nesamosvornych servopohonti!
Hrozi poranéni rukou a prstu.
> NEZAPINEJTE ruéni provoz pfi zatizeni.

NESAMOSVORNE jsou servopohony s otaékami od 24 1/min. Viz specifikace otadek
na Stitku Typovy stitek servopohonu [» 10].

Ovladani armatury v ru¢nim provozu

Poskozeni ruéniho prepinani / motorové spojky v disledku nespravné
obsluhy!

- Rucéni provoz zapojovat pouze za klidu motoru.
> K ovladani nepouzivejte ZADNE prodlouZeni jako paku.

1. Stisknéte tlacitko.
2. Otacejte ruénim kolem v pozadovaném sméru.

Obr. 33: Aktivace ru¢niho provozu

= Smér uzavieni je vyznacen na rucnim kole:

Tabulka 15: Znacky na ruénim kole (pfiklady)
— K uzavieni armatury otacejte ruénim kolem ve sméru Sipky.

S AU

zavirani smérem doprava zavirani smérem doleva
Hnaci hfidele (armatura) se otaci ve sméru Hnaci hfidele (armatura) se otaci proti sméru
hodinovych ruci¢ek do polohy ZAVRENO. hodinovych ruciéek do polohy ZAVRENO.

Na ochranu armatury je volitelné k dispozici ochrana proti pfetiZzeni pro ru¢ni provoz.
Pokud toc¢ivy moment na ru¢nim kole pfekroci urcitou hodnotu (viz technicky datovy
list dané zakazky), pojistné koliky se zlomi, a ochrani tak armaturu pfed poSkozenim.



Ovladani

Rucni kolo jiz nemuGze pfenést zadny tocCivy moment (= ru¢ni kolo se protaci).
Ovladani v motorovém provozu je nadale mozné. Pfi zlomeni pojistnych kolikd po
pretizeni je nutné vyménit bezpenostni nabo;.

Obr. 34: Ruéni kolo bez ochrany / s ochranou proti pfetiZzeni

[1]

[1] Ruéni kolo bez ochrany proti pretizeni  [2] Ruéni kolo s ochranou proti pfetizeni /
(standardné) bezpecnostnim nabojem (volitelné)

7.2 Motorovy provoz

m Poskozeni armatury v pfipadé nespravného zakladniho nastaveni!

- Pred elektrickym ovladanim servopohonu provedte zakladni nastaveni ,zpusobu
vypinani“ a ,momentového vypinani“.

7.2.1 Qvladani servopohonu mistné

Ovladani servopohonu mistné probiha pomoci tla¢itka na panelu mistniho oviadani
ovladaci jednotky servopohonu.

Obr. 35: Panel mistniho ovladani

STOP

4

RESET

[1] Tlacitko pro pfikaz pro chod ve sméru  [2] Tlagitko STOP
OTEVRENO

[3] Tlacitko pro pfikaz pro chod ve sméru  [4] Tlacitko RESET
ZAVRENO

[5] Pfepinac
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/\UPOZORNENI

Postup

®

71.2.2

/N\UPOZORNENI

Postup
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7.3

Muze dojit k silnému zahrati télesa ovladaci jednotky, napf. kvuli
vysokym teplotam prostiedi nebo silnému sluneénimu zareni!

Nebezpeci popaleni
- Zkontrolujte povrchovou teplotu a pouzijte ochranné rukavice.

1. Prepinaé funkce [5] nastavte do polohy mistné (MiSTNE).
0

\°’
= Servopohon Ize ovladat pomoci tlacitek [1 — 3]:
2. Najeti servopohonu ve sméru OTEVRENO: Stisknéte tlagitko [1] =,

3. Zastavte servopohon: Stisknéte tlacitko [2] STOP.
Najeti servopohonu ve sméru ZAVRENO: Stisknéte tladitko [3] N

Ptikazy k najeti OTEVRENO a ZAVRENO mohou byt provadény v impulznim
rezimu nebo s trvalym signalem. Pfi trvalém signalu servopohon najede po
stisknuti tlaCitka aZz do pfisludné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrZi jiny
pokyn. DalSi informace viz navod k obsluze (Provoz a nastaveni).

Ovladani servopohonu dalkové

Servopohon se miize pii zapnuti sitového napéti okamzité rozjet!
Ohrozeni osob nebo poskozeni armatury.

- Pokud se servopohon rozjede neocekavané: okamzité uvedte prepina¢ do polohy
0 (VYP).

- Zkontrolujte vstupni signaly a funkce.

- Ptepinad funkce nastavte do polohy dalkové (DALKOVE).

\Q’
N

= Servopohon Ize nyni ovladat dalkové pomoci pfikazu k najeti (OPEN, STOP,
CLOSE (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)) nebo pomoci analogovych
zadanych pozadovanych hodnot (napf. 0 — 20 mA).

U servopohonu vybavenych polohovym regulatorem je mozné pfepinani mezi
ovladanim OTEVRENO — ZAVRENO (dalkové OTEVRENO — ZAVRENO)

a ovladanim dle pozadovanych hodnot (dalkové POZ.). Piepinani probiha pomoci
vstupu MODE, napf. signalem 24 V DC (viz schéma zapojeni). Pfi ovladani s
Fieldbus viz pfiru¢ku (Provoz a nastaveni)

Obsluha menu pomoci tlacitek (pro nastaveni a indikace)

Obsluha menu pro zobrazeni a nastaveni probiha pomoci tladitek [1—4] na panelu
mistniho ovladani.

Pfi ovladani menu musi byt pfepinac funkce [5] v poloze 0 (VYPNUTO).
0
\0/
Spodni fadek na displeji [6] slouzi jako napovéda navigace a ukazuje, ktera tlacitka
[1-4] je mozné pouzit pro obsluhu menu.
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Obr. 36: Panel mistniho ovladani

[1]-  Tlacitka resp. napovéda navigace

[6]

(1 [ 2 [ B [ [

Pfepinac

Funkce

Zména strany/vybéru
Zména hodnot

Zadani Cislic0 az 9
Zména strany/vybéru
Zména hodnot

Zadani Cislic 0 az 9
Potvrzeni vybéru

Ulozit

Pfechod do menu Zménit
Zobrazeni dalSich detaild
Prechod do hlavniho menu

[4]
[6] Displej
Tabulka 16: Dulezité funkce tlacitek pro obsluhu menu
Tlacitko Napovéda navigace na displeji
] A Nahoru A
2] \ 4 Dol ¥
[3] € OK
UloZit
Zménit
Detaily
[4]1C Setup
Esc

PFeruseni procesu
Navrat k predchozimu zobrazeni

Pozadi obrazovky < V normalnim provozu je pozadi bilé. V pfipadé zavady je Cervené.

«  Pi stisknuti tla¢itka sviti displej jasnéji. Pokud nedojde po dobu 60 sekund ke
stisku Zadného tlacitka, displej opét ztmavne.

7.3.1 Strukturalni uspofadani a navigace
Skupiny Zobrazeni na displeji se ¢leni do 3 skupin.

Obr. 37: Skupiny

dumad

—

[1]

[11  Uvodni menu
[3] Hlavni menu

Menu stavu

ID Menu stavu a hlavni menu jsou oznaeny pomoci ID.
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Zmeéna skupin

Pfimé otevieni pomoci ID

38

7.4

Uzivatelska uroven

Heslo

Obr. 38: Oznaceni pomoci ID

(50001 « D (MP009 < D

S ID zacina pismenem S = menu stavu M ID zac¢ina pismenem M = hlavni menu

Mezi menu stavu S a hlavnim menu M je mozné pfechazet:

Pfi poloze prfepinace volby 0 (VYPNUTO) podrzte stisknuté tlacitko C po dobu cca 2
sekund, dokud se nezobrazi strana s ID M....

Obr. 39: Zména skupin menu

(sopo1 28 (' MO009

SOD01 X (‘MQ009

Pfechod zpét do menu stavu:

e Pokud po dobu 10 minut nedojde ke stisknuti tlaitka na panelu mistniho ovladani
* nebo kratké stisknuti C

V hlavnim menu je mozné stranky vyvolavat také pfimo zadanim ID (bez
proklikavani).

Obr. 40: Pfimé vyvolani (pfiklad)

MO0009 1x GOTO
» Disple; .. _: Jdi do MENU
M0000
—
Cdina>[Dola v | oK [ESC ¢ Nahorua| Dol ¥ [ oK | ESC

Zobrazeni ve spodnim fadku: Jdi na

1. Stisknéte tlacitko A Jdi na.

= Zobrazeni na displeji: Jdi do MENU [M0000]

Pomoci tlacitek A ¥ NahoruA Dol ¥ zvolte &islice 0 az 9.
Pomoci tlagitka € OK potvrdte prvni misto.

Pro vSechna dalSi mista opakujte kroky 2 a 3.

o kw0

ZruSeni postupu: C Esc.

Uzivatelska uroven, heslo

Uzivatelska uroven stanovuje, které nabidky menu resp. parametry se pfihlaSenému
uzivateli zobrazi resp. které smi tento uzivatel ménit.

Existuje 6 riznych uzivatelt Uzivatelska Uroven je zobrazena v hornim fadku:

Obr. 41: Zobrazeni uzivatelské urovné (pfiklad)

Uzivatelska uroven
(4 ; M0229

Aby bylo mozné zménit parametr, je nutné zadat heslo. Na displeji se pak zobrazi
indikace: Heslo: 0***.

Kazdy uzivatel ma vlastni heslo a je opravnén k provadéni rliznych akci.
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Tabulka 17: Uzivatelé a opravnéni

Uzivatel (Uroven) Opravnéni/heslo
Dozor (1) Kontrola nastaveni
Neni potfebné heslo
Uzivatel (2) Zména nastaveni
Heslo z vyroby: 0000
Udrzba (3) Uréeno pro pozdé&jsi rozsireni
Specialista (4) Zména konfigurace zafizeni

napt. zplsob vypinani, obsazeni signalizaéniho relé
Heslo z vyroby: 0000

Servis (5) Personal servisu
Zména nastaveni konfigurace
AUMA Administrator (6) Administrator AUMA

@ Neopravnény pfistup je snazsi pfi nezabezpeceném hesle! Doporucujeme proto
zménit heslo pfi prvnim uvedenim do provozu.

7.4.1 Zadani hesla
Postup 1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 42: Pfepinac v poloze 0
0

\0/

2. Stisknéte a podrzte tlagitko C Setup po dobu cca 3 sekund.
= Indikace prejde do hlavniho menu a zobrazi: Disple;j ...

3. Zvolte pozadovanou nabidku a tlagitko € drzte stisknuto po dobu cca 3 sekund.
= Indikace zobrazi nastavenou uzivatelskou uroven, napf. Dozor (1).

4. Pomoci A NahoruA zvolte uZivatelskou Uroveri a potvrdte tladitkem € OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***.

5. Pomoci tlacitek A ¥ NahoruA Dol ¥ zvolte &islice 0 az 9.

6. Pomoci tlagitka € OK potvrdte prvni misto hesla.

7. Pro v8echna dalSi mista opakujte kroky 5 a 6.

= Po potvrzeni posledniho mista pomoci € OK je pfi spravném zadani hesla
mozny pfistup ke véem parametrim v ramci uzivatelské drovné.

7.4.2 Zména hesel

Hesla pro uzivatelské Urovné (1) az (4) Ize zménit pouze s uzivatelskou urovni
Specialista (4).

MPD>  Konfigurace pristroje [M0053]
Servisni funkce [M0222]
Zména hesla [M0229]

Nabidka menu Servisni funkce [M0222] je viditelna pouze tehdy, pokud je nastavena
uzivatelské uroven Specialista (4) nebo vyssi.

Volba hlavniho menu 1. PFepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Setup po dobu cca 3 sekund.
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Zména hesel

7.5

7.5.1
W

Volba hlavniho menu

Zmeéna jazyka

= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: Disple;j ...
€ podrzte stisknuto po dobu 3 sekundy a zméfite uZivatelskou Groveri na

Pfes pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0229].
Zobrazeni na displeji: Zména hesla.
V hornim fadku je zobrazena uzivatelska uroven (1 — 6), napf.:

Uzivatelska aroven
(4 ) M0229

= V uzivatelské urovni 1 (pouze zobrazit) nelze ménit Zzadné heslo. Aby bylo
mozné zménit heslo, musi se pfejit do vySsi uzivatelské urovné. Za timto
ucelem musi byt pfes parametr zadano heslo

U uzivatelské urovné 2 — 6: Tlacitko € OK.

= Indikace zobrazi nejvy$Si uzivatelskou uroven, napf. pro uzivatele. 4.
Tlagitkem A'Y NahoruA DolG ¥ zvolte uzivatelskou trover a potvrdte € OK.
= Zobrazeni na displeji: Zména hesla Heslo: 0***

Zadejte aktualni heslo (Zadani hesla [» 39]).

= Zobrazeni na displeji: Zména hesla Heslo (nové): 0***

Zadejte nové heslo (Zadani hesla [ 39]).

= Zobrazeni na displeji: Zména hesla pro uzivatele 4 (pfiklad).

3.
Specialista (4). Viz Zadani hesla [» 39].
4. Zvolte parametr Zména hesla, budto:
> pfes menu MD k parametru, nebo
9
=
=
5.
6.
7.
8.
9.

Tlacitkem A'Y Nahoru A DolG ¥ zvolte dal$i uZivatelskou Grover nebo zadavani
preruste pomoci Esc.

Jazyk na displeji
Jazyk na displeji Ize zménit.

Zména jazyka
Displej .. [M0009]
Jazyk [M0049]

1.

PFepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
0

®

Drzte stisknuto tlacitko C Setup po dobu cca 3 sekund.

= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: Displej ...
Stisknout € OK.

= Zobrazeni na displeji » Jazyk

Stisknout € OK.

= Zobrazi se nastaveny jazyk, napf.: Deutsch

Spodni fadek indikace zobrazuije:

. Ulozit = pokradujte krokem 10

. Zménit—=> pokracuijte krokem 6

Stisknéte € Zménit.
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= Zobrazeni na displeji: Dozor (1)

7. Pomoci AY NahoruA Dol ¥ zvolte uzivatelskou troven, pfitom znamena:
+ g&erny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
+  bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)

8. Stisknout € OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***

9. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni P Jazyk a UloZit (spodni fadek).

Volba jazyka 10. Zvolte novy jazyk pomoci A ¥ NahoruA Doll ¥, pfitom znamena:

« &erny trojuhelnik: ® = aktualni nastaveni
*  bily trojuhelnik: B> = vybér (jesté neuloZeny)

11. Pomoci € Ulozit vybér potvrdte.
= Indikace prejde k novému jazyku. Novy jazyk je ulozen.
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8

8.1
Test kontrolek LED

Volba jazyka

Menu Startup

Indikace

Zobrazeni pfi uvedeni do provozu

Po zapnuti napajeciho napéti se musi vSechny kontrolky LED panelu mistniho
ovladani rozsvitit po dobu cca 1 sekundy. Toto optické hlaSeni indikuje zasobeni
ovladani napétim a funk&nost vSech kontrolek LED.

Obr. 43: Test kontrolek LED

<
R,
T Tc é) To

9IS 4TS 4Zs oZ
Il’l. II’II II‘I. I-’ll
R S S

Aby se zobrazeni na displeji zobrazila v pozadovaném jazyce hned po spusténi, je
mozné volbu jazyka aktivovat béhem vlastniho testu. Pfepinac¢ funkce musi byt
nastaven v poloze 0 (OFF).

Aktivace volby jazyka:
1. Zobrazeni ve spodnim fadku: Language selection menu? 'Reset'

2. Stisknéte tlaCitko RESET a drzte stisknuto, az se ve spodnim fadku zobrazi tento
text: Language menu loading, please wait.

Obr. 44: Vlastni test

duimad -~s= dumd

Self-test... O Self-test...

Language selection menu? 'Reset' =P | anguage menu loading, please wait

Menu pro volbu jazyka se zobrazi po menu Startup.
Béhem startu se na displeji zobrazi aktualni verze firmware.

Obr. 45: Menu Startup s verzi firmwaru: 05.00.00—xxxx

dumd

05.00.00—xxxx

Pokud byl béhem vlastniho testu aktivovan vybér jazyka, zobrazi se nyni menu pro
volbu jazyka displeje. Dalsi informace o nastaveni jazyka viz Jazyk na displeji [ 40].

Obr. 46: Volba jazyka

Jazyk
» Deutsch
English

Nahorua| Dol ¥ | Ulozit | Esc

Neni-li po delSi dobu (asi 1 minuta) provedeno néjaké zadani, prejde displej
automaticky zpét do prvniho zobrazeni stavu.



Indikace

8.2

Stavovy rfadek

Napovéda navigace

8.2.1

Indikace na displeji

Menu a funkce zaviseji na firmwaru ovladaci jednotky servopohonu!

a) Pokud by vam néktera menu nebo funkce schazely, kontaktujte prosim servis
AUMA.

Stavovy fadek (horni fadek na displeji) zobrazuje provozni rezim [1], poruchu [2] a ID
Cislo [3] aktualni indikace.

Obr. 47: Informace ve stavovém fadku (nahore)

(1] (2] (3]
VYBNUTO A\ (S0D01 <t

11 Provozni rezim [2] Symbol poruchy (pouze u chyb
a varovani)

[3] ID gislo: S = stranka stavu

Pokud je mozné vyvolat dalsi detaily, resp. vice informaci k indikaci, zobrazi se v
napovédé navigace (spodni fadek na displeji) indikace, resp. Detaily bzw. DalSi. Pak
je mozné pomoci tlagitka € zobrazit dal$i informace.

Obr. 48: Napovéda navigace (dole)

(1]
NahoruA| Dold ¥ E Detaily : G
(2]
NahoruA|[ Dola ¥ | Dalsi | —

[1] zobrazuje seznam obsahujici detailni  [2] zobrazuje dalSi informace
hlaseni

Napovéda navigace (spodni fadek) se po cca 3 sekundach vypne. Pro opétovné
zobrazeni napovédy navigace musi byt stisknuto libovolné tlagitko (v poloze
pfepinace 0 (OFF)).

Zpétné hlaseni o servopohonu a armature
Indikace na displeji zaviseji na vybavé servopohonu.

Poloha armatury [S0001]

* Indikace [S0001] ukazuje polohu armatury v % drahy pfestaveni.

* Po uplynuti cca 3 sekund se zobrazi sloupcova indikace.

+  P¥i povelu k jizdé zobrazuje Sipka smér jizdy (OTEVRENO/ZAVRENO).

Obr. 49: Poloha armatury a indikace sméru jizdy

S0001 S0001
s
Poloha ==> Poloha -
50,0 % 50,0 %
D~
NahoruA| Dol v | [ setup O I I -

Dosazeni nastavenych koncovych poloh je dodate¢né zobrazovano symboly R
(ZAVRENO) a = (OTEVRENO).
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Zména jednotky

Indikace v procentech

Obr. 50: Koncova poloha ZAVRENO/OTEVRENO dosazena

S0001 S0001
Poloha Poloha
T 0,0 % 100,0 % Py
4 I ] = 1 I -
0,0 % Servopohon je v koncové 100,0 % Servopohon je v ;
poloze ZAVRENO koncové poloze OTEVRENO

Kroutici moment [S0002]
* Indikace [S0002] zobrazuje stavajici kroutici moment na hrideli.
* Po uplynuti cca 3 sekund se zobrazi sloupcova indikace.

Obr. 51: To€ivy moment

S0002 3s S0002
Kroutici moment = Kroutici moment
30 Nm 30 Nm
G—
NahoruA| Dolt ¥ | ft-lb | Setup @ I L I I E

Pomoci tlagitka € je mozné zménit zobrazenou jednotku (procento %, newtonmetr
Nm nebo v ,pounds per foot® ft-Ib.

Obr. 52: Kroutici moment jednotky

Q< S0002
== Kroutici moment

Q(J S0002 50 %
> Kroutici moment

S0002
ft-Ib —
old ¥ {Nm Set
Kroutici moment u u| up

30 Nm GV [ % ] setuwp
d
NahoruA| Dolu ¥ w Setup @

Indikace 100 % odpovida maximalnimu krouticimu momentu, ktery je uveden na
typovém S§titku servopohonu.

PFiklad: Rozsah krouticich momentt na typovém Stitku = 20 — 60 Nm.

* 100 % odpovida 60 Nm jmenovitého momentu.
* 50 % odpovida 30 Nm jmenovitého momentu.

Prikazy k najeti [S0003]
Indikace [S0003] ukazuje:

+ aktivni povely pro chod jako napfiklad: Jizda do sméru ZAVRENO nebo jizda do
sméru OTEVRENO.

» skute€nou hodnotu E2 jako sloupcovou indikaci a jako hodnotu v rozmezi 0
a 100 %.

» pfiovladani dle pozadovanych hodnot (polohovy regulator): pozadovana hodnota
E1.

e pfi impulznim provozu nebo u mezipoloh s profilem jizdy: opérné body a jizdni
chovani opérnych bodu.
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Ovladani OTEVRENO —
ZAVRENO

Regulace pozadované
hodnoty

Osa opérnych bod

8.2.2

Po cca 3 sekundach napovéda navigace (spodni fadek) zmizi a bude viditelna osa(y)
pro indikaci opérnych bodu.
Aktivni pfikazy pro chod (OTEVRENO, ZAVRENO, ...) jsou zobrazovany nad
sloupcovou indikaci. Obrazek zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.
Obr. 53: Indikace u ovladani OTEVRENO - ZAVRENO
S0003 44 S0003

Aktivni povel k jizdé = Aktivni povel k jizd&

T ZA = T ZA -

B2 D 1499% ‘Q— Eo D 1499%

NahoruA| Dolti ¥ | | Setup

E2  Skute¢na hodnota polohy

Pokud je polohovy regulator uvolnény a aktivovany, pak je viditelna sloupcova
indikace pro E1 (pozadovana hodnota polohy).

Smeér pfikazu pro chod je zobrazovan Sipkou nad sloupcovou indikaci. Obrazek
zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.

Obr. 54: Indikace pfi ovladani podle pozadovanych hodnot (polohovy regulator)

S0003 4 S0003
Aktivni povel k jizdé == Aktivni povel k jizd&

X ~ = X -~ =
E'N 1500% E1N 1500%

E2NN 0 [499% <Q_ E2N 0 [499%
NahoruA| Dold ¥ | | Setup

E1 Pozadovana hodnota polohy E2 Skute€na hodnota polohy
Na ose opérnych bodul jsou pomoci symbolu zobrazovany opérné body a jejich
chovani pfi najizdéni (profil najizdéni).
Symboly se zobrazuji pouze tehdy, pokud je aktivovana nejméné jedna z téchto
funkci:
Jizdni profil [M0294]
Taktovani smér ZAV [M0156]
Taktovani smér OTV [M0206]

Obr. 55: Priklady: vlevo opérné body (mezipolohy); vpravo impulzni provoz

2 [499% 2N |499%
<D < —

E2 Skute¢na hodnota polohy

Tabulka 18: Symboly na ose opérnych bod

Symbol Opérny bod (mezipoloha) s profilem najizdéni Impulzni provoz
| Opérny bod bez reakce Konec impulzu
o o = Konec impulzu ve sméru CLOSE
Stop pfi pohybu do sméru ZAVRENO (ZAVRENO)
. . - Konec taktu ve sméru OPEN
Stop pfi pohybu do sméru OTEVRENO (OTEVRENO)

Stop pfi pohybu do sméru OTEVRENO a ZAVRENO -
Pauza pfi pohybu do smé&ru ZAVRENO =
Pauza pfi pohybu do sméru OTEVRENO -
Pauza pfi pohybu do sméru OTEVRENO a ZAVRENO -

OVAG v a

Indikace stavu podle kategorie AUMA

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky [M0539]
nastaven na hodnotu AUMA.
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8.2.3

Varovani [S0005]

Pokud doslo k varovani, zobrazi indikace [S0005]:
* pocet vystrah, které se vyskytly

* po cca 3 sekundach blikajici otaznik

Obr. 56: Varovani

A S0005 5 ¢ A S0005
Vystrahy 2 = \Vystrahy 2
\ v 4 7
)
NahoruAl Dolu ¥ | Detaily | Setup 70

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

Nepfipraven DALKOVE [S0006]

Indikace [S0006] zobrazuje hlaseni skupiny "Nepfipraven DALKOVE".
Pokud se vyskytlo toto hlaSeni, zobrazi indikace [S0006]:

» pocet hlaSeni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici pFicny sloupec

Obr. 57: Hlaseni Nepfipraven DALKOVE

N S0006 3¢ A\ S0006
Nepfipraven Dalkové 2 => Nepfipraven Dalkové 2
N\ v Y 4
' ~ @ -
Nahorua| Dol ¥ | Detaily | Setup O AR
Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.
Chyba [S0007]
Pokud doslo k chybé, zobrazi se indikace [S0007]:
* pocet chyb, které se vyskytly
* po cca 3 sekundéach blikajici vykFicnik
Obr. 568: Chyba
N S0007 54 N S0007
Chyba 2 == Chyba 2

— (1)
O ==K

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

Nahorua| Dolu ¥ | Detaily | Setup

Indikace stavu podle doporu¢eni NAMUR

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky [M0539]
nastaven na hodnotu NAMUR.

Mimo specifikaci [S0008]
Indikace [S0008] zobrazuje hladeni mimo specifikaci dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace [S0008]:



Indikace

* pocet hldSeni, ktera se vyskytla
* po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s otaznikem

Obr. 59: Mimo specifikaci
A\ S0008 5 A S0008
Mimo specifikaci 4 =% Mimo specifikaci 4

\ /
A 7
~ -
—
P ~
z N
o ax

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

NahoruAl Dolt ¥ | Detaily |

Funkéni kontrola [S0009]
Indikace [S0009] zobrazuje hladeni funkéni kontroly dle doporué¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se pres funkéni kontrolu vyskytlo hlaseni, zobrazi indikace [S0009]:
* pocet hlaSeni, ktera se vyskytla
* po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s nastrojovym kli¢em
Obr. 60: Funkéni kontrola
N S0009 3s N S0009
Funkéni kontrola 2 ™ Funkéni kontrola 2

\W/
@) VO

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

NahoruA| Dolt ¥ | Detaily |

Potfebna udrzba [S0010]

Indikace [S0010] zobrazuje hlaseni udrzby dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaSeni, zobrazi indikace [S0010]:

* pocet hlaSeni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici ¢tverec s konvickou na olej

Obr. 61: Potfebna udrzba

A\ S0010 44 A\ S0010
Nutna udrzba 9 =p Nutna udrzba 2
AN 5 b 7
— \/
NahoruA| Dold ¥ | Detaily | O > M <

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

Vypadek [S0011]

Indikace [S0011] zobrazuje pfi€iny hlaSeni vypadek dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace [S0011]:

« pocet hlaSeni, ktera se vyskytla

* po cca 3 sekundach blikajici kruh s kfizem
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8.3

MD>

Obr. 62: Vypadek

A\ S0011 54 A\ S0011
Vypadek 2 = \/ypadek 2

\ 7
— X
O 7 N

Dalsi informace viz také Odstranéni poruch.

NahoruA| Dolt ¥ | Detaily |

Signaliza¢ni kontrolky na panelu mistniho ovladani

Obr. 63: Umisténi a vyznam signalizacnich kontrolek

2 3 4 5
[1] Popis se symboly (standardné) [2] Popis s Cisly 1-6 (voliteln&)

1 L Koncova poloha ZAVRIT dosaZena, (blika: jede do sméru ZAVRIT)

2 Tc Chyba togivého momentu v poloze ZAVRIT

8%
3® OCHRANA motoru aktivovana

4 To Chyba togivého momentu v poloze OTEVRIT
5 = Koncova poloha OTEVRIT dosazena, (blika: jede do sméru OTEVRIT)
6 @ aktivni pripojeni Bluetooth

Zména signalizacnich kontrolek (indikaci)
Kontrolkam LED 1 — 5 mohou byt pfifazena riizna hlaseni.

Konfigurace pfistroje [M0053]
Mistni ovladani [M0159]
Signalni sv. 1 (vlevo) [M0093]
Signalni svétlo 2 [M0094]
Signalni svétlo 3[M0095]
Signalni svétlo 4[M0096]
Signalni sv. 5 (vpravo) [M0097]
HlaSeni ve stf. pozici [M0167]

Standardni hodnoty (Evropa):

Signalni sv. 1 (vlevo) = K. poloha ZAV, blika
Signalni svétlo 2 = Chyba Momentu ZAV
Signalni svétlo 3 = Chyba tepl. ochrany
Signalni svétlo 4 = Chyba Momentu OTV
Signalni sv. 5 (vpravo) = K. poloha OTV, blika
Hlaseni ve stf. pozici = K. poloha O/Z = VYP

Dalsi hodnoty nastaveni:
Viz pfiruc¢ku (Provoz a nastaveni).
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8.4

8.4.1

Vlastnosti

8.4.2

Vlastnosti

Ukazatele (volitelng)

Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Obr. 64: Mechanicky ukazatel polohy

2]

[11  Koncova poloha OTEVRENO [2]  Koncova poloha ZAVRENO dosaZena
dosazena

nezavisi na napajeni

* slouzi jako ukazatel chodu: Kotou¢ mechanického ukazatele polohy (se Sipkou
—>) se todi, pokud servopohon bé&zi, a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s otacenim doprava“ se toCi symboly / pfi pohybu ve sméru
ZAVRENO ve sméru hodinovych rucicek)

+ ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)
Sipka ™> ukazuje na symbol = (OTEVRENO)/ L (ZAVRENO)

* samonastavovaci pfi uvedeni do provozu (neni potfeba otevirat viko)

Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku (ne
samonastavovaci)

Obr. 65: Mechanicky ukazatel polohy

Y =)\

(2]

8

(1]

&

= -
A A
[1] Koncova poloha OTEVRENO [2] Koncova poloha ZAVRENO dosazena
dosazena
[3] Indikaéni znacka na viku

e nezavisi na napdjeni

» slouzi jako ukazatel chodu: kotou¢ mechanického ukazatele polohy se toci, pokud
servopohon bézi, a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s otacenim doprava“ se toCi symboly =/ pfi pohybu ve
sméru ZAVRENO proti sméru hodinovych rucicek)

+ ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)
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(symboly = (OTEVRENO) / L (ZAVRENO) pfitom ukazuiji na indika&ni znagku A
na viku)



Hlaseni (vystupni signaly)

9

9.1

Vlastnosti

9.1.1

MD

MD>

9.2

Poloha armatury

Zpétné hlaseni toCivého
momentu

Hlaseni (vystupni signaly)

Stavova hlaseni prostfednictvim signalizaCnich relé (digitalni vystupy)
Pomoci signalizaénich relé mohou byt hlasena hlaseni stavl (napf. dosazeni
koncovych poloh, poloha pfepinace, poruchy...) jako binarni signaly do fidiciho
stanovisteé.

Stavova hlaSeni maji pouze dva stavy: aktivni nebo neaktivni. Aktivni znamena, Ze
jsou spInény podminky pro hlaeni.

Osazeni vystupl
Signalizacni relé (vystupy DOUT 1 — 12) mohou byt osazena rliznymi signaly.
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vysSi.
Konfigurace pfistroje [M0053]
I/O-rozhrani VST/VYST [M0139]
Digitalni vystupy [M0110]
Signal DOUT 1 [M0109]
Tabulka 19: Standardni hodnoty

Vystup Standardni hodnoty Vystup Standardni hodnota
Signal DOUT 1 Chyba Signal DOUT 7 Chyba tepl. ochrany
Signal DOUT 2 Koncova poloha ZAV Signal DOUT 8 oTVv

Signal DOUT 3 Koncova poloha OTV Signal DOUT 9 Konc. sp. ZAV.
Signal DOUT 4 Prepina& DALKOVE Signal DOUT 10 Konc. sp. OTEV.
Signal DOUT 5 Chyba Momentu ZAV Signal DOUT 11 Mom. spina¢ ZAV.
Signal DOUT 6 Chyba Momentu OTV Signal DOUT 12 Mom. spina¢ OTEV

Koédovani vystupt

Lze spinat vystupni signaly Kédovani DOUT 1 — Kédovani DOUT 12 High Aktiv nebo
Low Aktiv.

» High Aktiv = Signaliza¢ni kontakt uzavien = signal aktivni
* Low Aktiv = Signaliza¢ni kontakt otevien = signal aktivni
Signal aktivni znamena, Ze jsou splnény podminky pro hlaseni.
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.
Konfigurace pfistroje [M0053]
I/O-rozhrani VST/VYST [M0139]

Digitalni vystupy [M0110]

Kédovani DOUT 1 [M0102]
Standardni hodnoty:
Kédovani DOUT 1 = Low Aktiv
Kédovani DOUT 2 - Kédovani DOUT 12 = High Aktiv

Analogova hlaseni (analogové vystupy)

Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddéleny)

Oznaceni ve schématu zapojeni: AOUT1 (poloha)

Signal: E6 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddéleny)

Oznaceni ve schématu zapojeni: AOUT2 (to¢ivy moment)

DalSi informace k tomuto tématu viz kapitola (Provoz a nastaveni).
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10

10.1

MD>

Pol.
Kroutici moment
Volba hlavniho menu

Volba parametru

ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

PfepinaC neni sitovy vypinac. V poloze 0 (VYP) je ovladani servopohonu
znemoznéno. Napajeci napéti pro ovladani servopohonu je zachovano.

1. PFepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
Obr. 66: Prepinac v poloze 0
\/
2. Zapnéte napajeci napéti.
Informace: Pfi teplotach niz8ich nez —30 °C dbejte na teplotu pfedehfati.

3. Provedte zakladni nastaveni.

Nastaveni zplsobu vypinani

Poskozeni armatury v disledku nespravného nastaveni!

- Nastaveni zplUsobu vypinani (v zavislosti na draze nebo krouticim momentu) musi
byt optimalizovano pro armaturu.

- Nastaveni ménte pouze po dohodé s vyrobcem armatury.

Nastaveni [M0041]
Zpusob vypinani [M0012]
Koncova poloha ZAV [M0086]
Koncova poloha OTV [M0087]
Standardni hodnota: Pol.
Hodnoty nastaveni:
Vypinani v koncovych polohach pomoci polohového spinani.
Vypinani v koncovych polohach pomoci momentového vypinani.
1. PFepinad funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 67: Piepinac v poloze 0

\./
2. Drzte stisknuto tlagitko C Setup po dobu cca 3 sekund.
= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: P Disple;j ..
3. Zvolte parametr, budto:
+ pfes menu MD k parametru, nebo
+  pres pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0086] resp. [M0087]
= Zobrazeni na displeji: Koncova poloha ZAV
4. Pomoci AY NahoruA Dolli ¥ provedte volbu:
« P Koncova poloha ZAV
« P Koncova poloha OTV
= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknout € OK.
= Indikace zobrazuje aktualni nastaveni: Pol. nebo Kroutici moment
= Nejspodnéjsi fadek indikace zobrazuje bud:



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

Pfihlaseni uzivatele

Zména nastaveni

10.2

Volba hlavniho menu

Volba parametru

. Zménit—> pokracujte krokem 6
.« Ulozit=> pokracuijte krokem 10
6. € Zménit stisknout.
= Zobrazeni na displeji: ® Specialista (4)

7. Pomoci A'Y NahoruA Dol ¥ zvolte uzivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vysSi.

= Pfitom znamena:
«  g&erny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
«  bily trojuahelnik: > = vybér jesté neulozeny
8. Stisknout € OK.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadani hesla Zadani hesla [» 39]

= Indikace zobrazuje &ernym trojuhelnikem: » nastaveny zpGsob vypinani (»
Pol. nebo Kroutici moment)

10. Pomoci A'Y NahoruA Dol ¥ vyberte nové nastaveni.
= Pfitom znamena:
«  gerny trojuhelnik: ® = aktualni nastaveni
»  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
11. Pomoci € Ulozit vybér ulozte.
= Zpusob vypinani je nastaven.
12. Zpét ke kroku 4 (ZAVRENO nebo OTEVRENO): Stisknout € Esc.

Nastaveni momentového vypinani

PFi dosazeni nastaveného vypinaciho momentu ovladaci jednotka servopohonu vypne
servopohon (ochrana armatury proti pfetizeni).

Poskozeni armatury pfi nastaveni pfiliS vysokého vypinaciho momentu!
- Vypinaci moment musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni ménte pouze po dohodé s vyrobcem armatury.

Momentové vypinani se mlze aktivovat i pfi ruénim provozu.

Nastaveni [M0041]
Momentové vypnuti [M0013]
Vypinaci moment ZAV [M0088]
Vypinaci moment OTV [M0089]
Standardni hodnota: podle zadani v objednavce
Nastavitelny rozsah: rozsah to¢ivého momentu dle typového Stitku servopohonu.
1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 68: Prepinac v poloze 0
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Setup po dobu cca 3 sekund.

= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple; ..
3. Zvolte parametr, budto:
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ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Prihlaseni uzivatele

Zména hodnoty

®

+  pfes menu MD proklikanim k parametru, nebo
+ pfes pfimé volani: stisknéte A a zadejte ID [M0088].
= Zobrazeni na displeji: Vypinaci moment ZAV

4. Pomoci AY NahoruA Dolli ¥ provedte volbu:
» Vypinaci moment ZAV
» Vypinaci moment OTV

= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknéte € OK.
= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.
= Zobrazeni na nejspodnéjsim radku: Zménit Esc
6. Stisknout € Zménit.
= Zobrazeni na displeji:
» Specialista (4): pokracujte krokem 7.
* v nejspodnéjSim fadku Nahoru A Dol ¥ Esc: pokracujte krokem 11.

7. Pomoci A ¥ NahoruA Dol ¥ zvolte uZivatele:
Informace: Nutna uzivatelska urover: Specialista (4) nebo vyssi.

= Pfitom znamena:

+  gerny trojuhelnik: ® = aktualni nastaveni

»  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
8. €OK stisknout.

= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).

= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.

= Zobrazeni na nejspodnéjsim radku: Zménit Esc
10. Stisknout € Zménit.

11. Pomoci A ¥ NahoruA Dol ¥ zadejte novou hodnotou pro vypinaci moment.
Informace: Nastavitelny rozsah to€ivého momentu se zobrazi v kulatych
zavorkach.

12. Pomoci € UloZit uloZte novou hodnotu.
= Vypinaci moment je nastaven.
13. Zpét ke kroku 4 (ZAVRENO nebo OTEVRENO): Stisknéte € Esc.

Nasledujici chybova hlaseni budou zobrazena pfi dosazeni zde nastaveného
krouticiho momentu pfed koncovou polohou:

a) Na displeji panelu mistniho ovladani: Indikace stavu [S0007] Chyba = Chyba
momentu OTV nebo Chyba momentu ZAV

Pfred dal$im najetim je tfeba chybu potvrdit: Potvrzeni se provadi:

1. pfikazem k najeti do protisméru.
— Pro Chyba momentu OTV: pfikaz k najeti ve sméru ZAVRENO.
— Pro Chyba momentu ZAV: piikaz k najeti ve sméru OTEVRENO.

2. nebo, kdyZ je toCivy moment mensi nez nastaveny vypinaci moment:
— v poloze prepinace volby mistné (MiISTNE) tla¢itkem RESET.

— v poloze prepinace volby Dalkové ovladani (DALKOVE):
digitalnim vstupem (rozhrani I/O) pfikazem Reset, pokud je konfigurovan
digitalni vstup pro signal RESET.



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

10.3

MD

Volba hlavniho menu

Volba parametru

ZAVRENO nebo
OTEVRENO

Prihlaseni uzivatele

Nastavte do polohy
ZAVRENO CMDO0009

Nastaveni polohového vypinani

Poskozeni armatury/prevodovky v pfipadé nespravného nastaveni!

- P¥i nastaveni v motorovém provozu: Pferuste jizdu v€as pfed koncovym dorazem
(stisknéte tlacitko STOP).

- Po polohovém vypinani dbejte z dlivodu mozného dobéhu na dostate¢nou
zarazku mezi koncovou polohou a mechanickym koncovym dorazem.

Nastaveni [M0041]
Polohové vypnuti [M0010]
K. pol. ZAV nastavit? [M0084]
K. pol. OTV nastavit? [M0085]
1. Prepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

Obr. 69: Prepinac v poloze 0
0

\0/
2. Drzte stisknuto tlacitko C Setup po dobu cca 3 sekund.
= Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple;j ..
3. Zvolte parametr, budto:
« pies menu MD k parametru, nebo
+ pres pfimé volani: A stisknéte a zadejte ID [M0084].
= Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavit?
4. Pomoci AY NahoruA Dol ¥ provedte volbu:
* K. pol. ZAV nastavit? [M0084]
* K. pol. OTV nastavit? [M0085]
= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. €OK stisknout.
= Zobrazeni na displeji bud:
* K. pol. ZAV nastavit? CMD0009 -> pokracuijte krokem 9
K. pol. OTV nastavit? CMD0010 -> pokracujte krokem 12
» Specialista (4) CMD0010 -> pokracujte krokem 6

6. Pomoci A ¥ NahoruA Dold ¥ zvolte uZivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.

= Pfitom znamena:
+  gerny trojuhelnik: ® = aktudlni nastaveni
«  bily trojuhelnik: > = vybér jesté neulozeny
7. € OK stisknéte pro potvrzeni zvoleného uzivatele.
= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
8. Zadani hesla (Zadani hesla [» 39]).
= Zobrazeni na displeji bud:
* K. pol. ZAV nastavit? CMD0009 -> pokracujte krokem 9
K. pol. OTV nastavit? CMD0010 -> pokracujte krokem 12
9. Resetovani do koncové polohy ZAVRENO:
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Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

9.1 P¥i velkém zdvihu: Pfepinac funkce nastavit do polohy mistnéﬁMiSTNE).
Najedte servopohonem v motorovém provozu pomoci tlagitka A
(ZAVRENO) do sméru koncové polohy.

Informace: Aby se zabranilo $kodam, preruste jizdu v&as pfed koncovym
dorazem (stisknéte tlacitko STOP).

9.2 Aktivujte ruéni provoz.
9.3 Todte ruénim kolem, dokud se armatura neuzavre.

9.4 Otocte rucéni kolo asi o 1/2 otacky pfed koncovou polohou (dobéh motoru)
zpét.

9.5 Prepinaé funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

= Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavit? ANO NE
Potvrzeni nové koncové 10. € ANO stisknout k pFevzeti nové koncové polohy.
polohy = Zobrazeni na displeji: K. pol. ZAV nastavenal!

= Leva kontrolka LED sviti (standardni provedeni) a indikuje tak, ze byla
nastavena koncova poloha ZAVRENO.

T Tc S@% To =
O O O O
11. Zvolte:

. Zménit—> zpét na krok 9: Nastavte koncovou polohu ZAVRENO ,opétovné*.

. Esc = navrat ke kroku 4 a nastaveni koncové polohy OTEVRENO nebo
opusténi nabidky

Nastavte do polohy 12. Resetovani do koncové polohy OTEVRENO:

OTEVRENO CMD0010 12.1 Pfi velkém zdvihu: Nastavte prepinac do polohy mistné (MISTNE) a jedte
pohonem v motorovém provozu pomoci tladitka = (OTEVRENO) do sméru
koncové polohy.

Informace: Aby se zabranilo $kodam, preruste jizdu v€as pfed koncovym
dorazem (stisknéte tlacitko STOP).

12.2 Aktivujte ruéni provoz.
12.3 Tocte ruénim kolem, dokud se armatura neotevre.

12.4 Otocte rucni kolo asi o 1/2 otacky pfed koncovou polohou (dobéh motoru)
zpét.

12.5 Ptepinad funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

= Zobrazeni na displeji: K. pol. OTV nastavit? ANO NE
Potvrzeni nové koncové 13. € ANO stisknout k pFevzeti nové koncové polohy.
polohy = Zobrazeni na displeji: K. pol. OTV nastavena!

= Prava kontrolka LED sviti (standardni provedeni) a indikuje tak, Ze byla
nastavena koncova poloha OTEVRENO.

)
50 0 0%
T
14. Zvolte:
. Zménit—> zpét na krok 12: Nastavte koncovou polohu OTEVRENO
,opétovné*.

. Esc = navrat ke kroku 4 a nastaveni koncové polohy OTEVRENO nebo
opusténi nabidky.

Nemuze-li byt koncova poloha nastavena: Zkontrolujte typ ovladaci jednotky v
servopohonu.
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Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

10.4

MD

Volba hlavniho menu

Volba parametru

Provedeni volby

Prihlaseni uzivatele

Nastaveni otacek (interné)

Toto nastaveni je potfebné pouze tehdy, pokud je zdroj otacek nastaven na interni

zadani otacek:
e Zdroj otacek... = Interné 1/Interné 2/Interné 3/Interné 4
«  Zdroj otacek... = 2 Digln: "Interné (1-4)"

Pokud je servopohon Fizen pres externi zdroj otaek, nemaiji zde popsané interni

hodnoty ota€ek vliv na provozni chovani.

Dalsi informace o nastaveni zdroje ota¢ek naleznete viz navod k obsluze (provoz a

nastaveni).

Nastaveni[M0041]

Funkce otacek [M1699]
Otacky interné1 [M1930]
Otacky interné2 [M1931]
Otacky interné3 [M1932]
Otacky interné4 [M1933]
Otacky dalk min. [M1936]
Otacky dalk. max. [M1937]

Standardni hodnota: podle zadani v objednavce

Nastavitelny rozsah: Nastavitelny rozsah otacek je uveden na typovém S&titku
servopohonu.

1. Pfepina¢ funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
0

\0/
2. Stisknéte a podrzte tlacitko C Setup po dobu cca 3 sekund.
= Zobrazeni na displeji pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Displej ..
3. Zvolte parametr, budto:
> pres menu MP> proklikanim k parametru, nebo
- pres pfimé volani: stisknéte A a zadejte ID, napf.: [M1930]
= Zobrazeni na displeji: Otacky interné1.
4. Pomoci A ¥ NahoruA Dold ¥ provedte volbu:
- » Otacky interné1 [M1930]
- » Otacky interné2 [M1931]
- » Otacky interné3 [M1932]
-> » Otacky interné4 [M1933]
- » Otacky dalk min. [M1936]
- » Otacky dalk. max. [M1937]
= Cerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknéte € OK.
= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.
= Zobrazeni na nejspodnéjSim fadku: Zménit Esc
6. Stisknéte € Zménit.
= Zobrazeni na displeji:
» Specialista (4) — pokracujte krokem 7
* v nejspodnéjsim fadku Nahoru A Dolt ¥ Esc— pokradujte krokem 11.

7. Pomoci A ¥ NahoruA Dold ¥ zvolte uzivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroveri: Specialista (4) nebo vyssi.

= Pfitom znamena:
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Zména hodnoty

10.5

10.5.1

®

Postup

« Cerny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni

*  bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
8. Stisknéte € Zménit.

= Zobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadejte heslo (— Zadani hesla).

= Na displeji se zobrazi nastavena hodnota.

= Zobrazeni na nejspodnéjsim radku: Zménit Esc
10. Stisknéte € Zménit.

11. Pomoci A ¥ NahoruA Dolii ¥ zadejte novou hodnotu otagek.
Informace: Nastavitelny rozsah otacek je zobrazovan v kulatych zavorkach.

12. Pomoci € UloZit ulozte novou hodnotu.
= Pocet otacek je nastaven.
13. Zpét ke kroku 4 (Provedeni volby): Stisknéte € Esc.

Zkusebni provoz
ZkuSebni provoz zahajte teprve po provedeni vSech dfive popsanych nastaveni.

Pokud je k dispozici mechanicky ukazatel polohy, Ize zkontrolovat smér otaeni na
ukazateli polohy. (Kapitola Kontrola sméru otaceni na mechanickém ukazateli polohy
[» 58])

Pokud neni k dispozici Zadny ukazatel polohy, musi se smér otaCeni zkontrolovat na
duté htideli/vietenu. (Kapitola Kontrola sméru otaceni na duté hrideli / vietenu [» 59])

Kontrola sméru otaeni na mechanickém ukazateli polohy

Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!

- V pripadé nespravného sméru otaceni okamzité vypnout (stisknout STOP).

- Odstranit pfi¢inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zmeénit sled fazi.
- Opakujte zkusebni provoz.

Pred dosazenim koncové polohy vypnéte zafizeni.

1. Servopohon prestavte v ruénim provozu do stfedni polohy, popf. do dostate¢né
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Servopohon zapnéte ve sméru chodu ZAVRENO a na mechanickém ukazateli
polohy sledujte smér otaceni:

* Pfi samonastavovacim mechanickém ukazateli polohy: 3
Smér otaceni souhlasi, pokud servopohon jezcjl' ve sméru ZAVRENO a Sipka
I—> se to&i ve sméru hodinovych rugiéek ZAVRENO (symbol _L).



Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

Obr. 70: Smér otadeni ==>/ (u provedeni ,zavfeni s otaéenim doprava®)

+ Pfi mechanickém ukazateli polohy pomoci znacky na viku:_
Smér otaceni souhlasi, pokud servopohon jede ve sméru ZAVRENO
a symboly (=/XL) se to&i proti smé&ru hodinovych rugitek.

Obr. 71: Smér otageni =/ (u provedeni ,zavreni s ota¢enim doprava®)

=

10.5.2 Kontrola sméru otaceni na duté hfideli / vietenu
Obr. 72: Smér otadeni duté h¥idele / vietena pfi jizdé ve sméru ZAVRIT (provedeni zavieni
s otacenim doprava)
[1]
[2] =

[1] Zavitova zatka [2] Tésnéni
[3] Duta hridel [4] Ochranna krytka (plast)
[5] Veteno
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9
9

Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!

__ozNAMEN %

V pfipadé nespravného sméru otaceni okamzité vypnout (stisknout STOP).
Odstranit pfi¢inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zmeénit sled fazi.
Opakujte zkusebni provoz.

Postup 1.

2.

Posurite pohon v ruénim provozu do stfedni polohy nebo do dostatecné
vzdalenosti od koncové polohy.

Podle vybaveni: VySroubujte zavitovou zatku [1] s tésnénim [2] nebo ochrannou
krytku [4].

Zapnéte servopohon ve sméru chodu ZAVRENO a sledujte smér otageni na duté
hfideli [3] nebo na vietenu [5]:

= Smér otadeni je v poradku, pokud servopohon jede ve sméru ZAVRENO
a duta hfidel se ota¢i ve sméru hodinovych rucicek, resp. vieteno se pohybuje
dold.

Spravné nasadte/nasroubujte zavitovou zatku [1] s t&€snénim [2] nebo ochrannou
krytku [4]. Pevné dotahnéte zavit.

10.5.3 Kontrola polohového vypinani

1.

Prepinaé funkce nastavit do polohy mistné (MiSTNE).

\,

2.

Aktivovat servopohon pomoci tlagitka OTEVRENO, STOP, ZAVRENO.

= Polohové vypinani je spravné nastaveno, kdyz (standardni signalizace):
«  sviti Zluta signalizaéni kontrolka/LED1 v koncové poloze ZAVRIT.

+  sviti zelena signalizaéni kontrolka/LED5 v koncové poloze OTEVRIT.

» signaliza¢ni kontrolky po jizdé v protisméru opét zhasnou.

= Polohové vypinani je nespravné nastaveno, kdyz:

* se servopohon zastavi pfed dosazenim koncové polohy.

» sviti jedna z Cervenych signalizaCnich kontrolek/LED (chyba tocivého
momentu).

* Indikace stavu [S0007] zobrazuje chybu na displeji.

Pokud jsou koncové polohy nespravné nastaveny: znovu nastavte polohové
vypinani.
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11

11.1

Otevreni/zavieni

Uvedeni do provozu (nastaveni/moznosti v servopohonu)

U servopohonu v provedeni bez mechanického ukazatele polohy (viko bez
pohledového okénka) se nemusi v servopohonu provadét pfed uvedenim do provozu
Zadné nastaveni.

Pfi provedeni se samonastavovacim mechanickym ukazatelem polohy [A] se nastavi
sam s prvni jizdou (napf. ze ZAVRENO na OTEVRENO). Toto samonastaveni se
provadi zpravidla jiz s nastavenim polohového spinani (ovladani koncovych poloh).
Proto neni manualni nastaveni ani otevieni ovladaciho prostoru pfed uvedenim do
provozu vyzadovano.

Pokud je v servopohonu nainstalovan NE samonastavovaci mechanicky ukazatel
polohy [B], musi se ovladaci prostor pfi uvedeni do provozu otevfit a ukazatel polohy
nastavit.

Obr. 73: Mechanické ukazatele polohy

N IR U gyEuma)ye,

4

[A]  Mechanicky ukazatel polohy [B]  Mechanicky ukazatel polohy pomoci
(samonastavovaci) znacky na viku (ne samonastavovaci)

Otevreni/zavFeni ovladaciho prostoru

Obr. 74: Otevfeni/zavieni ovladaciho prostoru

[2] —”

[A] Mechanicky ukazatel polohy [B] Mechanicky ukazatel polohy pomoci
(samonastavovaci) indika¢ni znacky

—_

Uvolnéte Srouby [2] a sejméte kryt [1] ovladaciho prostoru.
2. Ocistéte tésnici plochy na viku a krytu.

3. Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni ho nahradte
novym.

4. O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a spravné
vlozte.

5. Nasadte viko [1] na ovladaci prostor.
6. Srouby [2] rovhomé&rné utdhnéte do kfize.
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11.2 Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Obr. 75: Mechanicky ukazatel polohy (samonastavovaci)

Samonastavovaci mechanicky ukazatel polohy ukazuje polohu armatury pomoci Sipky
= Pfi spravném nastaveni ukazuje Sipka v koncovych polohach na symbol =
(OTEVRENO) resp. L. (ZAVRENO).

@ Ukazatel polohy je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Otevieni
ovladaciho prostoru pro manualni nastaveni neni vyzadovano, pokud je nutné
zménit nastaveny pfevodovy stupen, nebo v pfipadg, Ze je nutné zménit pfi
uvedeni do provozu tovarné nastavenou koncovou polohu ZAVRENO (nebo
OTEVRENO).

11.2.1 Nastaveni mechanického ukazatele polohy
1. Presurite armaturu do koncové polohy ZAVRENO.

2. Oba spodni kotou&e se symboly = (OTEVRENO) a L (ZAVRENO) posuiite k
sobé. Pfitom se posune také kotou¢ Sipkou =>:

= Kotouce jsou spravné nastaveny, pokud, jak je uvedeno na obrazcich, je
symbol = OTEVRENO vpravo a symbol 4. ZAVRENO vlevo od $ipky.

Obr. 76: Poloha nastaveni v poloze ZAVRENO

3. Najedte servopohonem do koncové polohy OTEVRENO.

= Sipka ™=> se ota&i ve sméru symbplu OTEVRENO a otaéi zarover kotouéem
ukazatele se symbolem = (OTEVRENO), dokud se servopohon nezastavi v
poloze OTEVRENO.
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11.2.2

Postup

Obr. 77: Jizda do OTEVRENO (vlevo) a poloha OTEVRENO (vpravo).

4. Kontrola nastaveni:

= Mechanicky ukazatel polohy je nastaven spravné tehdy, pokud uhel mezi
symboly (OTEVRENO) a = (OTEVRENO) a L. (ZAVRENO) &ini cca 120° a
280°.

= Pokud se dohromady otaci vSechny tfi kotouce, Ize ukazatel nastavovat v 15°
krocich. Jednotlivé Ize po 5°.

= Pokud se ukazatel pretoci (nad 280°) nebo je pfili§ maly uhel (pod 120°), musi
se nastaveny prevodovy stuper upravit podle ot/zdvihu servopohonu. Viz
Kontrola/nastaveni prevodového stupné redukéni prevodovky [P 63].

Kontrola/nastaveni pfevodového stupné redukéni prevodovky

Tato kontrola/nastaveni je pozadovana pouze v pripadé, ze neni mozné spravné
nastavit mechanicky ukazatel polohy.

1. Podle tabulky zkontrolujte, zda se otacky/zdvih servopohonu shoduji s nastavenim
redukeni pfevodovky (stupné 1-9).

Tabulka 20: PocCet otacek servopohonu na kazdy zdvih armatury a odpovidajici nastaveni
redukéni pfevodovky

pfi 1-500 ot/zdvih pfi 10— 5 000 ot/zdvih Redukéni pfevodovka
[pies — az/do] [pies — az/do] stupen
1,0-1,9 10-19 1
1,9-3,7 19-37 2
3,7-79 37-79 3
7,9-15,0 79 — 150 4

15,0 - 31,5 150 — 315 &
31,5-60,0 315 - 600 6

60,0 — 126 600—1 260 7

126 — 240 1260-2 400 8

240 - 500 2 400-5 000 9

2. Ke zméné nastaveni zvednéte paku na redukéni prfevodovce a znovu ji zasunite na
zvoleném stupni.
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11.3

Prvky nastaveni

11.3.1

64

Obr. 78: Nastaveni redukéni pfevodovky

Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku (ne
samonastavovaci)

Obr. 79: Mechanicky ukazatel polohy pomoci indikacni znacky

oA

Mechanicky ukazatel polohy ukazuje polohu armatury pomoci dvou kotoucu ukazatele
se symboly = (OTEVRENO) a L. (ZAVRENO). Pfi spravném nastaveni ukazuji
symboly OTEVRENO/ZAVRENO v koncovych polohach na znacku A na viku.
Ukazatel polohy je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Pfi nastavovani se
musi ovladaci prostor otevfit. Viz Otevreni/zavreni ovladaciho prostoru [» 61].

Nastaveni mechanického ukazatele polohy
1. PFesuiite armaturu do koncové polohy ZAVRENO.

2. Otacejte spodnim kotou¢em mechanického ukazatele polohy, dokud se symbol R
(ZAVRENO) nebude shodovat se znatkou A na viku.

Obr. 80: Ukazatel ZAVRENO

\ I

3. Najedte servopohonem do koncové polohy OTEVRENO.
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4. Pridrzujte spodni kotou¢ mechanického ukazatele polohy a otacejte horni kotouc
se symbolem = (OTEVRENO), dokud se nebude shodovat se znackou A na
viku.

Obr. 81: Ukazatel OTEVRENO

ARy

Armaturu znovu presufite do koncové polohy ZAVRENO.

Kontrola nastaveni: Pokud se symbol X (ZAVRENO) jiz neshoduje se znackou A
na viku:

6.1 Opakujte nastaveni.
6.2 Zkontrolovat/nastavit pfevodoveé stupné redukéni pfevodovky.

11.3.2 Kontrola/nastaveni pfevodového stupné redukéni pfevodovky

Tato kontrola/nastaveni je nutna pouze tehdy, pokud dosSlo k dodateéné zméné
otacek/zdvihu servopohonu. PFip. pak musi byt vyménéna ovladaci jednotka:

@ Nastavitelny rozsah zdvihu je uveden v technickém datovém listu (nap¥. 1-500 ot/
zdvih).

1. Sejméte kotou¢ mechanického ukazatele polohy. Pouzijte k tomu popf. jako paku
stranovy Kklic.

Obr. 82: Stazeni kotou¢e mechanického ukazatele polohy

2. Podle tabulky zkontrolujte, zda se otacky/zdvih ovladaci jednotky servopohonu
shoduji s nastavenim redukéni pfevodovky (stupné 1-9).

= Pokud nastaveni nesouhlasi: postupujte dale 3.
= Pokud nastaveni souhlasi: postupujte dale 6.

Tabulka 21: Ovladaci jednotka MS5.2 (1 az 500 otacek na zdvih)
Ot/zdvih pres — az Stupen prevodovky
1,0-1,9
1,9-39
39-7.8
7,8-15,6
15,6 — 31,5
31,56-62,5
62,5 -125
125 — 250
250 — 500

© 00 N O O b~ WN -
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Tabulka 22: Ovladaci jednotka MS50.2 (10 az 5 000 otacek na zdvih)
Ot/zdvih pres — az Stupen prevodovky
10,0-19,5
19,5 -39
39-78

78 — 156

156 — 315
315 -625
625 -1 250
1250 -2 500
2500 -5 000

© 00 N O g b~ WN =

3. Uvolnéte Sroub [1].

Podle tabulky nastavte korunové kolo [2] na pozadovany stupeni.
Utahnéte Sroub [1].

Kotou¢ mechanického ukazatele polohy nasadte na hfidel.

N o o s

Nastavte mechanicky ukazatel polohy. Viz Nastaveni mechanického ukazatele
polohy [» 64].

Obr. 83: Ovladaci jednotka s pfevodovkou U

(2]

[11  Sroub [2]  Krokové kolo
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Odstranéni poruch

12.1 Chyby pfi ovladani / uvadéni do provozu
Tabulka 23: Chyby pfi ovladani a uvadéni do provozu

Chyba

Neni mozné nastaveni mechanického

ukazatele polohy.

Servopohon najizdi i pfes nastavené

mechanické polohové vypinani do
koncového dorazu armatury nebo
servopohonu.

Ruéni kolo se na htideli protaci, aniz

by pfenaselo to€ivy moment.

Servopohon je prili§ rychly nebo pfilis

pomaly.

Servopohon se nahle zastavi
v koncovych polohach.

12.2

Indikace na displeji
S0001

S0005
Vystrahy

S0006
Nepfipr. na DALKOVE

S0007
Chyba

S0008
Mimo specifikaci

S0009
Funkéni kontrola

S0010
Nutna udrzba

Popis/pfri€ina

pohonu.

PFi nastaveni polohového vypinani nebyl
zohlednén dobéh.

Dobéh vznika v dusledku setrvaéné hmotnosti
servopohonu a armatury a zpozdéni vypnuti
elektroniky.

pro ru¢ni provoz: Zlomené pojistné koliky
v dusledku pfrili$ vysokého toc¢ivého momentu.

Otacky / rychlost pfestaveni jsou nastaveny
nespravneé.

Snizeni poctu otacek pred koncovymi polohami
vypnuto nebo nespravné nastaveno.

Reseni

Redukéni prevodovka neodpovida otackam/zdvihu Nastavit prevodovy stuper redukéni prevodovky.

Event. musi byt vyménéna ovladaci jednotka.

e Zjisténi dobéhu: dobéh = draha ujeta od
vypnuti do klidu.

. Opétovné nastavte polohové vypinani

a pritom zohlednéte dobéh. (Zpétné otolte
ruéni kolo o dobéh)

Servopohon v provedeni s ochranou proti pretizeni Demontujte ruéni kolo. Vymérite ochranu proti

pretiZzeni a ru¢ni kolo opét namontujte.
Zménte otacky / rychlost prestaveni.

Nastavte snizeni poctu otacek.

HlaSeni chyb a vystrahy

Chyby prerusuji nebo znemozfiuji elektricky provoz servopohonu. V pfipadé vyskytu

chyby sviti indikace na displeji Cervené.

Vystrahy nemaji zadny vliv na elektricky provoz servopohonu. Maji pouze informativni

charakter. Displej zGstane bily.

Souhrnna hlaseni obsahuji dalsi hldSeni. Souhrnna hlaseni poruchy je mozné
zobrazit pomoci tlagitka € Detaily. Displej zistane bily.

Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji
Tabulka 24: Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Popis/pfic¢ina

Ukazatel ukazuje stavovy text misto polohy
armatury.

Souhrnné hlaseni 02:

Zobrazuje pocet stavajicich vystrah.

Souhrnné hlaseni 04:
Zobrazuje pocet stavajicich hlaseni.

Souhrnné hlaseni 03:

Zobrazuje pocet stavajicich chyb.

Servopohonem nelze pohybovat.

Souhrnné hlaseni 07:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Servopohon je provozovan mimo normalni provozni
podminky.

Souhrnné hlaseni 08:

Hiaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107

Na servopohonu se pracuje, vystupni signaly jsou
docasné neplatné.

Souhrnné hlaseni 09:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Doporuceni k udrzbé.

Reseni

Popis jednotlivych stavovych textl viz pfirucka
(Provoz a nastaveni).

Pii hodnot& indikace > 0: Stisknéte tlaitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Vystrahy a mimo specifikaci

[» 68]

PH hodnotg indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily.

Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [» 70].

P hodnot& indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka Chyby a vypadek [» 69].

P¥i hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko €1
Detaily.

Detaily viz tabulka Vystrahy a mimo specifikaci

[» 68].

Pii hodnot& indikace > 0: Stisknéte tlacitko €}
Detaily.

Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [» 70].

PH hodnotg indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.

Detaily viz tabulka Nepfipraven DALKOVE (REMOTE)
a funkéni kontrola [» 70].
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Indikace na displeji
S0011
Vypadek

Popis/pfi¢ina
Souhrnné hlaseni 10:
Hlaseni podle doporuc¢eni NAMUR NE 107

Porucha funkce servopohonu, vystupni signaly jsou
neplatné.

Vystrahy a mimo specifikaci

Tabulka 25: Vystrahy a mimo specifikaci

Indikace na displeji
Konfiguraéni varovani

Interni varovani

24 V DC externi

Var. druh pro. d. b.

Var. druh prov. nabéhy

Bezp. chovani AKTVNI

Varovani AIN vstup 1
Varovani AIN vstup 2
Var. Pozad. poloha

Var. pfestavna doba

Var. T- snimaci jednot.
Cas nenastaven

Napéti RTC
Chyba PVST

PVST prerusen

Var. Z&dna reakce

Varovani FOC" (pfi ovladani pres
Modbus RTU nebo Profibus DP)

68

Popis/pfi¢ina

Souhrnné hlaseni 06:

Mozna pficina:

Nastavena konfigurace neni spravna.
Zafizeni muze pracovat dale s omezenimi.

Souhrnné hlaseni 15:
Pristrojové vystrahy
Zafizeni mize pracovat dale s omezenimi.

Externi napajeni 24 V DC ovladaci jednotky
servopohonu se nenachazi uvniti mezi napajeciho
napéti.

Vystraha doba spinani (ED) max. doby chodu/h
prekrocena.

Vystraha doba spinani (ED) max. po¢tu nabéht
motoru (spinacich cykla) prekrocena.

Je aktivni bezpe¢nostni chovani, potfebné
pozadované nebo skutecné hodnoty jsou chybné.

Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 1
Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 2
Vystraha: Vypadek signalu pozadované polohy
Mozné pficiny:

Pfi nastaveném rozsahu pozadované hodnoty od
napr. 4—-20 mA je vstupni signal = 0 (porucha
signalu).

P¥i rozsahu pozadované hodnoty 0-20 mA nelze
provadét monitorovani.

Nastaveny &as (parametr PFip. prest. doba RUC
[M0570]) byl pfekrocen. Nastavena prestavna doba

je pfi projeti celé prestavné drahy z konecné polohy |

OTEVRIT do kone&né polohy ZAVRIT prekrocena.

P¥ilis vysoka teplota v krytu ovladaci jednotky.
Hodiny realného ¢asu (RTC) nebyly jesté
nastaveny.

PFili$ nizké napéti knoflikového ¢lanku RTC.
Test Partial Valve Stroke (PVST) nemohl byt
Uspésné proveden.

Test Partial Valve Stroke (PVST) byl pferusen,
popf. nemohl byt spustén.

Zadna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakcni doby.

Chybny opticky signal pfijmu (Zadna nebo
nedostate¢na hladina pfijmu Rx) nebo chyba
formatu RS-485.

Reseni

P hodnotg indikace > 0: Stisknéte tlagitko €
Detaily pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka Chyby a vypadek [» 69].

Reseni

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
d Detaily.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaven).

Zkontrolujte napajeni 24 VV DC.

e Zkontrolujte regulaéni odezvu servopohonu.

*  Zkontrolujte parametr Pfip. doba béhu
[M0356], popf. nové nastavte.

e Zkontrolujte regulaéni odezvu servopohonu.

»  Zkontrolujte parametr Pfip. nabéhy [M0357],
popf. nové nastavte.

Zkontrolujte signaly:

o Pozadovana hodnota E1

»  Skute¢na hodnota E2

. Skute¢na hodnota procesu E4

. Pro ovladani pres Fieldbus: Zkontrolujte
spojeni k masteru.

. PFi ovladani pres Profibus DP nebo Profinet:
Zkontrolujte stav mastera (clear).

Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte propojeni.
Zkontrolujte signal pozadovaného hodnoty.

Vystrazné hlaseni se automaticky vymaze po
provedeni nového pfikazu k najeti.

Zkontrolujte armaturu.

«  Zkontrolujte parametr PFip. pfest. doba RUC
[M0570].

Zmérte/snizte teplotu okoli.

Nastavte Cas.

Vymérnite knoflikovy ¢lanek.

Zkontrolujte servopohon (PVST nastaveni).

Provedte RESET nebo nové spustte PVST.

*  Zkontrolujte pohyb na vystupu.
*  Zkontrolujte parametr Reakéni doba [M0634].
Zkontrolujte/opravte opticky kabel.
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Indikace na displeji

Var: FOC uroven" (pfi ovladani pres
Modbus RTU nebo Profibus DP)

Var: FOC pfipojeni” (pfi ovladani
pres Modbus RTU nebo Profibus
DP)

Var. moment OTVIRAT

Var. moment ZAVIRAT

PVST pozadovano

Udrzba pozadovana

Popis/prfi¢ina

Vystraha: Systémova rezerva optického kabelu
dosazena (kritickd, ale jesté pfipustna hladina
pfijmu Rx).

Vystraha pfipoj optického kabelu neni k dispozici.

Pfekrocena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu OTEVRIT (OPEN).

Prekrocena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu ZAVRIT (CLOSE).

Je potreba provést dil¢i zkousku zdvihu ventilu
PVST (Partial Valve Stroke Test).

Je potfeba provést udrzbu.

1) Pro servopohony s pfipojkou LWL

Chyby a vypadek

Tabulka 26: Chyby a vypadek
Indikace na displeji
Konfiguraéni chyba

Konfig.chyba DALK.

Interni chyba

Chyba Momentu ZAV

Chyba Momentu OTV

Chyba fazi

Chyba tepl. ochrany

Popis/pfi¢ina
Souhrnné hlaseni 11:
Stavajici chyba konfigurace

Souhrnné hlaseni 22:
Stavajici chyba konfigurace Dalkové

Souhrnné hlaseni 14:
Vyskytla se interni chyba

Chyba togivého momentu ve sméru ZAVRIT

Chyba togivého momentu ve sméru OTEVRIT

. Pro pfipojeni k siti tfifazového proudu a
internimu napajeni 24 V DC elektroniky:
Vypadek faze 2.

. U pfipojeni k siti tfifazového proudu: Vypadek
nékteré z fazi L1, L2 nebo L3.

»  Prehfati motoru: Ochrana motoru
(monitorovani teploty) zareagovala

. Prekro¢eni nebo nedodrzeni teplotnich limita:
Systém monitorovani teploty elektroniky
zareagoval

. Prekroceni nebo nedodrzeni limitd napéti:
Systém monitorovani napéti elektroniky
zareagoval

Reseni
Zkontrolujte/opravte opticky kabel.

Namontujte pfipojku LWL.

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment OT [M0768],
popF. nové nastavte.

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment ZAV
[M0O769], popf. nové nastavte.

Reseni

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Servis AUMA

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz
a nastaveni).

Provedte nékteré z téchto opatreni:

+  Zadejte pfikaz k najeti ve sméru OTEVRIT

+  Nastavte prepinac¢ do polohy mistné (MISTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte pfikaz resetu.

Provedte nékteré z téchto opatreni:
+  Zadejte prikaz k najeti ve sméru ZAVRIT

+  Nastavte piepinaé¢ do polohy mistné (MISTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlagitkem
RESET.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte pfikaz resetu.

Zkontrolujte/pfipojte faze.

» 'V pfipadé prehrati nebo prekroceni teplotnich
limitd: Ochladte

. Kdyz se po ochlazeni stale zobrazuje hlaseni
chyby:

— Nastavte prepinac do polohy mistni
ovladani (MISTNE) a chybové hlaseni
vymazte tlacitkem RESET.

—  Pro ovladani pres Fieldbus:

Prostfednictvim sbérnice Fieldbus
provedte pfikaz resetu.

*  Zkontrolujte pojistky
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Indikace na displeji
Chyba - Zadna reakce

Poti mimo rozsah

Varovani AIN vstup 1
Varovani AIN vstup 2
Chybny smér otaceni

Chyba ménice
DMF chyba OTEVR"

DMF chyba ZAV"

1)

Popis/pfi¢ina
Z4dna reakce servopohonu na pfikazy k najeti
v rozmezi nastavené reakeni doby.

Signal z potenciometru se nachazi mimo pfipustnou
oblast.

Vypadek signalu analogovy vstup 1.

Vypadek signalu analogovy vstup 2.

Motor se otaci nespravnym smérem proti
nastavenému sméru otaceni a proti aktivnimu
prikazu k najeti.

PFi¢inou muZze byt u stfidavého motoru zavada
pomocného kondenzatoru.

Ochrana motoru: Chyby ménice

Prilis velky toCivy moment naméreny
prostfednictvim méfici pfiruby toCivého momentu na
vystupni hfideli ve sméru jizdy OTEVRIT.

Prilis velky toCivy moment naméreny
prostfednictvim méfici pfiruby toCivého momentu na
vystupni hfideli ve sméru jizdy ZAVRIT.

Pro servopohony s pfipojenou méfici pfirubou to¢ivého momentu

Reseni
Zkontrolujte pohyb na vystupu.

Zkontrolujte konfiguraci zafizeni:

Parametr Low limit Uspan [M0832] musi byt mensi
nez parametr Rozdil napéti potenc. [M0833].
Zkontrolujte propojeni.

Zkontrolujte propojeni.

Zkontrolujte ovladani prikazu k najeti.

U sité tfifazového proudu zapnéte sledovani fazi
(parametr Smér otaceni [M0171]).

Zkontrolujte konfiguraci zafizeni (parametr Smér

uzavirani [M0176]).

Pro vymazani chybového hlaseni:

. Pokud je servopohon v koncové poloze:
PFesurite pohon z koncové polohy (napf.
pomoci ruéniho kola).

+  Nastavte ptepinad do polohy mistné (MiSTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

. Pro ovladani pres Fieldbus: Prostfednictvim
sbérnice Fieldbus provedte prikaz resetu.

Zkontrolujte parametr DMF vyp. mom. OTEVR.
Zkontrolujte parametr DMF Groven chyby.

Zkontrolujte parametr DMF vyp. mom. ZAVR.
Zkontrolujte parametr DMF Uroven chyby.

Nepfipraven DALKOVE (REMOTE) a funkéni kontrola
Tabulka 27: Nepfipraven DALKOVE (REMOTE) a funkéni kontrola

Indikace na displeji
Chybny povel k jizdé

Prep. ne DALKOVE
Servisni rezim aktivni
Blokovano

NOUZE zast. aktivni

NOUZE chovani aktivni

1/O Interface
Ruéni kolo aktivni

Vypadek Sbérnice (pfi ovladani pres
Fieldbus)

Lokalni STOP (pfi ovladani pres
Fieldbus)

Blokovani OT+ZA
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Popis/pric¢ina

Souhrnné hlaseni 13:

Mozné pficiny:

*  vice pfikazl k najeti (napf. soucasné ve sméru
OTEVRIT a ZAVRIT)

* je zadana pozadovana hodnota a polohovy
regulator neni aktivni

Pfepinaé neni nastaven v poloze DALKOVE
(REMOTE).

Provoz pres servisni rozhrani (Bluetooth) a servisni
software AUMA CDT.

Servopohon se nachazi v provoznim rezimu
Zablokovano.

Bylo stisknuto tlacitko nouzového zastaveni.

Napajeni ovladani motoru (stykace nebo tyristory) je

preruseno.
Provozni rezim chodu v nouzi je aktivni (byl vyslan

signal pro chod v nouzi).

Na vstupu chodu v nouzi je napéti 0 V (pouze u
signalu nizky aktivni).

Servopohon je ovladan pres rozhrani I/0O (paralelni)
Je aktivovan ruéni provoz.

Spojeni Fieldbus je k dispozici, ale neprobiha
prenos uzitych dat pomoci Master.

Je aktivni lokalni STOP.
Je stisknuto tlacitko STOP mistniho ovladani.
Je aktivni Interlock.

Reseni

e Zkontrolujte pfikazy k najeti (vSechny pfikazy k
najeti vynulujte/vymazte a odeslete jen jeden
pfikaz k najeti).

»  Parametr Polohovy regulator nastavte na
Funkce aktivni.

e Zkontrolujte pozadovanou hodnotu.

Stisknéte tlagitko € Detaily pro zobrazeni
jednotlivych hlaseni.

PFepina¢ nastavte do polohy DALKOVE
(REMOTE).

Ukoncete servisni software.

Zkontrolujte nastaveni a stav funkce <Uvolnéni
panelu mistniho ovladani>.

*  Odblokujte spina¢ nouzového zastaveni.

Stav nouzového zastaveni vynulujte pomoci
pfikazu reset.

e Zjistéte pricinu signalu pro chod v nouzi.
e Zkontrolujte pficinu aktivace.

. Na vstupu chodu v nouzi pfilozte napéti +24 V
DC.

Zkontrolujte vstup 1/O rozhrani.
Spustte provoz motoru.
Zkontrolujte konfiguraci Master.

Pustte tlacitko STOP.

Zkontrolujte signal Interlock.
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Indikace na displeji
Zablokovani by-pass
PVST aktivni

Popis/pFi¢ina Reseni
Funkce obtoku je zablokovana. Zkontrolujte stavy hlavni a obtokové armatury.
Test Partial Valve Stroke (PVST) je aktivni. Vyckejte dokonéeni funkce PVST.

12.3 Pojistky

Ochrana motoru (sledovani teploty)

Na ochranu proti pfehfati a nepfipustné vysokym teplotdam povrchu u servopohonu
jsou do vinuti motoru integrovany tepelné spinace. Ochrana motoru zareaguje pfi
dosaZeni maximalni dovolené teploty vinuti.

Servopohon se zastavi a zobrazi se nasledujici chybova hlaseni:
* LED 3 (aktivovana ochrana motoru) na panelu mistniho ovladani sviti.
* Indikace stavu [S0007] resp. [S0011] Vypadek ukazuje chybu.
Pod Detaily se zobrazuje chyba Chyba tepl. ochrany.
Pfed pokracovanim v jizdé se motor musi zchladit.

Podle nastaveni parametru (reakce ochrany motoru) dojde bud k automatickému
resetovani chyboveého hlaseni, nebo je tfeba chybové hladeni potvrdit.

Chybové hlaseni Ize potvrdit nasledujicim zpisobem:
+ v poloze prepinade volby mistn& (MiSTNE) tlagitkem RESET.

+  P¥i ovladani pres Fieldbus: v poloze prepina&e Dalkové ovladani (DALKOVE) s
pokynem Reset pfes sbérnici Fieldbus.

71



Servis a Udrzba

13

/\UPOZORNENI
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Servis a podpora

13.1

Servis a udrzba

Skody v disledku neodborné tdrzby!

->

>

Udrzbu a servisni prace smi provadét pouze vyskoleny odborny personal, ktery
k tomu byl povéfen vyrobcem zafizeni nebo provozovatelem systému. Pro tyto
¢innosti doporucujeme kontaktovat nas servis.

Udrzbu a servisni prace provadséjte pouze, kdyZ je zafizeni mimo provoz.

Spole¢nost AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, napf. opravy a udrzbu nebo
Skoleni pro zadkazniky. Kontaktni adresy najdete na nasich webovych strankach
www.auma.com.

Preventivni opatfeni pro udrzbu a bezpecny provoz

Nize uvedena opatfeni jsou nutna k zajisténi bezpecné funkce vyrobku béhem
provozu:

6 mésicl po uvedeni do provozu a poté rocné

Vizualni kontrola:

Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost kabelovych priachodek, kabelovych
Sroubeni, zavitovych zatek, zaslepek atd. V pfipadé potfeby kabelova Sroubeni
a zaslepky dotahnéte to¢ivym momentem podle Gdaju od vyrobce.

Zkontrolujte servopohon, zda neni poSkozeny a zda z néj nevytéka tuk nebo ole;.

PFi pouziti v prostorach, ve kterych hrozi nebezpeci vybuchu v disledku tvorby
prachu, provadéjte pravidelné vizualni kontrolu, zda nedoslo k nahromadéni
prachu nebo necistot. V pfipadé potieby zafizeni vycCistéte.

Zkontrolujte utazeni upeviiovacich Sroubl mezi servopohonem a armaturou/
pfevodovkou. V pfipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi to€ivymi momenty
uvedenymi v kapitole Utahovaci tocivé momenty pro Srouby [» 80].

Pfi obCasném pouzivani: Provedte zkusebni provoz.

U zafizeni s pfipojovacim tvarem A: Pomoci mazaciho lisu vtlacte do maznice
viceucCelovy tuk EP na bazi mineralniho oleje s lithiovym mydlem.

Obr. 84: Pripojovaci tvar A

(1]

PFipojovaci tvar A [2] Tlakova maznice
VFeteno armatury se musi mazat samostatné.

Vyjimka: U pfipojovaciho tvaru A v provedeni s mazanim vietena (volitelné) se
vieteno maze pres pfipojovaci tvar. Pokud jsou predpisy vyrobce armatur pro
Cetnost mazani armatur kratsi, plati krat$i intervaly mazani vyrobce armatur.

Tabulka 28: Mnozstvi tuku v axialnim jehlovém loZisku pfipojovaciho tvaru A
Pripojovaci tvar A 07.2 A 10.2 A14.2 A 16.2
MnozZstvi [g] " 1,5 3 5 10

1)

Pro tuk s mérnou hmotnosti r = 0,9 kg/dm?

U kryti IP68

Po zaplaveni:


https://www.auma.com

Servis a Udrzba

*  Zkontrolujte servopohon.

» 'V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarte netésnosti, zafizeni odborné
vysuste a zkontrolujte jeho provozuschopnost.

13.2 Kontrola a Gdrzba
Udrzba + Ve vyrobnim zavodé byla pfevodovka servopohonu naplnéna tukem.
* Bé&hem provozu neni potfebné dodatecné mazani pfevodovky.
* Intervaly udrzby v€etné vymény tuku
— Vregulaénim provozu obvykle po 4-6 letech.
— Obvykle po 6-8 letech pfi CastéjSim pouzivani (fidici rezim).
— Obvykle po 10-12 letech pfi ob&asném pouzivani (fidici rezim).
« K Zidténi se nesmi pouZivat Zadné hoflavé latky.
*  Pri vyméné tuku také doporucujeme vymeénu tésnicich prvki.

» Predpokladem je dodrzovani provoznich podminek jako teplotni rozsah, rozbéhy/
h, pocet cyklu (Zivotnost) atd.

» V pfipadé odlidnych provoznich podminek jsou pfFip. nezbytné kratsi intervaly
udrzby.

* Po uplynuti intervalu udrzby je tfeba vymeénit mazivo a tésnéni. Zkontrolujte
ozubeni (3nek, Snekové kolo, krokové kolo, motor planetové pfevodovky),
mechanické ¢asti ru¢niho pfepinani, pfedevsim motorovou spojku, pfidrznou
pruzinu a loziska a v pfipadé potfeby je vyménite.

*  PFi vyméné soucasti, té€snicich prvkl atd. Ize pouzivat pouze originalni nahradni
dily.

13.3 Likvidace a recyklace

Nase zafizeni jsou vyrobky s dlouhou zivotnosti. Nicméné ¢asem je nutné je vyménit.
Zarizeni jsou navrzena modularné, a proto se mohou demontované soucasti
a materialy dobfe oddélit a roztfidit na:

« elektronicky Srot
*  razné kovy

* plasty

* tuky aoleje
Obecné plati:

» Tuky a oleje jsou to zpravidla latky ohrozujici vodu, které se nesméji dostat do
okolniho prostfedi.

« Demontovany material pfedejte k fadné likvidaci nebo odevzdejte do tfidéného
sbéru.

» Dodrzujte vnitrostatni pfedpisy pro likvidaci pouzitého materialu.
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Technické udaje

14

14.1

Vybaveni a funkce
Provozni rezim

(Otocné servopohony pro fidici
rezim)

Provozni rezim

(Otocné servopohony pro regulaéni
rezim)

Motory

Sitové napéti, sitova frekvence

Kategorie prepéti
Izolaéni tfida

Ochrana motoru
Samosvornost

Predehfivani motoru (volitelng)

Ruéni provoz

Signalizace ruéniho rezimu
(volitelné)

Elektricka pripojka
Zavity pro kabelové privody

Schéma pfipojeni
Pfipojeni armatury

Elektronicka ridici jednotka
Nastaveni Non-Intrusive

Zpétné hlaseni polohy
Zpétné hlaseni tocivého momentu

74

Technické udaje

V nasledujicich tabulkach jsou kromé standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu dané
zakazky. Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZeni na internetu na
adrese www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani Cisla
zakazky).

Technické udaje oto€ného servopohonu

Standardné: Kratkodoby provoz S2 — 15 min, tfida A a B podle EN ISO 22153
Volitelné: Kratkodoby provoz S2 — 30 min, tfida A a B podle EN ISO 22153

PFi 100 % jmenovitého napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni rozbéhovym momentem pfi
maximalnich vystupnich otackach.

Standardné: Prerusovany chod S4 — 25 %, tfida C podle EN ISO 22153
Volitelné: PreruSovany chod S4 — 50 %, tfida C podle EN ISO 22153
P¥i 100 % jmenovitého napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni regulaénim momentem.

Tiifazovy asynchronni motor s rotorem nakratko, provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410
podle IEC 60034-6

Viz typovy Stitek motoru

PFipustné kolisani sitového napéti: +10 %

PrFipustné kolisani sitové frekvence: 5 % (pro tfifazovy a stfidavy proud)
Kategorie Il dle IEC 60364-4-44

Standardné: F, tropické provedeni

Volitelné: H, tropické provedeni (s tfifazovym nebo jednofazovym motorem )
Tepelny spinac (NC)

Samosvorné: Varianta otacek 6 — 60 1/min a 12 — 120 1/min

NEsamosvorné: Varianta otacek 24 — 240 1/min

Pouziti NEsamosvornych variant otacek se zatéZzemi se silnym tahem (jako napf. ochranné hraze,
naklapéci jezy a vrata plavebnich komor atd.) na vyzadani.

Otocné pohony jsou samosvorné, kdyz za klidového stavu nenastane na vystupu pisobenim tocivého
momentu zména polohy armatury.

Napéti: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC nebo 380 — 480 V AC
Vykon 12,5 W
Ruéni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.
Volitelné: Uzamykatelné rucni kolo
Prodlouzeni vietena ruéniho kola
Nouzovy provoz se Sroubovakem se ¢tyrhranem 30 mm nebo 50 mm

Hlaseni ruéniho rezimu aktivni/neaktivni pomoci jednoduchého spinace (1 ménic)

Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Volitelné: Svorky nebo lisované pfipojeni

Ridici konektor pozlaceny (zdirky a koliky)
Standardné: Metrické zavity
Volitelné: Zavit Pg, zavit NPT, zavit G
Schéma pfipojeni podle Cisla zakazky je pfilozeno k dodavce
Standardné: B1 podle ISO 5210
Volitelné: A, B2, B3, B4, C, D podle ISO 5210

A, B, D, E podle DIN 3210

C podle DIN 3338

Zvlastni pfipojovaci tvary: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
Pfipojeni A pfipraveno pro stalé mazani vietena

Magneticky polohovy a momentovy snima¢ MWG

Otacky na zdvih: 1 az 500 (standardné) nebo 10 az 5 000 (volitelné)
Prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu

Prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu
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Technické udaje

Elektronicka ridici jednotka
Mechanicky ukazatel polohy
(volitelné)

Ukazatel chodu

Vytapéni v ovladacim prostoru

Podminky pouziti
Pouziti
Montazni poloha

Instalacni vyska

Teplota okoli
VlIhkost vzduchu
Kryti podle DIN EN 60529

Stuperi znecisténi podle
IEC 60664-1

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Natér
Barva

Zivotnost

Hladina akustického tlaku

DalsSi informace
Smeérnice EU

Spoijita, automaticka indikace se symboly OTEVRENO a ZAVRENO

Signal blikace prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu
Odporove vytapéni s 5 W, 24 V AC

PFipustné je pouziti ve vnitfnich a ve venkovnich prostorech

PFi pouziti tuku (standard) libovolna. Pfi pouziti oleje namisto tuku v prevodovce servopohonu je
predepsana svisla montazni poloha, s pfirubou smérem dolu.

<2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Viz typovy Stitek servopohonu

Relativni vlhkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
Presné provedeni viz typovy Stitek servopohonu.

Stupen znecisténi 4 (v zavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

2 g, 10 az 200 Hz (servopohon AUMA NORM)

1 g, 10 az 200 Hz (pro servopohony s ovladaci jednotkou servopohonu) ACV)

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popt. pfi poruchach zafizeni. Z téchto tdaju nelze odvodit
Zivotnost. Neplati v kombinaci s prevodovkami.

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatiZzenim soli, s t¢émér trvalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Vollvt’elne:v KX: Vhodné pro pouZiti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, trvalou
V pfipadé kondenzaci a silnym zneg¢isténim.

tfifazového . . i -

proudu: KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vnéjsimi dily bez hliniku

Dvouvrstvé praskovani

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)
Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

Otocné servopohony AUMA spliuji, resp. prevysuji pozadavky na zivotnost normy EN ISO 22153.
Podrobné informace obdrzite na vyzadani.

<72 dB (A)

Smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smeérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMC 2014/30/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU

Technicka data spinace, aktivace ru¢niho kola

Mechanicka zivotnost
Postribrené kontakty:

U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

10° spinacich cykla

12V DC

250 VAC

3 A pfi 250 V (indukéni zatéz, cos phi = 0,8)
3 A pfi 12 V (ohmicka zatéz)

14.2 Technické Gdaje ovladaci jednotky servopohonu

Vybaveni a funkce
Napajeni

Viz typové Stitky na ovladani servopohonu a motoru

PFipustné kolisani sitové frekvence: £5 %

PFipustné kolisani sitového napéti: +10 %

-30 % po dobu maximalné 10 sekund v rozsahu 380 V — 480 V s nasledujicimi omezenimi:

»  Otacky motoru se v zavislosti na zatizeni pouzitych servopohont snizi pfipadné az na jmenovité
otacky

. Nizsi sitové napéti zvysSuje sitovy pFikon, vySSi sitové napéti snizuje sitovy pfikon.

. Mezni hodnoty to¢ivého momentu pouzitych servopohont se pfipadné na kratkou dobu snizi.
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Technické udaje

Vybaveni a funkce
Externi napajeni elektroniky 24V DC: +20 % /=15 %
(volitelng) Odbér proudu: Zakladni provedeni asi 250 mA, s variantami do 500 mA
U externiho napajeni elektroniky musi napajeni integrovaného ovladani vykazovat zesilenou izolaci proti
sitovému napéti podle normy IEC 61010-1 a byt omezeno na vystupni vykon 150 VA
Maximalni provozni vykon Ovladaci jednotka servopohonu je dimenzovana na jmenovity vykon motoru, viz typovy Stitek motoru.
Ridici vstupy 6 digitalnich vstupt: OTEVRENI, ZASTAVENI, ZAVRENI, NOUZE (pfes optogleny, OTEVRENI,
ZASTAVENI, ZAVRENI se spolecnym a NOUZE se samostatnym referen¢nim potencialem, je tfeba
dodrzovat minimalni trvani impulzu: 100 ms, dodrzujte max. ¢etnost spinani pro regulac¢ni pohony).
Ridici napéti / odbé&r proudu pro Standardné: 24 V DC, odbér proudu: cca 10 mA na kazdém vstupu
ovladaci vstupy Volitelng: 48 V DC, odbér proudu: cca 7 mA na kazdém vstupu
60 V DC, odbér proudu: cca 9 mA na kazdém vstupu
100 — 125 V DC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
100-120 V AC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
VS8echny vstupni signaly musi byt napajeny stejnym potencialem.
Hlaseni stavl Standardné: < 6 programovatelnych signaliza¢nich relé:
(vystupni signaly) — 5 bezpotencialovych zapinacich kontakt(i se spole¢nym referenénim
potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz) o
Standardni osazeni: Koncova poloha ZAVRENI, koncova poloha OTEVRENI,

prepinat funkce DALKOVE, chyba krouticiho momentu ZAVRENI, chyba
krouticiho momentu OTEVRENI

— 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)
Standardni osazeni: Souhrnna porucha (chyba krouticiho momentu, vypadek
faze, ochrana motoru aktivovana)

*  Analogovy vystupni signal pro zpétné hlaseni polohy
—  Potencialové oddélené zpétné hlaseni polohy 0/4 — 20 mA (zatéz max. 500 Q)
Volitelné: * 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 5 prepinacich kontaktu se spoleénym referenénim potencialem, max. 250 V AC,
1 A (ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A
(ohmicka zatéz)
U 12 programovatelnych signalizacnich relé:

— 10 bezpotencidlovych zapinacich kontaktl, vzdy 5 se spole¢nym referenénim
potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové prepinaci
kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

e 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 6 bezpotencialovych prepinacich kontaktt bez spole¢ného referenéniho
potencialu, na kazdé relé max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

» 10 programovatelnych signalizacnich relé:

— 10 bezpotencialovych prepinacich kontaktu bez spole¢ného referenéniho
potencialu, na kazdé relé max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

* 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, se spoleénym referenénim potencialem, max. 250 V AC, 1 A
(ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy spojovaci kontakt, max. 250 V AC, 1 A
(ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A
(ohmicka zatéz)

e 6 programovatelnych signalizacnich relé:

— 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 12 programovatelnych signaliza¢nich relé:

— 8 bezpotencialovych zapinacich kontaktt se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
spojovaci kontakty, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

. 12 programovatelnych signaliza¢nich relé:

— 8 bezpotencialovych zapinacich kontaktt se zabezpecenim v pfipadé vypadku
napajeni ze sité, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz), 4 bezpotencialové
prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

VSechny vystupni signaly musi byt napajeny stejnym potencialem.

Vystupni napéti Pomocné napéti 24 V DC: max. 100 mA pro napajeni fidicich vstupd, potencialové oddélené vuci
internimu napajeni
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Technické udaje

Vybaveni a funkce
Analogovy vystup

Analogovy vstup (voliteln€)

Panel mistniho ovladani

Komunikacéni rozhrani Bluetooth

2 analogové vystupy:

S volitelnym vysilaéem polohy: Vystup prestavné drahy, to¢ivého momentu nebo vystupnich otacek jako
posloupnych hodnot od 0/4 do 20 mA

2 analogové vystupy (potencialové oddélené):

S volitelnym polohovym regulatorem / procesnim regulatorem: Vystup skute¢né hodnoty polohy /
skute¢né hodnoty procesu jako posloupnych hodnot 0/4 — 20 mA

Standardn&: +  Polohovy prepinaé LOCAL - OFF - REMOTE (MISTNE - VYP. - DALKOVE)
(uzamykatelny ve vSech tfech polohach)

+  Tlagitko OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, RESET

—  Lokalni ZASTAVENI ) ;
Servopohon je mozné u pfepinace funkce v poloze DALKOVE zastavit pomoci
tlaCitka STOP na panelu mistniho ovladani. (Neni aktivovano z vyroby)

* 6 signalizacnich kontrolek:

—  Koncové poloha a indikace chodu ZAVRENO (Zluta), chyba krouticiho momentu
ZAVRENO (8ervena), ochrana motoru aktivovana (éervena), chyba krouticiho
momentu OTEVRENO (8ervena), koncova poloha a indikace chodu OTEVRENO
(zelena), bluetooth (modra)

»  Graficky LC displej: osvétleny
Volitelné: *  Zvlastni barvy pro signaliza¢ni kontrolky:

—  Koncové poloha ZAVRENO (zelena), chyba krouticiho momentu ZAVRENO
(modra), chyba krouticiho momentu OTEVRENO (zluta), ochrana motoru
aktivovana (fialova), koncova poloha OTEVRENO (Cervena)

Trvale aktivni/neaktivni, Ize aktivovat/deaktivovat DALKOVE nebo prepinagem.
Potfebné pfislusenstvi:

+  Asisten¢ni aplikace AUMA (nastroje pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro zafizeni se systémem
Android a iOS)

+  Dalkové ovladani AUMA RSTX 100
* AUMA CDT (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro PC s OS Windows)
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Technické udaje

Vybaveni a funkce
Uzivatelské funkce

Bezpecnostni funkce

Monitorovaci funkce
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Standardné:

Volitelné:

Standardné:

Volitelné:

Zpusob vypinani: nastavitelny, ovladani polohovym nebo momentovym spinaem pro
koncovou polohu OTEVRENI a ZAVRENI

Preklenuti rozjezdu: Nastavitelna doba trvani (s nastavitelnym omezenim krouticiho
momentu (Peak Torque) béhem doby rozjezdu)

Zacatek taktu / konec taktu / doba chodu a doba pauzy: nastavitelné, 1 az 1 800
sekund, nezavisle nastavitelné ve sméru OTEVRENI/ZAVRENI

Jizdni profil s 8 libovolnymi mezipolohami: Poloha nastavitelna mezi 0 a 100 %,
reakce a zpusob hlaSeni parametrizovatelné

Rychlostni profil az s 10 rozsahy, rychlosti Ize nastavovat jednotlivé pro kazdy rozsah
OTEVRENO A ZAVRENO

Ukazatel chodu blika: nastavitelné
Zdroj otacek/prestavné doby volitelny (DALKOVE, MISTNE)

4 interni poZzadované pocty otacek, resp. prestavné doby programovatelné (a voliteiné
v MISTNE)

Pozadované poéty otadek/zdroj prestavné doby pro DALKOVE volitelné (binarné,
analogové)

Plynuly nabéh, plynulé zastaveni se snizenim rychlosti (Ize nastavit)
Polohovy regulator:

—  Pozadovana hodnota polohy pres analogové vstupy 0/4 — 20 mA
—  Parametrizovatelné chovani pfi vypadku signalu

—  Automatické pfizpusobeni mrtvé zény (volitelné adaptivni chovani)
—  Provoz s délenym rozsahem

—  Vstup MODE k pfepinani mezi ovladanim OTEVRIT — ZAVRIT a regulaci
pozadované hodnoty

— Regulac¢ni rezim s proporcionalnim provozem (2 % — 20 %)

Procesni regulator PID s adaptivnim polohovym regulatorem, prostfednictvim
analogovych vstupl 0/4 — 20 mA pro pozadovanou a skute¢nou procesni hodnotu

Multiport Valve: az 16 poloh, hlaseni (impuls nebo bok zavitu) (plati pouze pro SAV/
SARV .2)

Lift Plug Valve: také v kombinaci s Multiport Valve (plati pouze pro SAV/SARYV .2)

Automatika proplachovani: az 5 pokusu o spusténi, nastavitelna doba spusténi
v protisméru

Statické a dynamické snimani krouticiho momentu v obou smérech otaceni s méfici
pfirubou krouticiho momentu jako pfisluSenstvim

NOUZOVA jizda: (Programovatelné chovani)

—  Digitalni vstup: Nizky aktivni

— Volitelna reakce: STOP, najet do koncové polohy ZAVRENI, najet do koncové
polohy OTEVRENI, najet do mezipolohy

—  Moznost pfemost&ni monitorovani krouticiho momentu pfi NOUZOVE jizdé

Uvolnéni panelu mistniho ovladani digitalnim vstupem uvolnéni MISTNE. Tim muze
byt uvolnéno nebo zablokovano ovladani pohonu tla€itky panelu mistniho oviadani

Interlock pro hlavni/bypass armaturu: Uvolné&ni povel( k jizdé OTEVRENI a ZAVRENI
pres dva digitalni vstupy

PVST (Partial Valve Stroke Test): pro kontrolu funkénosti ovladaci jednotky
servopohonu a servopohonu, s moznosti nastaveni parametrd: smér, zdvih, doba
chodu, doba zpétného chodu

*  Ochrana armatury proti pretizeni: nastavitelna, vede k odpojeni a vydani chybového hlaseni

. Kontrola teploty motoru (monitorovani teploty): vede k odpojeni a vydani chybového hlaseni

*  Monitorovani topeni v servopohonu: generuje vystrazné hlaseni

. Monitorovani pfipustné doby spinani a etnosti spinani: nastavitelné, vydava vystrazné hlaseni

. Kontrola prestavné doby: moznost nastaveni, generuje vystrazné hlaseni

. Kontrola vypadku fazi: vede k vypnuti a generuje chybové hlaseni



Technické udaje

Vybaveni a funkce
Diagnostické funkce

Tepelna ochrana motoru
Topna soustava (volitelng)

Elektricka pripojka

Zavity pro kabelové pfivody

. Elektronicky pas zafizeni s Gdaji o objednavce a vyrobku.
*  Snimani provoznich dat: Vzdy jedno nulovatelné pocitadlo a pocitadlo Zivotnosti pro:

—  Dobu chodu motoru, pocet spinacich cykll, pocet momentového vypinani v koncové poloze
ZAVREN!I, poget polohového vypinani v koncové poloze ZAVRENI, poéet momentového
vypinani v koncové poloze OTEVRENI, poget polohového vypinani v koncové poloze
OTEVRENI, chyba tog¢ivého momentu ZAVRENO, chyba togivého momentu OTEVRENO, podet
vypnuti v disledku aktivace ochrany motoru

«  Casové oznadeni protokolu udalosti s historii nastavovani, provozu a poruch

«  Stavové signaly podle doporuéeni NAMUR NE 107: ,Vypadek®, ,Funk&ni kontrola®, ,Mimo
specifikaci®, ,Potfebna udrzba“

*  Krivky krouticich momenta (u provedeni s MWG v servopohonu):

— 3 kfivky krouticich momentt (charakteristika drahy krouticiho momentu) Ize ulozit zvlast pro
smér otevirani a zavirani.

—  Ulozené kfivky krouticich momenti mohou byt zobrazeny na displeji.
Monitorovani teploty motoru ve spojeni s tepelnymi spinaci v motoru servopohonu

Teplotni provedeni pod —30 °C v¢etné topné soustavy pro pfipojeni k externimu napajeni 230 V AC nebo
115 V AC nebo interni provedeni 400 V AC
Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Volitelné: »  Svorky nebo lisované pripojeni

. Ridici kontakty pozlacené (zditky a koliky)
Standardné: Metrické zavity

Volitelné: Zavit Pg, zavit NPT, zavit G

Navic u provedeni s MWG v servopohonu

Nastaveni polohového a momentového vypinani panelem mistniho ovladani.

Zpétné hlaseni tocivého momentu

Schéma zapojeni

Podminky pouziti
Pouziti
Instalaéni vyska

Montazni poloha

Teplota okoli

Vlhkost vzduchu

Trida kryti podle DIN EN 60529

Stupen znecisténi podle
IEC 60664-1

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle EN 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Natér
Barva

Prislusenstvi
Nasténny drzak

Parametrizacni program

Potencialové oddéleny analogovy vystup 0/4—20 mA (zatéz max. 500 Q).
Viz typovy S§titek

Pripustné je pouziti ve vnitfnich a ve venkovnich prostorech

<2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Libovolna

Viz typovy S§titek ovladaci jednotky servopohonu

Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
Presné provedeni viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohond.
Stupen znecisténi 4 (v zavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

1g, pro 10 az 200 Hz

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto udaju nelze odvodit
zivotnost. (Neplati v kombinaci s pfevodovkami)

Standardné: KS
Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s t¢émér trvalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Volitelné: KX
Vhodné pro pouziti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, trvalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Dvouvrstvé praskovani

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

K pfipevnéni fizeni servopohonu oddélené od servopohonu, v€éetné konektoru.

Propojovaci kabel dle pozadavku.

Doporucuje se pfi vysokych teplotach okoli, ztizené pfistupnosti nebo pfi silném chvéni za provozu.
Délka vedeni mezi servopohonem a ovladaci jednotkou servopohonu je max. 16 m.

AUMA CDT (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro PC/notebooky s OS Windows)

Asistencni aplikace AUMA (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku pro zafizeni se systémem
Android/iOS)

79



Technické udaje

Prislusenstvi

Méfici pfiruba to¢ivého momentu
DMF
(Plati pouze pro SAV/SARYV .2)

Dalkové ovladani AUMA

Dalsi informace
Hmotnost
Smérnice EU

PrisluSenstvi pro méfeni to¢ivého momentu

Dalkové ovladani AUMA RSTX 100

cca 7 kg (s kulatym konektorem AUMA)
Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smeérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMC 2014/30/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU

Smérnice RED 2014/53/EU

14.3 Utahovaci togivé momenty pro $rouby
Tabulka 29: Utahovaci toCivé momenty pro Srouby

Zavit

M4
M5
M6
M8
M10
M12
M16
M20
M30
M36
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Utahovaci to¢ivy moment [Nm]
Trida pevnosti

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
2,2 3
4,3 5,7
7,4 10

18 24
36 48
61 82
150 200
294 392
1015 1057
1769 2121



Seznam néahradnich dill
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15.1 Otoc¢né servopohony SAV 07.2 — SAV 16.2 S/ SARV 07.2 - SARV 16.2 S

orLs

1

A

N.qﬁmm l'ses—C >
_mml_

0'91s
=
L9l —

1 El@

=]

va/3/€49/24 u\m:m
L'SES—C M sEs—
0'6¥S kﬁ 605 |ﬂ 06PS— L'6¥S—

0'Z00—

0905 —_
1'895— 00—}
oeos—j |

e ot

1’895 —
/s — 0205

81



Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dil(i prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Stitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dilil ma za nasledek neplatnost zaruky

a vylouceni naroku z odpovédnosti.
Vyobrazeni nahradnich dild se muze liSit od dodaného vyrobku.

Ref. €.

001.0
002.0
003.0
005.0
005.1
005.3
006.0
009.0
017.0
018.0
019.0
022.0
023.0
024.0
025.0
058.0
070.0

079.0

155.0
500.0
501.0
502.0
503.0
504.0
505.0
506.0
507.0
511.0
514.0
5141
514.2
516.0
516.1
535.1
539.0
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Nazev

Kryt

Loziskova pfiruba

Duta hridel

Hnaci hfidel

Motorova spojka

Ruéni spojka

Snekové kolo

Ruéni prevodovka

Momentova paka

Ozubeny segment

Krokové kolo

Spojka Il pro momentové vypinani
Pohanéné kolo polohového vypinani
Hnaci kolo polohového vypinani
Zaijistovaci plech

Kabelovy svazek pro ochranny vodi¢
Motor (pouze v V... motort v¢. ref. €. 079.0)

Planetova prevodovka — strana motoru (pouze u motoru
V..))

Redukéni pfevodovka

Viko

Dutinkova ¢ast (kompletné osazena)
Kolikova ¢ast bez kolikovych kontaktl
Zditkovy kontakt pro ovladani

Zdirkovy kontakt pro motor

Kolikovy kontakt pro ovladani

Kolikovy kontakt pro motor

Viko elektrické pripojky

Zavitova zatka

PFipojovaci tvar A (bez zavitového pouzdra)
Axialni jehlové loZisko

Radialni tésnici krouzek pfipojovaciho tvaru A
Pfipojovaci tvar D

Vystupni hfidel D

Rozpérny pojistny krouzek

Uzaviraci Sroub

Ref. €.
542.0
549.0
549.1

551.1

553.0
554.0
556.0
556.1

557.0

558.0

559.0-1

559.0-2

560.0-1
560.0-2
560.1
560.2-1
560.2-2
566.0
566.1
566.2
566.3
567.1
568.1
568.2
568.3
568.4
5751
583.0
583.1
584.0
614.0
627.0
S1

S2

Nazev

Ruéni kolo s klickou ruéniho kola

Pripojovaci tvary (B/B1/B2/B3/B4/C/E)

Adaptér (B/B1/B2/B3/B4/C/E)

Licovana spojka

Mechanicky ukazatel polohy

Dutinkova €ast konektoru motoru s kabelovym svazkem
Potenciometr jako vysila¢ polohy

Potenciometr bez kluzné treci spojky

Vytapéni

Spinac blikace s kolikovymi kontakty (bez impulzového
kotouce a izolacni desky)

Elektromechanicka fidici jednotka s pfepinaci, v€. méficich
hlav pro momentové vypinani

Elektronicka fidici jednotka s magnetickym polohovym
a momentovym snimacem (MWG)

Paket spina&t pro smér OTEVRENO

Paket spinadti pro smér ZAVRENO

Spinac¢ pro polohu / to¢ivy moment

Kazeta spinadti pro smér OTEVRENO

Kazeta spinadt pro smér ZAVRENO

Vysila¢ polohy RWG

Potenciometr pro RWG bez kluzné tfeci spojky
Deska vysilace polohy pro RWG

Sada kabelll pro RWG

Kluzna tfeci spojka pro potenciometr
Ochranna trubka vietena (bez ochranné krytky)
Ochranna krytka pro ochrannou trubku vietena
V-Seal

Zavitové hrdlo

Zavitové pouzdro pfipojovaciho tvaru A
Motorova spojka na strané motoru

Kolik motorové spojky

PFidrzovaci pruzina motorové spojky

Vysila¢ polohy EWG

Viko MWG 05.3

Sada tésnéni, mala

Sada tésnéni, velka



Seznam néahradnich dill

15.2 Ovladaci jednotka servopohonu ACV 01.2 S
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Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dill prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy Stitek).
Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych dilil ma za nasledek neplatnost zaruky
a vylouceni naroku z odpovédnosti.

Vyobrazeni nahradnich dild se muze liSit od dodaného vyrobku.
Ref. ¢. Nazev

001.0  Kryt

002.0 Panel mistniho ovladani

002.3 Deska panelu mistniho ovladani

002.4 Clona displeje

008.1 Deska plo$nych spoju sbérnice

009.0 Logicka deska

011.1 Ridici deska ACV

013.0 Spinaci prvek / meziobvod

014.0 Regulator motoru

501.0 Dutinkova ¢ast (kompletné osazena)

502.0 Kolikova ¢ast bez kolikovych kontaktt

503.0 Zditkovy kontakt pro ovladani

504.0 Zdirkovy kontakt pro motor

505.0 Kolikovy kontakt pro ovladani

506.0 Kolikovy kontakt pro motor

507.0 Viko elektrické pripojky

509.1 Tfmenovy zamek

510.0 Pojistkova sada

633.0 Kryt spinaciho prvku

S Sada tésnéni
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Rejstfik

Rejstfik

A

Asistencni aplikace
Asistencni aplikace AUMA

B

Bezpecnostni pokyny

Bezpecnostni pokyny/vystrahy

Bezpec&nostni standardy
Bluetooth

C

CDT
Cloud AUMA

(@2

Cislo zakazky

v

D

Dlouhodobé skladovani
Druh proudu

Druhy sité

Duta hfidel

v

E

Elektricka pfipojka
EMC

F

Faktor vykonu

re

Impulzni provoz
Intrusive
Izolaéni tfida

J

Jisténi ze strany zékaznika
Jmenovity proud
Jmenovity vykon

K

Kabelova Sroubeni
Kabelovy svazek
Kaéd DataMatrix
Konstrukéni velikost
Kontrola

Kontrolky LED (signalizaéni kontrolky)
Kotou€¢ mechanického ukazatele polohy

Kryti
Kvalifikace pracovniku

12
9,12

10, 11, 12

14
11,25
25
59

25
27

11

36

11

25,26
11, 26
11, 26

27
31
12
11
73
48
64

10, 11,75, 79

5

L

Likvidace

M

Mechanicky ukazatel polohy
Mistni ovladani
Montaz

N4

N

Napajeci sité
Nastaveni otacek
Nasténny drzak
Non-Intrusive
Normy

O

Oblast pouziti

Odbér proudu

Odolnost proti chvéni
Odstranéni poruch
Ochrana motoru
Ochrana proti korozi
Ochrana proti zkratu
Ochranna opatfeni
Ochranna trubka vietena

14,75,

Ochranny vypina¢ proti chybnému proudu (FI)

Osvédc&eni o pfejimaci zkousce

Otacky
Ovladani

Ovladani servopohonu mistné

P

Panel mistniho ovladani
Podminky pouZiti
Podpora

Pojistka

Pojistky

Provoz

Provozni rezim
Pfedehfivani motoru
Pfreprava

PFidrzny ram

Pfipojeni armatury
Pfipojovaci tvar A
Pfipojovaci tvary
Pfipojovaci tvary B
Pfipojovaci vedeni
PrisluSenstvi k montazi

R

Recyklace
Redukce

Rok vyroby
Rozsah pouziti

10,
11,12,

75,

11,

17,

73

64
35
16

25
57
31

26
79
67
11
79
25
27
23
26
12
11
34
35

35
79
72
26
71

74
74
13
32
74
17
17
21
27
23

73
27
12
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Rejstfik

Rozsah toCivych moment
Ru¢ni kolo

;U<

Ridici napéti
Ridici vstupy potencial

S
Sériové Cislo
Servis
Seznam nahradnich dilu
Schéma pfipojeni
Servopohon
Schéma pfipojeni servopohonu
Schéma zapojeni
Ovladaci jednotka servopohonu
Signaliza¢ni kontrolky
Sitova frekvence
Sitova pfipojka
Sitové napéti
Skladovani
Smér otaceni
Smérnice
Spojovaci vodi¢

~

¥

Technické udaje

Teplota okoli

Teplotni ochrana

Topny systém

Trvaly signal

Typ

Typ maziva

Typ motoru

Typové oznaleni
Ovladaci jednotka servopohonu
Servopohon

Typovy Stitek

o

U

Udrzba

Ukazatel polohy
Uvedeni do provozu

10, 11,

12,

11,
11,

58,

10, 11, 75,

10,

5,72,

Uvedeni do provozu (zobrazeni na displeji)

Uzaviraci Srouby

\Y

Vedeni

Velikost pFiruby

VFeteno

Vieteno armatury
Vstupni proud

Vstupni signal

Vstupni signaly potencial
Vybaveni a funkce
Vykonova tfida
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74,75, 79,

10
16

12
26

12
72
81
25
11
12
25
11
48
25
25
25
14
59

31

74
79
11
26
36
11
10
11
11
11
10
25

73
64

42
27

27
11
59
23
12
12
26
80

Spinace
Vyména tuku
Vysila€ polohy

Vystupni signaly potencial

Z

Zaslepky
Zavitoveé pouzdro
ZkuSebni provoz

N

Zivotnost

11
73
12
26

27
20
58

75
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