SAR 07.2 - SAR 16.2 auma®
AUMA NORM
Technické udaje otocnych servopohoni pro regulacni rezim s trojfazovymi motory
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SAR 07.2 - SAR 16.2
AUMA NORM

duma

Technické udaje otocnych servopohonii pro regulacni rezim s trojfazovymi motory

Obecné informace
Otocné pohony AUMA NORM potrebuiji elektrické Fizeni.

AUMA nabizi pro konstrukéni velikosti SAR 07.2 — SAR 16.2 ovladaci jednotky servopohonu AM nebo AC. Lze je snadno na pohon namontovat

i dodatecné.

Pokyny k tabulce strana 1

1) Rozsah tocivého momentu

OTEVRIT a ZAVRIT.

2) Regulacni moment

3) Doba trvani impulzu
vystupu.

4) Chyba v reverzibilité
vystupu.

5) Pripojeni na armaturu

Maximalni povoleny tocivy moment v regulacnim provozu

Uvedené velikosti pfirub plati pro pfipojovaci tvary A a B1.

Dal3i pfipojovaci tvary viz samostatné rozmérové vykresy.

6) Hmotnost

standardnim provedeni, vystup B1 a rucni kolo.

7) Stoupaijici vieteno

Vybaveni a funkce
Provozni rezim Standardné:

Volitelné:

Vypinaci moment je v ramci uvedeného rozsahu to¢ivého momentu plynule nastavitelny pro sméry otaceni

Pfi stejném sméru otaceni, dobé, po kterou musi byt motor napajen proudem, dokud nedojde k pohybu na

Pfi zméné sméru otaceni, dobé&, po kterou musi byt motor napajen proudem, dokud nedojde k pohybu na

Uvedena hmotnost obsahuje otocny pohon AUMA NORM s trojfazovym motorem, elektrickou pripojkou ve

Prlimér vietena pro stoupajici vietena ve spojeni s ochrannou trubkou vietene AUMA z PMMA max. 30 mm.

Prerusovany provoz S4 — 25 %, tfida C podle EN 15714-2

Pferusovany provoz S4 — 50 %, tfida C podle EN 15714-2
Prerusovany provoz S5 — 25 % (pozadavek izolacni tfida H), tfida C podle EN 15714-2

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni s regula¢nim momentem.

Motory

Sitové napéti, sitova frekvence

Standardni napéti:

Trojfazovy proud

Napéti/frekvence
Volt 220 230 380 380 400 400
Hz 60 50 50 60 50 60

Zvlastni napéti:

Trojfazovy proud

Napéti/frekvence

Volt 220 440 525 575 600 660
Hz 50 50 50 60 60 50

Dalsi napéti na vyzadani

Pripustné kolisa
Pripustné kolisa

Kategorie prepéti Kategorie Il dle

Izolacni tfida Standardné:
Volitelné:

Ochrana motoru Standardné:
Volitelné:

Samosvornost

ni sitového napéti: +10 %

ni sitové frekvence: +5 %

IEC 60364-4-443

F, tropické provedeni

H, tropické provedeni

Tepelny spinac (NC)

Termistor (PTC dle DIN 44082)

Trojfazovy asynchronni motor, provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle IEC 60034-6

415 440 460 480 500
50 60 60 60 50

690
50

Termistory navic vyzaduji vhodné vybavovaci zafizeni v ovladaci jednotce.

zménéna poloha armatury z klidového stavu.

110-120 V AC, 220-240 V AC nebo 380-480 V AC

Predehfivani motoru (volitelné) Napéti:

Vykon zavisly na konstrukéni velikosti 12,5-25 W

Rucni provoz

Volitelné:

Signalizace ru¢niho rezimu (volitelné)

Zmény v dusledku dalsiho rozvoje vyhrazeny. V okamziku vydani této dokumentace ztraci drivéjsi vydani svou platnost.
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Uzamykatelné rucni kolo
ProdlouZeni vietena ruc¢niho kola

Ano, otocné servopohony jsou samosvorné, kdyz nemdze byt plisobenim tocivého momentu na vystupu

Rucni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.

Nouzovy provoz se Sroubovakem se ctyrhranem 30 mm nebo 50 mm
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SAR 07.2 - SAR 16.2 auma®
AUMA NORM
Technické udaje otocnych servopohoni pro regulacni rezim s trojfazovymi motory

Elektrické pfipojeni Standardné:  Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim

Volitelné: Svorky nebo lisované pfipojeni
Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)

Zavity pro kabelové privody Standardné:  Metrické zavity
Volitelné: Zavit Pg, zavit NPT, zavit G
Schéma pripojeni TPAOOR1AA-001-000 (zakladni provedenti)
Pfipojeni na armaturu Standardné:  B1 dle EN ISO 5210
Volitelné: A, B2, B3, B4, C, D dle EN ISO 5210
A, B, D, Edle DIN 3210
Cdle DIN 3338

Zvlastni pripojovaci tvary: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A pripraven pro stalé mazani vietena

Elektromechanicka ridici jednotka
Polohové vypinani Nastavitelnd mechanicka pocitadla pro koncové polohy OTEVRENO a ZAVRENO
Otacky na zdvih: 2 az 500 (standardné) nebo 2 az 5 000 (volitelné)

Standardné:  Jednoduchy spina¢ (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu, kontakty
galvanicky neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu, kontakty
galvanicky oddélené

Trojnasobny spinac (3 NC (rozpinaci) a 3 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu, kontakty
galvanicky oddélené

Mezipolohovy spinac (polohové vypinani DUO), libovolné nastavitelny v kazdém sméru pohybu

Momentové vypinani Plynule nastavitelné momentové spinani pro smér chodu do polohy OTEVRENO a ZAVRENO
Standardné:  Jednoduchy spinac (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty galvanicky
neoddélené
Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty galvanicky
oddélené
Kontaktni materialy spinace Standardné:  Stfibro (Ag)
Volitelné: Zlato (Au), doporuceno pro ovladaci jednotky s malym napétim
Zpétné hlaseni polohy, analogové Potenciometr nebo 0/4 — 20 mA (elektronicky vysila¢ polohy)

(volitelné moznosti)
Mechanicky ukazatel polohy (voliteln&) Spojita indikace polohy, nastavitelny kotouc ukazatele se symboly OTEVRENO a ZAVRENO

Indikace chodu (na prani) Prerusovac blikace
Vytapéni v ovladacim prostoru Standardné:  Samoregulacni vytapéni PTC, 5-20 W, 110-250 V AC/DC
Volitelné: 24 - 48 V AC/DC nebo 380 — 400 V AC

Ve spojeni s ovladacimi jednotkami servopohonu AM nebo AC je v servopohonu vestavéno odporové vytapéni
s5W, 24V AC.

Elektronicka fidici jednotka (volitelna moznost, jen ve spojeni s ovladacimi jednotkami servopohonu AC)

Nastaveni Non-Intrusive (volitelné) Magneticky polohovy a momentovy snima¢ MWG

Otacky na zdvih: 1 az 500 (standardné) nebo 10 az 5 000 (volitelné)
Zpétné hlaseni polohy Prostrednictvim ovladaci jednotky servopohonu
Zpétné hlaseni toc¢ivého momentu Prostrednictvim ovladaci jednotky servopohonu

Mechanicky ukazatel polohy (voliteln&) Spojita, automaticka indikace se symboly OTEVRENO a ZAVRENO
Ukazatel chodu Signal blikace prostrednictvim ovladaci jednotky

Vytapéni v ovladacim prostoru Odporové vytapénis 5 W, 24 V AC

Podminky pouziti

Pouziti Pripustné je poutziti ve vnitfnich a ve venkovnich prostorach
Montéazni poloha Libovolna
Instalacni vyska <2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Zmény v dusledku dalsiho rozvoje vyhrazeny. V okamziku vydani této dokumentace ztraci drivéjsi vydani svou platnost.
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SAR 07.2 - SAR 16.2 auma®
AUMA NORM
Technické udaje otocnych servopohonii pro regulacni rezim s trojfazovymi motory

Teplota okoli Standardné:  -30 °Caz +70 °C
Volitelné: -40 °C az +70 °C
-60 °C az +60 °C
Teploty nad +70 °C na vyzadani
Vlhkost vzduchu Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot
Druh kryti dle EN 60529 Standardné: P68 s trojfazovym motorem AUMA
U zvlastnich motort mozno odlisné kryti
Volitelné: Pfipojovaci prostor je dodate¢né utésnén vici vnitfnimu prostoru pohonu (double sealed)
Kryti IP68 splnuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:
e Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce
e Doba zaplaveni vodou: max. 96 hodin
e Béhem zaplaveni celkem 10 cykll
e Béhem zaplaveni neni mozny regulacni provoz.
Stupen znecisténi podle IEC 60664-1 Stupen znecisténi 4 (v uzavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

Odolnost vici chvéni podle 2 g, 10 az 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 az 200 Hz (pro pohony s integrovanou ovladaci jednotkou
EN 60068-2-6 AM nebo AC)
Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto Udaju nelze odvodit
Zivotnost. Plati pro otocné pohony v provedeni AUMA NORM a v provedeni s integrovanou ovladaci
jednotkou, vzdy s kulatym konektorem AUMA. Neplati v kombinaci s pfevodovkami.

Ochrana proti korozi Standardné:  KS Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s témér stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
Volitelné: KX Vhodné pro pouZziti v oblastech s extrémné vysokym zatiZzenim soli, stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

KX-G  Jako KX, ale pro provedeni s vnéjsimi dily bez hliniku

Vrstva Dvouvrstvé praskovani
Dvouslozkova barva se Zelezitou slidou

Barva Standardné:  stfibroSedd AUMA (podobna odstinu RAL 7037)
Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

Zivotnost Otocné pohony AUMA spliuji, resp. prevysuji pozadavky na Zivotnost normy EN 15714-2. Podrobné
informace obdrzite na vyzadani.

Hladina akustického tlaku <72 dB (A)

Dalsi informace
Smérnice EU Elektromagneticka kompatibilita (EMC): (2014/30/EU)
Smérnice pro nizké napéti: (2014/35/EU)
Smeérnice pro strojni zafizeni: (2006/42/ES)
Referencni podklady Prospekt Elektrické servopohony pro automatizaci prdmyslovych armatur
Rozmérové vykresy SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2
Elektrické udaje SAR 07.2 — SAR 16.2 s trojfazovymi motory
Technicka data spinace
Technické udaje elektronickych vysilacd polohy / potenciometr(i
Technické Udaje provedeni redukéni prevodovky

Technické Udaje rucnich sil na oto¢nych servopohonech SA/SAR 07.2 — SA/SAR 16.2, SAEX/SAREx 07.2 — SAEX/
SAREX 16.2
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